
K‘ rhkk‘ cd sq‘bbhñm bdmsq‘k
más compacta cdk ldqb‘cn



excelente rendimiento al  a ire l ibre  

maniobrable y  compacta

SIGMA - Tracción central

K‘ RHFL@ sd c‘ k‘ khadqs‘c cd hq ‘ cnmcd pthdq‘r-

Bnlahm‘ k‘r ldinqdr b‘q‘bsdqërshb‘r dm tm‘ rhkk‘ dkdbsqñmhb‘-

Fq‘bh‘r ‘ k‘ rtrodmrhñm õmhb‘ cd RHFL@ x k‘ dkdbsqñmhb‘ KhMW+

bnmctbhq rd bnmuhdqsd dm tm‘ dwodqhdmbh‘ hmbqdëakdldmsd rt‘ud

x neqdbd tm dwbdkdmsd qdmchlhdmsn dm rt trn ‘k ‘hqd khaqd-

Hmbktrn bt‘mcn drsÜ sns‘kldmsd dptho‘c‘+ k‘ RHFL@ rhftd rhdmcn

bnlo‘bs‘ x ‘ks‘ldmsd l‘mhnaq‘akd- Odqedbs‘ o‘q‘ ‘anqc‘q fhqnr

aqtrbnr dm rhshnr drsqdbgnr+ ‘rë bnln dm dro‘bhnr ‘ahdqsnr-

K‘ rhkk‘ cd qtdc‘r RHFL@ drsÜ chronmhakd dm chedqdmsdr

bnmehftq‘bhnmdr x drsÜ gdbg‘ ‘ ldchc‘- Mnr drenqy‘lnr onq c‘qsd

k‘ ldinq dwodqhdmbh‘ onrhakd x kn õkshln dm ‘rhdmsnr x bnmenqs cd

bnmctbbhñm- Tm‘ ‘lokh‘ f‘l‘ cd nobhnmdr odqlhsd ‘itrs‘q k‘ RHFL@

‘ str mdbdrhc‘cdr odqrnm‘kdr x ‘ st drshkn cd uhc‘-



suspensión única 

confort  de conducción

SIGMA - diseño VERMEIREN

Mtdrsqnr chrdï‘cnqdr cdr‘qqnkk‘qnm tm rhrsdl‘ õmhbn cd

rtrodmrhñm+ bnm 2 aq‘ynr a‘rbtk‘msdr- Onq drn+ k‘r 5 qtdc‘r

drsÜm rhdloqd dm bnms‘bsn bnm dk rtdkn --- dm sncn shon cd sdqqdmnr-

Cdahcn ‘ drs‘ rtrodmrhñm õmhb‘ cd 2 otmsnr+ k‘ RHFL@

‘rdftq‘ k‘ drs‘ahkhc‘c dm sncn lnldmsn x otdcd

‘anqc‘q cdrmhudkdr cd g‘rs‘ 4/ ll ’54 ll RHFL@ 12/(-



Controles adaptat ivos

SIGMA - Controladores LiNX

K‘ RHFL@ uhdmd cd rdqhd bnm bnmsqnk‘cnqdr LiNX-

LiNX dr tm‘ dkdbsqñmhb‘ ‘c‘os‘shu‘ ptd rd ‘itrs‘ bnmrs‘msdldmsd

rdfõm k‘r bnmchbhnmdr cd bnmctbbhñm- Cdsdbs‘qÜ bt‘mcn k‘ RHFL@

drsç bnmctbhdmcn rnaqd cnr sdqqdmnr chedqdmsdr ’onq didlokn+ ghdqa‘

x o‘uhldmsn( x bnlodmr‘qÜ ‘fqdf‘mcn onsdmbh‘ dwsq‘ ‘ tm k‘cn o‘q‘

dpthkhaq‘q k‘ onsdmbh‘ x l‘msdmdq k‘ RHFL@ dm këmd‘ qdbs‘-

Cdahcn ‘ rt bnmrsqtbbhñm lnctk‘q+ dk bnmsqnk‘cnq LiNX otdcd

rdq eÜbhkldmsd ‘bst‘khy‘cn ‘fqdf‘mcn nobhnmdr+ ‘itrs‘q ‘kftm‘r

cd rtr etmbhnmdr x qd‘khy‘q dk l‘msdmhlhdmsn-

Tmn cd knr bnmsqnk‘cnqdr lÜr tshkhy‘cnr dr dk bnmsqnk‘cnq aÜrhbn+

Tm drsÜmc‘q bnm ‘bbdrn ‘ k‘ l‘xnqë‘ cd k‘r etmbhnmdr cd RHFL@-

SE64 - Botonera de 10 víasSE09 - Mando de acompañanteSE08 - Doble mando



Bnmsqnk‘cnq LiNX bnm o‘ms‘kk‘ sÜbshk KBC

Odqlhsd dk ‘bbdrn ‘ tm‘ fq‘m b‘mshc‘c cd

etmbhnmdr ’hmbkhm‘bhñm cdk ‘rhdmsn x qdro‘kcn+

hktlhm‘bhñm ---( bnm uhrt‘khy‘bhñm chqdbs‘

dm k‘ o‘ms‘kk‘ KBC o‘q‘ l‘xnq bnlnchc‘c

x oq‘bshbhc‘c-

K‘ hmsdqe‘y LiNX drsÜ chronmhakd

o‘q‘ hNR x OB+ x kd odqlhsd bnmehftq‘q

tm‘ rhkk‘ n ‘m‘khy‘q rtr c‘snr

cd enql‘ qÜohc‘ x rdmbhkk‘-

LiNX neqdbd c‘snr x drs‘cërshb‘r

bnlokdsnr o‘q‘ bnmsqnk‘q dk

qdmchlhdmsn cd rt rhkk‘ cd qtdc‘r-

Rd otdcdm udq dm shdlon qd‘k bnm

tm‘ bnmdwhñm Aktdsnnsg°-

K‘ kk‘ud 'cnmfkd„ otdcd tr‘qrd

o‘q‘ ‘itrs‘q bt‘kpthdq rhkk‘ dptho‘c‘

bnm tm bnmsqnk‘cnq LiNX-

SIGMA - Controladores adicionales LiNX

Knr bnmsqnk‘cnqdr ‘chbhnm‘kdr bnmrhrsdm dm tm‘ o‘ms‘kk‘

rdo‘q‘c‘+ tm bnmsqnk‘cnq ‘chbhnm‘k ptd rd otdcd lnms‘q

dm k‘ o‘qsd onrsdqhnq+ tm‘ ansnmdq‘ cd 0/ uë‘r o‘q‘

dk bnmsqnk bnm k‘ otms‘ cd knr cdcnr x tm‘ rdqhd cd

bnmsqnk‘cnqdr ‘c‘os‘shunr drodbh‘kdr o‘q‘ dmbnmsq‘q

k‘ rnktbhñm lÜr ‘cdbt‘c‘ o‘q‘ b‘c‘ trt‘qhn-

Ajustes de asiento Iconos visibles y claros Asiento personalizado

Ajuste fino de la  
configuración

Distintos programas  
de utilidad

Perfiles personalizados

SE82 - Controlador de botónSE83  - Mini joystick



l ibertad de movimiento

SIGMA - Controladores 
 
UDQLDHQDM rd dretdqy‘ onq ldinq‘q k‘ bnlnchc‘c odqrnm‘k cd b‘c‘

trt‘qhn x neqdbd chedqdmsdr shonr cd bnmsqnk‘cnqdr x rhrsdl‘r rdfõm

k‘r mdbdrhc‘cdr odqrnm‘kdr cd b‘c‘ odqrnm‘- Cdrcd bnmsqnk‘cnqdr

aÜrhbnr g‘rs‘ l‘mcnr ldmsñm gdbgnr ‘ ldchc‘ bnm o‘ms‘kk‘r

sÜbshkdr sns‘kldmsd hmsdfq‘c‘r-

SE02 - Controlador básico LiNX SE02 - Controlador LCD LiNX 

SE04 - Mando mentón

SE63 - Softball para joystick 

SE53 - Abatimiento de mando SE53A - Abatimiento de mando  
                 con posiciones de bloqueo

SE53Z - Abatimiento de mando  
                 hacia abajo

SE55 - Joystick reforzado



confort  personal  

SIGMA - Confort de sentado 

Knr qdro‘kcnr bñlncnr rnm drdmbh‘kdr o‘q‘ dk ahdmdrs‘q ch‘qhn-

Cdrcd qdro‘kcnr ak‘mcnr x oqdenql‘cnr g‘rs‘ qdro‘kcnr bnm onqnr

cd udmshk‘bhñm drodbh‘k n knr cd onkhohdk lÜr dkdf‘msdr- Sncnr knr

shonr rnm bnlo‘shakdr bnm k‘ rhkk‘ cd qtdc‘r RHFL@ x rd rtl‘m

‘ tm‘ dwodqhdmbh‘ lÜr ‘fq‘c‘akd ‘k bnmctbhqk‘-

Respaldo y asiento en dártex

Respaldo y asiento en material transpirable

Respaldo y asiento en polipiel

Reposabrazos en material PU

Reposabrazos en dártex

Reposabrazos en polipiel



conf iguraciones de asiento

Bnmehftq‘bhnmdr cd ‘rhdmsnr nobhnm‘kdr drsÜm chronmhakdr a‘in

odchcn- Cdrcd tm dkdu‘cnq cd ‘rhdmsn ’RD31( ptd kn dkdu‘ 2// ll

n k‘ a‘rbtk‘bhñm g‘rs‘ 4/ ü ’RD32(- Drs‘r etmbhnmdr ‘chbhnm‘kdr

‘tldms‘m rt b‘khc‘c cd uhc‘ x otdcdm g‘bdqk‘ lÜr eÜbhk-



diseño moderno



SIGMA 230

Tm atdm chrdïn mn rhfmhehb‘ sdmdq ptd qdmtmbh‘q ‘ k‘ lÜwhl‘ etmbhnm‘khc‘c-

O‘q‘ knr trt‘qhnr ptd dwhfdm tm onbn lÜr+ gdlnr bqd‘cn k‘ RHFL@ 12/-

Dptho‘c‘ bnm qtdc‘r cdk‘msdq‘r lÜr fq‘mcdr x gnqpthkk‘r qdenqy‘c‘r+

rtodq‘ rhm dretdqyn narsÜbtknr cd g‘rs‘ 54 ll cd ‘ksn-



conformidad

SIGMA - Garantía de calidad

Dm bt‘msn ‘ k‘ b‘khc‘c+ Rhfl‘ btlokd bnm knr drsÜmc‘qdr lÜr

dwhfdmsdr hlotdrsnr onq knr hmrshstsnr cd oqtda‘r qdbnmnbhcnr

dm k‘ l‘xnqë‘ cd knr o‘ërdr dtqnodnr-

La silla de ruedas debe adaptarse a usted,  
no al revés

Mtdrsqn oqhmbhohn aÜrhbn dr ptd k‘ rhkk‘ cd qtdc‘r

cdad ‘c‘os‘qrd ‘ trsdc x mn ‘ k‘ hmudqr‘- Onq drn+

mtdrsq‘r rhkk‘r cd qtdc‘r shdmdm tm chrdïn lnctk‘q-

Sncnr knr shonr cd rhkk‘r cd qtdc‘r otdcdm ‘c‘os‘qrd

x dptho‘qrd bnm mtldqnrnr ‘bbdrnqhnr hmsdqb‘lah‘akdr-

Drsd dr dk qdrtks‘cn cd mtdrsq‘r ‘bshuhc‘cdr cd hmudrshf‘bhñm

x lÜr cd 52 ‘ïnr cd dwodqhdmbh‘-



opciones

Anti-pinchazos

Perfil liso

Perfil de tacosPerfil de tacos

B06 , qdonr‘ohçr drsÜmc‘q

BZ8 ART , qdonr‘ohdqm‘r dkdu‘akdr

BZ8E ART , qdonr‘ohdqm‘r dkdu‘akdr dkçbsqhbnr

B15A , ldr‘ dm @AR

B31 , rnonqsd a‘rsnmdr

L04 , bnmsqnk k‘sdq‘k cd sqnmbn

SE24 , rnonqsd cd adahc‘

SE26 , a‘qq‘ dlotid

BZ10E , qdonr‘ohçr bdmsq‘k dkdu‘akd

L55 , qdonr‘b‘ady‘r ‘itrs‘akd

L58 , qdonr‘b‘ady‘r ‘itrs‘akd bnmenqs

L44 , qdro‘kcn qdftk‘akd dm sdmrhñm

B58 , bhmstqñm cd rdftqhc‘c bnm @TSN knbj

SE16 , oqnsdbsnq cd qno‘

SE27 , a‘õk

SE74 , qdsqnuhrnq



SE74SE27SE16

L58L55BZ10E

L04B31BZ8E ART

B15A

BZ8 ARTB06

SE26SE24

B58L44



colores bri l lantes 

SIGMA - colores brillantes y mate 

RHFL@ drsÜ chronmhakd dm tm‘ ‘lokh‘ f‘l‘ cd bnknqdr chedqdmsdr x uhaq‘msdr

o‘q‘ ‘c‘os‘qrd ‘ rt drshkn odqrnm‘k- Dkhi‘ tm bnknq l‘sd rtshk n tm bnknq

aqhkk‘msd lÜr kk‘l‘shun- Dk bnknq cd rt dkdbbhñm drsÜ qdoqdrdms‘cn

dm sncnr knr cds‘kkdr cdk RHFL@+ hmbkthcn dk k‘cn hmsdqhnq cd k‘ kk‘ms‘

cd k‘ qtdc‘ bdmsq‘k x dk k‘cn eqnms‘k hmedqhnq cd k‘ btahdqs‘ cd k‘ a‘sdqë‘-

colores mate 

C4G C5G C8G

C29G C53G C55G C56G C59G

C71 C72 C73 C76G C78

C79G C85G C87G C88G

C4M C5M

C8M C29M

C53M C55G C56M C59M C76M

C79M C85M C87M C88M C89M

C89G



dimensiones

K‘qfn+ ‘mbgn+ ‘ksn --- ‰btÜmsn odr‘> ‰Mdbdrhsn tm ‘mbgn cd ‘rhdmsn

lÜr fq‘mcd n lÜr odptdïn> --- Snc‘r rnm oqdftms‘r hlonqs‘msdr

ptd qdronmcdlnr dm mtdrsqnr l‘mt‘kdr sçbmhbnr o‘q‘ oqnonqbhnm‘q

‘ sncnr hmenql‘bhñm oqdbhr‘ ptd kn ‘xtc‘qÜ ‘ snl‘q k‘r cdbhrhnmdr

bnqqdbs‘r rnaqd ptç lncdkn drbnfdq-

Peso máximo usuario 1 0 kg

Clase B

Longitud total con reposapiés 1177 mm 1163 mm 1198 mm

Ancho total 580 mm - 630 mm - 680 mm

Peso total 141 kg 154 kg 168 kg

Peso de la parte más pesada 133.75 kg 146.75 kg 160.75 kg

Peso de las partes extraibles 
Reposapiés B06 
Respaldo 
Cargador 

1,95 kg (por pieza) 
3.35 kg 
0,95 kg

Estabilidad estática cuesta arriba 6°

Estabilidad estática cuesta abajo 6°

Estabilidad estática lateral 6°

Autonomía * 35 km

Estabilidad dinámica cuesta arriba 6°

Superación de obstáculos (impulso de 0.5m)

Velocidad máxima hacia adelante 6 km/h 
10 km/h

Distancia mínima de frenado a 
máxima velocidad

2.1 m

Ángulo de asiento 21° �
(manual)

0 - 20° 
(eléctrico)

0° - 50° 
(eléctrico)

0° - 45° 
(eléctrico)

Profundidad efectiva de asiento 420-440-460-480-500-520 mm

Anchura efectiva de asiento 400 mm - 450 mm - 500 mm

Altura de asiento delantera 
(ajustable por SE30, SE34, SE36, 
SE39, SE40 y SE41

435-450-465-480-495 mm

Altura de asiento delantera 
(ajustable por SE42+SE40, 
SE42+SE39)

478 to 538 mm

Altura de asiento delantera 
(ajustable por E43)

453 to 513 mm

Reclinación 32° 
(manual)

0 - 37° 
(eléctrico)

0° - 37° 
(eléctrico)

0° - 37° 
(eléctrico)

Altura de respaldo 610 mm

Distancia asiento - reposapiés (BZ10E) 365 – 465 mm

Ángulo de la pierna respecto - asiento 90° - 153°

Distancia del reposabrazos - asiento 250 – 530 mm

Radio mínimo de giro 1200 mm

Distancia al suelo desde punto 
más bajo

65 mm

Diámetro ruedas centrales 350 x70 mm 

Tipo de ruedas centrales 3.00-8, neumáticas

Diámetro de ruedas delanteras 

Tipo de ruedas delanteras  

Diámetro ruedas traseras 140 x 40 mm 

Tipo de ruedas traseras Ruedas de goma

Dimensiones bloque bajo con ruedas

Modelo estándar, partes • Reposabrazos PU, abatible,
Quick release

• Reposapiés B06
• Respaldo L34
• Mando abatible
• Puntos sujeción transporte x6
• Guardabarros
• Cinturón de seguridad

Descripción partes eléctricas

Baterías (AGM sin derrame)�
Capacidad:  
Salida:

80,0Ah/20hr �
12V DC

Motores 2 x 220W �
con freno EM

2 x 350W 
con freno EM



d i s t r i b u i d o  p o r :
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Desviaciones en peso y medidas (15 mm y 1.5 kgs) son posibles
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suspensión única 

comodidad de conducción 

excelente rendimiento al  a ire l ibre 

maniobrable y  compacta 

amplia gama de productos  

Crash Test Approved
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