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Generalidades

1 Generalidades

1.1 Acerca de este manual
Este documento es un suplemento de la documentacion correspondiente a la silla de ruedas eléctrica.

El propio producto no lleva una marca CE, pero forma parte de un producto que cumple el Reglamento 2017/745,
Clase | sobre productos sanitarios. Por tanto, estd cubierto por la marca CE de la silla de ruedas eléctrica. Consulte la
documentacion correspondiente a la silla de ruedas eléctrica para obtener mas informacion.

Tenga en cuenta que puede haber secciones que no sean relevantes para su producto, ya que este documento se aplica a
todos los modelos disponibles (en la fecha de impresién). A no ser que se indique lo contrario, cada una de las secciones
de este documento hace referencia a todos los modelos del producto.

Invacare se reserva el derecho de modificar las especificaciones del producto sin previo aviso.

Antes de leer este documento, asegurese de contar con la versién mds reciente. Podra encontrarla en formato PDF en
el sitio web de Invacare.

Para obtener mas informacién sobre el producto (por ejemplo, avisos de seguridad y retiradas de productos), pdngase en
contacto con su representante de Invacare. Consulte las direcciones que figuran al final de este documento.

1.2 Simbolos de este manual

En este manual se utilizan simbolos y sefiales que hacen referencia a peligros o usos poco seguros que podrian provocar
lesiones fisicas o dafios materiales. A continuacion, se muestran las descripciones de estos simbolos.

ADVERTENCIA

Indica una situacidn peligrosa que, si no se evita, podria tener como consecuencia la muerte o
lesiones graves.

PRECAUCION

Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria tener como consecuencia lesiones leves
o de poca gravedad.

IMPORTANTE

Indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria tener como consecuencia dafios materiales.

Consejos
Proporciona informacion, recomendaciones y consejos Utiles para un uso eficiente y sin problemas.

[=Jo

Herramientas
Identifica las herramientas, los componentes y los elementos que se requieren para realizar ciertas

tareas.

(=T
—C

1.3 Informacion general
Siempre que se realicen tareas de reparacién y mantenimiento, debe consultarse este documento.
Es obligatorio cumplir la informacién de seguridad.

La informacion sobre el funcionamiento o las tareas de mantenimiento y cuidado general del producto debe consultarse
en el manual de servicio.

El montaje de los accesorios podria no describirse en este documento. Consulte el manual entregado con el accesorio. Se
pueden solicitar a Invacare manuales adicionales. Consulte las direcciones al final de este documento.

Encontrard informacion sobre el pedido de recambios en el catdlogo de recambios.

Los recambios deben coincidir con las piezas Invacare originales. Utilice exclusivamente recambios que hayan sido
aprobados por Invacare.

El mantenimiento y la revision del producto solo debera realizarlos personal cualificado.

Es imprescindible que los técnicos de servicio cuenten con la formacién adecuada (por ejemplo, en el campo de la mecénica
ortopédica) o que su experiencia laboral sea suficientemente larga. También se requiere experiencia en el uso de equipos
de medicidn eléctricos (multimetros). Se recomienda tener formacién especifica en Invacare.

Las alteraciones del vehiculo eléctrico que se produzcan como resultado de tareas de mantenimiento o revisidn realizadas
de forma incorrecta o inadecuada causaran la exclusion de toda responsabilidad por parte de Invacare.

Si tiene algun problema o duda, pdngase en contacto con su proveedor.
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1.4 Imagenes de este manual

A las imagenes detalladas de este manual se les asighan marcas para identificar los distintos componentes. Las
marcas de los componentes del texto y las instrucciones de funcionamiento siempre estan relacionadas con la imagen
inmediatamente superior.
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2

2.1

Seguridad

Seguridad

Informacion sobre seguridad

f iADVERTENCIA!
Los procedimientos descritos en este manual de servicio debe realizarlos un distribuidor especializado o un

I

2.2

técnico de servicio cualificado.

— No maneje este producto ni cualquier otro equipo opcional disponible sin antes haber leido y comprendido
totalmente estas instrucciones y cualquier otro material informativo adicional, como manuales del usuario,
manuales de instalacion u hojas de instrucciones, proporcionados con este producto o equipo opcional.

La informacién incluida en este documento esta sujeta a cambios sin previo aviso.

Notas de seguridad sobre el sistema eléctrico

é iADVERTENCIA!
Riesgo de incendio y quemaduras debido a cortocircuitos

— El vehiculo eléctrico se debe apagar por completo antes de extraer componentes conductores de tensién. Para
hacerlo, retire las baterias. Para obtener informacién sobre cdmo extraer las baterias, consulte el manual
de servicio de la silla de ruedas correspondiente.

— Evite provocar el cortocircuito de los contactos al realizar mediciones en los componentes conductores
de tensién.

é iADVERTENCIA!
Riesgo de lesiones o dafios debido a cortocircuitos

Para

Las clavijas de conexion de los cables conectados al médulo de suministro eléctrico pueden seguir activas

aunque el sistema esté apagado.

— Los cables con clavijas activas se deben conectar, sujetar o cubrir (con materiales no conductores) para que no
se expongan al contacto con personas o materiales que podrian provocar cortocircuitos.

— Cuando haya que desconectar cables con clavijas activas, por ejemplo, para retirar el cable bus del mando por
motivos de seguridad, asegurese de sujetar o cubrir las clavijas (con materiales no conductores).

Riesgo de dafios de las patillas del conector
Si toca las patillas del conector, se pueden ensuciar o dafar a causa de descargas electrostaticas.
— No toque las patillas del conector.

optimizar el rendimiento, reducir las emisiones electromagnéticas, maximizar la inmunidad EMC y ESD y mantener el

cableado de la silla de ruedas seguro y ordenado, siga estas directrices:

Todo el cableado debe cumplir los requisitos de la norma 1SO7176-14.

Mantenga todos los cables tan cortos como sea posible.

Todos los cables usados deben ser resistentes al fuego conforme a la prueba VW-1 (UL 1581) o similar.

Evite los bucles de cables, sobre todo los bucles de cables simples en lugar de los pares de cables.

Intente utilizar los cables por pares o en manojos. Por ejemplo, tener el cable positivo y negativo de la bateria juntos,
y el cable positivo y negativo del motor juntos. Ate los cables y sujételos al chasis.

No tenga los cables (incluido el cable del motor) cerca de la carcasa del motor, si es posible.

Asegurese de que todos los bastidores auxiliares del vehiculo, sobre todo la carcasa del controlador y los motores,
estén conectados eléctricamente.

No use el chasis del vehiculo como retorno a tierra. Cualquier conexidon de baja resistencia eléctrica al chasis es un
riesgo para la seguridad y no estd permitida por las normas de seguridad internacionales.

Para reducir las emisiones electromagnéticas de las escobillas del motor, puede que sea necesario instalar
condensadores entre los portaescobillas y la carcasa del motor. Aseglrese de que los cables se mantienen tan cortos
como sea posible. Un condensador adecuado es uno de tipo 4n7, de 2 kV de ceramica.

Para lograr el mejor rendimiento eléctrico, la seccion del cable debe ser lo mas grande posible, pero no mayor de lo
que el engaste del conector pueda soportar. Use siempre la herramienta correcta para engastar.

Los tamafios de cable minimos recomendados se muestran en los apartados de cables.

Para las sefiales de baja corriente, no use secciones de cable menores de 0,5 mm2/20 AWG, porque los cables mas
pequeios no son suficientemente resistentes para esta funcidn.

El tipo de cable usado debe ser apropiado para las condiciones mecanicas y medioambientales adversas que pueda
encontrar.

No use cables dafiados o maltratados. Un cable dafado podria generar calor localizado, chispas o arcos eléctricos

y producir un incendio.

Proteja todos los cables frente al posible contacto con material inflamable.
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e Sj utiliza un cable de extensién, mdntelo con el conector hembra en posicion horizontal o hacia abajo, y protegido
de salpicaduras directas. Si el cable de extensién se va a desconectar con frecuencia, monte el conector hembra
orientado hacia abajo.
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3 Montaje

3.1 Pares de apriete

Montaje

é iPRECAUCION!
Riesgo de daiios en el vehiculo eléctrico debido a tornillos, tuercas o conexiones de plastico apretados

incorrectamente.

— Apriete siempre los tornillos, tuercas, etc. con el par de apriete indicado.
— Solamente apriete a mano los tornillos o tuercas que no se enumeran aqui.

Los pares de apriete indicados en la lista siguiente se basan en el diametro de rosca de los tornillos y tuercas para los
cuales no se han determinado valores especificos. Todos los valores asumen que las roscas estan secas y desengrasadas.

Rosca Par de apriete en Nm *10 %
M4 3 Nm
M5 6 Nm
M6 10 Nm
M8 25 Nm
M10 49 Nm
M12 80 Nm
M14 120 Nm
M16 180 Nm

3.2 Tabla de conversidon del sistema imperial al sistema métrico

Puede utilizar esta tabla a modo orientativo para encontrar el tamafio de herramienta adecuado.

IMPERIAL METRICO
pulgadas mm
5/64 1,9844
3/32 2,3813
7/64 2,7781
1/8 3,1750
9/64 3,5719
5/32 3,9688
11/64 4,3656
3/16 4,7625
13/64 5,1594
7/32 5,5563
15/64 5,9531
1/4 6,3500
17/64 6,7469
9/32 7,1438
19/64 7,5406
5/16 7,9375
21/64 8,3344
11/32 8,7313
23/64 9,1281
3/8 9,5250
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IMPERIAL METRICO
pulgadas mm
25/64 9,9219
13/32 10,3188
27/64 10,7156
7/16 11,1125
29/64 11,5094
15/32 11,9063
31/64 12,3031
1/2 12,7000
33/64 13,0969
17/32 13,4938
35/64 13,8906
9/16 14,2875
37/64 14,6844
19/32 15,0813
39/64 15,4781
5/8 15,8750
41/64 16,2719
21/32 16,6688
43/64 17,0656
11/16 17,4625
45/64 17,8594
23/32 18,2563
47/64 18,6531
3/4 19,0500
49/64 19,4469
25/32 19,8438
51/64 20,2406
13/16 20,6375
53/64 21,0344
27/32 21,4313
55/64 21,8281
7/8 22,2250
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3.3 Informacién general sobre los componentes

Montaje

Mddulos del mando

DLX-REM110

Funcion de conduccién

DLX-REM211

Funcion de conduccién
Funcion eléctrica del asiento

DLX-REM216

Funcion de conduccién
Funcién eléctrica del asiento
Funcion de iluminacion

DLX-REM400

Interfaz de pantalla tactil para facilitar:
— Varias funciones de conduccién

— Varias funciones eléctricas del asiento
— Funcién de iluminacion

Botones multifuncion

Jacks hembra de 3,5 mm

1637708-H

DLX-REM500

Interfaz de pantalla tactil para facilitar:
— Varias funciones de conduccién

— Varias funciones eléctricas del asiento
— Funcién de iluminacion

Botones multifuncion

Jacks hembra de 3,5 mm
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Madulos secundarios del mando

LiINX IDC
Control dual intuitivo

e Botdén de encendido
¢ Indicador de velocidad
e Pantalla del indicador de direccién de la conduccion

DLX-CR400
Mando compacto

e Botdn de encendido

e Botén de menu

e Pantalla para funciones de conduccion, asiento y
conectividad

DLX-CR400LF
Mando compacto de poca fuerza

e lgual que el mando compacto
e Joystick de poca fuerza

DLX-ACU200
Unidad de control para el asistente

e Botdn de seleccion de encendido/apagado
respectivamente

e Botén de menu

e Pantalla de las funciones de conduccion y asiento e
indicacion de usuario al mando

DLX-REMO50

e Unidad de control para el asistente con funcion de
conduccion
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Montaje

Componentes ASL
ASL 138

Joystick de control con extremidades

ASL 133

Joystick con interruptor simple compacto

ASL 130

Microjoystick de control con extremidades

ASL 132

Joystick compacto

ASL 109

Control de cabeza de sorber y soplar

ASL 104/ASL 104P

Control de cabeza
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Componentes ASL

ASL 106
Control de proximidad con cuatro interruptores

ASL 504

Interruptor de parada del mando

o oo Accesorios inaldmbricos para ATOM:
e Emulador de ratén inaldambrico ASL 558
* Receptor de interruptor triple inaldmbrico ASL 557-3

Modulos de suministro eléctrico

\ DLX-PM60

Corriente maxima de 63 A

2 conectores de bus
Compensacion de carga dinamica
Compensacion de carga adaptable
Puerto para utilidades

Reloj en tiempo real

DLX-PM75

) 268 a B+ = A m @
%\ Corriente maxima de 78 A

2 conectores de bus
Compensacion de carga dinamica
Compensacion de carga adaptable
Puerto para utilidades

Reloj en tiempo real

DLX-PM120

ar ©6)s A [ + = A 2 a
%\ Corriente maxima de 120 A

2 conectores de bus
Compensacion de carga dinamica
Compensacion de carga adaptable
Puerto para utilidades

Reloj en tiempo real

DLX-PM75AL

===l

o (COE00r o= Corriente maxima de 78 A

2 conectores de bus
Compensacion de carga dinamica
Compensacion de carga adaptable
Puerto para utilidades

2 pistones

3 luces

Reloj en tiempo real

DLX-PM120AL

e Corriente maxima de 120 A

e 2 conectores de bus

e Compensacion de carga dindmica
e Compensacién de carga adaptable
[ ]

[ ]

L[]

[ ]

Puerto para utilidades
2 pistones

3 luces

Reloj en tiempo real
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Montaje

Maddulos de asiento LINX e interfaces

DLX-ACT200

e 2 canales de piston

e 2 puertos de bus

e 1 puerto de entrada de uso general (GPI) de 6 patillas
L]

[ ]

ap
ol

@@D
@0
(ele]
(ele]

LED de estado del mddulo
Alimentacién del piston suministrada a través del bus

4 canales de piston

DLX-ACT400
D
pllptlulululyl

L[]
e 2 puertos de bus

e 1 puerto de entrada de uso general (GPIl) de 6 patillas
e LED de estado del médulo

e Alimentacidon del pistdn suministrada a través del bus

GLM-CONX4
Conector de 4 vias

¢ Bloque de expansidén para conectarse a varios mddulos
extra en un sistema LiNX

DLX-IN200
Mddulo de entrada

e Conector DB9 para entradas proporcionales y
conmutadas

Fuente de alimentacion de 12 V (200 mA)

Entrada de jack (estéreo)

2 conectores de bus LiNX

Indicador de actividad que muestra las demandas de
entrada

DLX-IN500
Moddulo de entrada

e Conector DB9 para entradas proporcionales y
conmutadas

Fuente de alimentacién de 12 V (200 mA)

Boquilla para sorber y soplar

Entrada de jack (estéreo)

2 conectores de bus LiINX

Indicador de actividad que muestra las demandas de
entrada

DLX-OUT500
Modulo de salida

Conector DB9 para salidas conmutadas
Salida de jack (estéreo)
2 conectores de bus LiNX

e Indicador de estado

Cable de bus; longitud de 300 a 2500 mm

~ pm— Cableado de extension; longitud de 640 y 900 mm
BT

1637708-H 15
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Accesorios de asiento eléctrico

ASL300
Interruptor con forma de huevo

¢ Interruptor momentaneo
¢ Normalmente abierto
e Jack mono

(@]

Boton estéreo

e 2 interruptores
e Jack estéreo

Conmutador estéreo

e Conmutador
¢ Normalmente abierto
e Jack estéreo

Interruptor de botones de 4 direcciones

e 4 interruptores
e Conector DB9

Conmutador de 4 posiciones

Conmutador de 4 direcciones
e Conector DB9

Interruptor de 10 botones

e Modulo disponible Unicamente como hardware que
ofrece un acceso sencillo y directo a las funciones
eléctricas del asiento

DLX-FKEYO01

e Para sistemas con un piston fisico

e Control de asiento eléctrico a través del interruptor
con forma de huevo, el botén estéreo o el conmutador
estéreo

16

DLX-FKEYO02

e Para sistemas con dos o mas pistones fisicos
e Control de asiento eléctrico a través del botdn o el
conmutador de 4 posiciones

1637708-H



Montaje

DLX-GYR100
Modulo LiINX G-Trac

e Estabiliza el comportamiento de conduccién de la silla
de ruedas

DLX-USB02
Cargador de USB LiNX

e 2 puertos USB de cargador
e Corriente de carga de 1 A por puerto
e Tapones protectores de goma

DLX-TILT201-A
Sensor de angulos

e Mide el angulo del respaldo

3.4 Montaje del médulo de suministro eléctrico

Se debe respetar la orientacion de montaje del médulo de suministro eléctrico especificada por Invacare para cada
modelo de silla de ruedas.

Dimensiones de los mddulos de suministro eléctrico

DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

" 88 +1 mm

168 1 mm

180 +1 mm

43 £1 mm |

DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

~ 107+1mm |

168+ 1 mm

180+1mm

45+1mm |

1637708-H
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Montaje correcto

® Parte trasera
Conectores

© Parte superior
() Base

Los mddulos de suministro eléctrico se pueden colocar sobre su lateral o en angulo. Si coloca los mdédulos de suministro
eléctrico en angulo, aseglrese de que los conectores ® queden orientados hacia abajo, de modo que los huecos del
conector no acumulen sustancias extrafias o liquidos.

Montaje incorrecto

® Parte trasera
Conectores
© Parte superior
() Base

Prueba

El sistema LiNX se debe probar por completo una vez instalados todos los médulos y cables.
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3.5 Posiciones de montaje en sillas de ruedas

Montaje

i En la siguiente tabla se muestran las posiciones de los médulos de suministro eléctrico ® y DLX-ACT200/400 ® en
funcién del modelo y la configuracion de la silla de ruedas. Para obtener mas informacién sobre el acceso a los

componentes, consulte el manual de servicio del modelo de silla de ruedas correspondiente.

Traccién trasera

Traccion central

AVIVA RX con asiento
Modulite

Pronto M41, TDX SP2, TDX
SP2 de base estrecha, TDX
SP2 de base ancha con
asiento Modulite

AVIVA RX con asiento Ultra
Low Maxx

TDX SP2 de base estrecha y
TDX SP2 de base ancha con
asiento Ultra Low Maxx

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD sin mddulo de
elevador/inclinacion

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD con mddulo de
elevador/inclinacion

Fox

Kite, Kite HD

Storm4, Storm#4 X-plore,
Storm4 Max!

Stream?!

1637708-H
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1 N.2 DLX-ACT200/400 en Storm#4 Max y Stream

3.6 Clavijas del puerto
DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

é%\\

® Bus de comunicacién LiNX

Puerto M1 de freno de estacionamiento/motor
© Puerto de bateria

© Puerto M2 de freno de estacionamiento/motor
® Puerto para utilidades

DLX-PM60AL, DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

oo Eor |

® ®

Bus de comunicacién LiNX

® ®

Puerto M1 de freno de estacionamiento/motor
Puerto de bateria
Puerto M2 de freno de estacionamiento/motor
Puertos de piston

Puerto de iluminacion

®© ® ® © O

Puerto para utilidades

3.7 Configuracion de los puertos de los pistones (configuraciéon de fabrica)

Invacare se encarga de definir los puertos de los pistones, las propiedades y el comportamiento de cada piston. Usted
puede cambiar la velocidad, la direccion y el modo de funcionamiento. Para ello, puede utilizar diferentes menus (consulte
Modificacién de los pardmetros del asiento).

Movimiento del asiento

El desplazamiento del asiento se denomina "movimiento del asiento". El movimiento del asiento determina el icono que
aparece en la interfaz de usuario, la velocidad total, los pistones individuales y sus velocidades. Los movimientos del asiento
pueden controlar uno o varios pistones. Existen seis movimientos del asiento definidos en la configuracion de fabrica.

Funcion del asiento
La funcién del asiento es la entrada del usuario y define cdmo se maneja el movimiento.

Los mddulos de suministro eléctrico «AL» que incluyen pistones y luces tienen dos puertos de piston. Si es preciso, el
sistema se completa con el médulo DLX-ACT200 o DLX-ACT400, segun la configuracion. En los siguientes capitulos, se
describe la configuracion de los puertos de cada mddulo/ajuste.

20 1637708-H



3.7.1 Configuraciones de puertos para sistemas con

Montaje

DLX-REM2xx (version de la UE con asiento

Modulite)
Canal Movimiento del asiento (icono) Funcién del asiento (operacién)
® Inclinacién AV/RETR. proporcional
N
0.00
Reclinacion AV/RETR. proporcional
<
0.00
© Pierna derecha AV/RETR. proporcional
<
0 ‘0 Ambas piernas
© Pierna izquierda/ D AV/RETR. proporcional
reposapiernas con <
montaje central Oee
N
0.0
® Elevador AV/RETR. proporcional
N
0.00

Configuracion de puertos sin elevador

Modulo de
suministro
eléctrico

DLX-ACT200

DLX-ACT400

1637708-H
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Invacare® LiNX

Configuracion de puertos con elevador

Modulo de
suministro
eléctrico

DLX-ACT200

DLX-ACT400

o [==]n]

fl’i’]

[EeEeeERET)Awx

eEed: e~y L)

|

3.7.2 Configuracion de puertos para sistema no extensible (version de EE. UU.)

Los sistemas no extensibles llevan instalados interruptores externos y una tecla de funcidn para controlar las funciones del
asiento eléctricas. Para obtener mas informacion sobre las teclas de funcidn, consulte el capitulo 3.7.4 Configuracion de

puertos para functionkeys, pdgina 24.

Sistemas de piston unico

®
LJ ) éz

Canal

Movimiento del asiento (icono)

Funcion del asiento (operacidn)

Solo reclinacién

o
=
o

AV/RETR. proporcional

Solo inclinacién

o
=f®
o

AV/RETR. proporcional

Solo LNX

®

<l

AV/RETR. proporcional

22
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Sistemas de dos pistones

Montaje

Canal Movimiento Movimiento Movimiento Movimiento Movimiento Funcion
del asiento del asiento del asiento del asiento del asiento del asiento
(icono) (icono) (icono) (icono) (icono) (operacidn)
® Inclinacién Inclinacién Reclinacion Pierna Reclinacion AV/RETR.
. . . izquierda . proporcional
- - =) O =)
0.00 0.00 0.00 — 0.00
Q.00
Elevador LNX LNX Pierna derecha | Inclinacion AV/RETR.
D 0 D D e
N < ) < N
0.00 00 0ee 0.e0 0.00

3.7.3 Configuracion de puertos para sistemas con DLX-REM400 y DLX-REM500 (con asiento Ultra

Low Maxx)

B
U

LIOCEEEI@T)x

eaelr es{C #GL)

[
=

] 7
C

Canal Movimiento del asiento (icono) Funcién del asiento (operacién)
® Inclinacidn AV/RETR. proporcional
Elevador AV/RETR. proporcional
© Reposapiernas derecho AV/RETR. proporcional
© Reposapiernas izquierdo AV/RETR. proporcional

1637708-H
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Canal Movimiento del asiento (icono) Funcidn del asiento (operacién)
® LNX AV/RETR. proporcional
® Reclinacion AV/RETR. proporcional

3.7.4 Configuracion de puertos para functionkeys

Si el sistema tiene instalado un interruptor externo, para controlar las funciones del asiento eléctrico (excepto en
interruptores de 10 botones), un functionkey es una opcion para conectar los interruptores. Existen dos configuraciones
diferentes para functionkeys. El tipo de functionkey determina el comportamiento del sistema en lo que respecta al control
de los pistones. Las propiedades y el comportamiento de cada interruptor vienen definidos por Invacare y pueden
reasignarse a través del puerto en el que la entrada de control estd conectada. La reasignacién debe efectuarse en CONTROL
INPUTS/OUTPUTS del mddulo correspondiente. Consulte 9.15.6 Configuracion de interruptores externos, pdgina 186

Tipo 1: Sistema de piston Unico (SAS)
Este functionkey estd destinado a sistemas con un solo pistdn fisico. Estd disponible en una Unica configuracion:
e FKEYOL1TDC: control del piston a través de interruptores y del joystick

Los interruptores externos que controlan las funciones del asiento eléctrico deben estar conectados a los jacks hembra
(consulte la siguiente tabla).

£\l
®
® Jack mono para conectar el interruptor con forma de huevo

Jack estéreo para conectar el botdn estéreo o el conmutador estéreo

Tipo 2: Sistema de varios pistones (MAC)

Este functionkey esta destinado a sistemas con dos o mas pistones fisicos. Esta disponible en una Unica configuracién:

e FKEYO2TDC: control del piston a través de interruptores y del joystick

el botdén o el conmutador de 4 posiciones deben estar conectados a la toma DB9.

3.8 Diagramas de cableado

i En los siguientes diagramas, se muestra el cableado de una silla de ruedas con una configuracién compleja que
incluye varios pistones, luces y una unidad de control para el asistente.

Para determinar la longitud del cable necesaria, consulte las tablas siguientes o mida el cable después de
desconectarlo.

o
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3.8.1 Cableado para el sistema de asiento Modulite

Montaje

Cableado para Modulite: Elevador, inclinacion, reclinacion, reposapiernas elevables eléctricos, luces, control dual, entrada
secundaria, DLX-ACT400, GLM-CONX4 (2x), DLX-IN200 y cargador USB

Actuator
Legrest right

Actuator
Recline

Primary
US| Remote

DLX-ACU200/
DLX-REMOS0

=]

GLM-CONX4

Secondary
Remote

Actuator
Actuator
Lifter

Tilt

BUS

GLM-CONX4

Conventional Version

Rear Rear
light indicator

ﬁ La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y

Head
light LH
Head
light RH

2
|
\

2

Rear Rear
light indicator

1
[
\

1

el conector de cuatro vias GLM-CONX4.

%

o
o

Power module
DLX-PM120AL

eg

Microswitch
Slow-Stop 2

Fig. 3-1

G-Trac sensor
DLX-GYR100

Motor LH

Motor RH

i

Battery

Battery

Modelo ® © © ®

Kite 2500 mm 1500 mm 300 mm 700 mm 700 mm
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1700 mm 300 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard

TDX SP2 1500 mm 1200 mm 300 mm 300 mm 700 mm
Storm#4, 1500 mm 1200 mm 300 mm 500 mm 300 mm
Storm# X-plore

AVIVA RX 1500 mm 1500 mm 300 mm 300 mm 700 mm

1637708-H
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Modelo ® @ ® ®

Kite 1500 mm 2500 mm 700 mm N/D
Spectra XTR2 HD, 1200 mm 2000 mm 700 mm N/D
Bora/Spectra XTR Standard

TDX SP2 1000 mm 1700 mm 300 mm N/D
Storm#4, 1200 mm 2000 mm 300 mm N/D
Storm# X-plore

AVIVA RX 1200 mm 2500 mm 640 mm 500 mm

26
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Montaje

Cableado para Modulite: Elevador, inclinacion, reclinacion, reposapiernas elevables eléctricos, luces, control dual,
DLX-ACT400, GLM-CONX4 y cargador USB

Legrest left/
Actuator
Recline
Actuator
Tilt
Actuator
Lifter

Center

Actuator
mounted
Actuator
Legrest right
Max back
angle sensor
DLX-ACU200
DLX-REMO50

DLX-ACT400

I

Primary
BUS | Remote

BLX-GYR99

G-Trac sensor

<
S
z
o
Q
=
=
[c]
[2]
o - T
§§ <'7 B <
@ 3= S s
2 £S 2 2
®3 ga - o ]
I %g3 |2 s s
383

N
—
—]

okl
g3
32
33
39

S3
53

Conventional Version

Battery

Battery

S
2
©
151
©
c

indicator

Rear
Rear

Fig. 3-2

i La longitud del cable podria variar segun las posiciones de montaje del mando principal, el control dual y el
conector de 4 vias GLM-CONX4.

Modelo ® © © ® ®

Kite 2500 mm 1500 mm 700 mm 1700 mm 700 mm 700 mm
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1200 mm 700 mm 1500 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard

TDX SP2 1500 mm 1000 mm 300 mm 1500 mm 700 mm 300 mm
Storm#4, 1500 mm 1200 mm 500 mm 1500 mm 300 mm 300
Storm# X-plore
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Modelo ® © © ® ®
Pronto M411 1700 mm 1500 mm 700 mm 1500 mm 700 mm -

AVIVA RX 1500 mm 2000 mm 700 mm 2000 mm 700 mm 640 mm
1

28

Pronto M41 sin sensor G-Trac, microinterruptor y sensor
del angulo del respaldo
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Cableado para Modulite: Inclinacidn, reclinacion, reposapiernas elevables eléctricos, luces y DLX-ACT200

Actuator
Legrest left/
Center
mounted

Actuator
Legrest right

Remote
8US | DLX-REM216

DLX-ACT200

Hd @

Lights
PCB

Conventional Version

LED Version

o
2
©
o
©
c

Rear

Rear

indicator

5 .
® Se
2= g <
SE 25
< &
28
2
3g
89
=X
&
A [3]
o
= ~ T T
33 <'7 S =
oo — [
es
£s 2 2
B G g s
®3% s = =
c&a
z
2
©
3
2
3
— g
H
>
2
®
3

Fig. 3-3

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje del mando principal.

Montaje

Modelo ®

Kite 1500 mm 1500 mm
Spectra XTR2 HD, 1500 mm 1500 mm
Bora/Spectra XTR Standard

TDX SP2 1700 mm 1000 mm

1637708-H
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Modelo ®
Stormé4, 1200 mm 1500 mm
Storm# X-plore

AVIVA RX 1500 mm 1700 mm

2500 mm (cuando se monta como
mando del asistente)

30
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Montaje

Cableado para Modulite: Solo inclinacién sencilla/conduccién

Remote
BUS | DLX-REM110

B1

(=] 3ze & &
ESSS 5 S
= 833%  |— 2 2
3 G [ = =
g
a
g
8
Fig. 3-4
ﬁ La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje del mando principal.
Modelo ®
AVIVA RX 1700 mm
Kite 2000 mm
Spectra XTR2 HD, Bora/Spectra XTR Standard 2000 mm
TDX SP2 1500 mm
Storm4, Storm# X-plore 2000 mm
Fox 1000 mm + cable de extension de 640 mm
Stream 1500 mm
Pronto M41 2000 mm
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3.8.2 Cableado para el sistema de asiento Modulite (solo Pronto M41)

Cableado para Pronto M41 con Modulite: inclinacidn, reclinacion, reposapiernas elevables eléctricos y DLX-ACT400

Actuator
Tilt

Actuator
Recline

Actuator
Legrest left
Actuator
Legrest right

DLX-ACT400

T

Remote
BUS| DLX-REM216
B2

Bl

2] [3]

o I

- 35 7] 5 z

14 — —

E= S S

5% 3 3

[Z] 3% [&] S S
o0

LJLH

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-5

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje del mando principal.

1000 mm
1200 mm

®

)
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Montaje

3.8.3 Cableado para el sistema de asiento Modulite (solo Fox)

Cableado para Fox con Modulite: Solo conducciéon con ACU

ACU

9

DLX-REM110

Remote

BUS

BUS
BUS | GLM-CONX4 BUS
=]

B1
Al

AUX
e.g.
Power module
DLX-PM60
82 A2
Motor LH
Motor RH

[
—

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-6

ﬁ La longitud del cable puede variar segln las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y
el conector de cuatro vias GLM-CONX4.

® 300 mm + cable de extensidon de 640 mm
1000 mm
© 1000 mm
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Cableado para Fox con Modulite: Solo reclinacion

Actuator
Recline

Remote

BUS | DLX-REM211

= |
E DLX-ACT200 E

B1
A1

Pb\}ver module
Motor LH

[
eg
DLX-PM60
=]

Motor RH

LJLH

3

=

2

]

Fig. 3-7

i La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje del mando principal.
® 300 mm + cable de extensién de 640 mm
1000 mm

34
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Cableado para Fox con Modulite: Solo reclinaciéon y ACU

ACU
Actuator
Recline

?

Remote
BUS | DLX-REM211
BUS
y us|
[us| GLM-CONX4 [sud

B1
L~

Power module
DLX-PM60

e.g.

L
—

Motor LH

Motor RH

Battery

fuse cable

Battery

Montaje

Fig. 3-8
ﬁ La longitud del cable pulede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y
el conector de cuatro vias GLM-CONXA4.
® 300 mm + cable de extensidon de 640 mm
500 mm
© 1000 mm
) 1000 mm

1637708-H
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3.8.4 Cableado para el sistema de asiento Ultra Low Maxx

Cableado para sistemas no extensibles con asiento Ultra Low Maxx (solo en EE. UU.)

4way toggle

Actuator
Actuator
4way Button

Functionkey

S _
8 I © s
I 5 =4
S 2 e}
jas) < 31 3 |z
D = (=]
o< ~ > s =]
— & 3 = g
© 5
" o
3 H S
F (o)X=
o
g8
a
3
%
2
[2] [=]
©
S So
8o
< @
EZ ] 2
18 £ 2
B 3% a8 5
E ga
T2l o
HIEIE
=
3
g
£
4
[=4]
v @
) 8
8 o>
2 <
2 s°
=
I
©
@

Fig. 3-9
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Montaje

i La longitud del cable puede variar seguin las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y
el conector de cuatro vias GLM-CONX4.

Configuracién ® © © ® ® © (G)

Solo reclinacién | 1200 mm | 300 mm | 700 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey no se usa Reclinacién
FKEYO1/ conectada
FKEYO1TDC

Inclinacién/ 1200 mm | 300 mm | 700 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey Inclinacién | Reclinacién

reclinacion FKEY02/ conectada conectada
FKEYO2TDC

Solo LNX 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey LNX no se usa
FKEYO1/ conectado
FKEYO1TDC

Solo inclinacién 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey Inclinacién | no se usa
FKEYO1/ conectada
FKEYO1TDC

Patas dobles 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey Reposa- Reposa-
FKEY02/ piernas piernas
FKEY02TDC derecho izquierdo

conectado conectado

Reclinacidn/LNX 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey LNX Reclinacidn
FKEY02/ conectado | conectada
FKEYO2TDC

Inclinaciéon/LNX 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey LNX Inclinacién
FKEY02/ conectado | conectada
FKEYO2TDC

Inclinaciéon/ 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Functionkey Elevador Inclinacién

elevador FKEY02/ conectado conectada
FKEYO2TDC

1637708-H
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Cableado para configuraciones con asiento Ultra Low Maxx
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Fig. 3-10
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La longitud del cable puede variar segun las posiciones de montaje de los mandos principal y secundario y

el conector de cuatro vias GLM-CONX4.

o
1l
38



Montaje

ﬁ Segun la configuracidn, el interruptor con forma de huevo ASL300 se puede conectar al mando principal.

Configuracion con inclinacion, con inclinacion, con inclinacion, con con inclinacion, sin
con reclinacién, sin sin reclinacién, sin reclinacién, con reclinacién, con
elevador elevador elevador elevador

® 1200 mm 1200 mm 1500 mm 1500 mm

®1 REM400: 1500 mm REMA400: 1500 mm REM400: 1500 mm REM400: 1500 mm
REM500: 1700 mm REM500: 1700 mm REM500: 1700 mm REM500: 1700 mm

© 700 mm 1200 mm 700 mm 1200 mm

) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

®?2 1700 mm 1200 mm 1200 mm 1200 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

©) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

G) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

O 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

D 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

1

2

En funcién del mando principal

3.9 Montaje de los mandos principales

i Para obtener informacion sobre el montaje de los soportes del mando en la silla de ruedas, consulte el manual de

servicio del sistema de asiento.

3.9.1 Montaje de DLX-REM1XX y DLX-REM2XX para Modulite

Soporte del mando estandar

Puerto de bus para DLX-CR400 o para interruptor de parada del mando. No se pueden combinar.

| 9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

1.

Monte el mando ® en el adaptador ® con tornillos ® y arandelas @.
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Soporte del mando abatible

Llave Allen de 4 mm
Llave Allen de 3 mm
Llave inglesa de 8 mm
Llave inglesa de 10 mm

|U
ol

Introduzca los tornillos © a través del bastidor ©, el soporte del mando y las arandelas ®.
Apriete los tornillos con las tuercas ®.

Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®), el bastidor © y el bastidor @ y apriete los tornillos.

el N

Soporte del mando para el asistente

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un bastidor en la empufadura o la barra de empuje.

| 9 e Llave Allen de 4 mm
ol e Llave Allen de 3 mm

0
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Montaje

1. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®, la placa de montaje © y la parte inferior del bastidor ©.
2. Fije la parte inferior del bastidor a la barra de empuje mediante la parte superior del bastidor ® vy las tuercas ®.

3.

Fije el mando y el soporte @ al bastidor @ con tornillos @ y arandelas ®.

Para conocer las posiciones de montaje, consulte 3.11.4 Montaje del DLX-REMO050, pdgina 58.

Soporte de la linea media del nicleo

Para montar mandos principales en el soporte de la linea media del nucleo, consulte 3.10 Montaje de mandos principales
en el soporte de la linea media del nicleo, pdgina 52.

3.9.2 Montaje de DLX-REM2XX para Ultra Low Maxx

Soporte del mando estandar

|9 o Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

1.
\\::: 6-_
\@\ %
® ® %
Fig. 3-11
Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del mando ® con los tornillos ©, las arandelas © vy las tuercas ®.
2.

Fig. 3-12
Monte el mando ® en el adaptador ® con tornillos ® y arandelas @.
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Soporte del mando abatible

|U
il

Llave Allen de 3 mm
Llave Allen de 4 mm
Llave inglesa de 8 mm

[ ]
L]
L]
e Llave inglesa de 10 mm

Fig. 3-13

Introduzca los tornillos © a través del bastidor ©, el soporte del mando y las arandelas ®.
Apriete los tornillos con las tuercas ®.
Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®, el bastidor © vy el bastidor @ y apriete los tornillos.

el o

Fig. 3-14
Fije el mando ® con tornillos @ y arandelas @ al bastidor G.

Soporte de mando de eslabdn de cuatro patas

| 9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm
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1. Monte el adaptador del mando LiNX ® con tornillos ® al mando ©.

Montaje

i El adaptador del mando LiNX se puede girar 90° hacia la derecha o la izquierda para obtener mas opciones de

ajuste.

2. Monte el mando en el eslabéon de cuatro patas ® con el tornillo ©, la arandela Nord-Lock ® y la arandela dentada @.

ﬂ Apriete el tornillo © con un par de apriete maximo de 25 Nm.

Soporte del mando para el asistente en el respaldo motorizado

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un bastidor en la empuiiadura o la barra de empuje.

| Q e Llave Allen de 4 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

1.
Fig. 3-16
Monte el mando ® con el soporte ® y el tambor del soporte © en la pinza © con tornillos ® y arandelas ®.
2.
| Riesgo de daiiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.

—Si es superior podria dafiarse el mando.

Fije el tambor del soporte © en la pinza © con un tornillo @, una arandela ® y una tuerca .

1637708-H
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Fig. 3-17

Fig. 3-18
Fije el bastidor @ a la pinza de agarre ™ con tornillos ® y tuercas ©.

Soporte del mando para el asistente en el respaldo manual

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un bastidor en la empufadura o la barra de empuje.

|9 e Llave Allen de 4 mm
ol e Llave Allen de 5 mm

e Llave inglesa de 8 mm

¢ Adhesivo de bloqueo de rosca (Loctite 225 o similar)
1.

Monte el mando @ con el soporte ® y el tambor del soporte © en la pinza © con tornillos ® y arandelas ®.

Riesgo de dafiar el mando
El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Fije el tambor del soporte © en la pinza © con un tornillo @, una arandela ® y una tuerca .

a4 1637708-H



Montaje

Fig. 3-20

Instale la pinza de agarre ® a la barra de empuje con tornillos © y tuercas O.
Apriete los tornillos con 10 Nm.

Fig. 3-21

Inserte los tornillos ® a través de la pinza de agarre @ y los separadores ™ en la pinza ©.
Utilice un adhesivo de bloqueo de rosca y apriete los tornillos con 10 Nm.

Soporte de la linea media del nicleo
Para montar mandos principales en el soporte de la linea media del nucleo, consulte 3.10 Montaje de mandos principales
en el soporte de la linea media del nicleo, pdgina 52.

3.9.3 Montaje del DLX-REM400

Soporte del mando estandar

|9 o Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm
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1.
@ @
\:::\ 6-_
\\@\ %
® ® %
Fig. 3-22
Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del mando ® con los tornillos ©, las arandelas © vy las tuercas ®.

2.

Monte el mando ® en el adaptador ® con tornillos ® y arandelas @.

Soporte del mando abatible

| 9

e Llave Allen de 4 mm
e Llave Allen de 3 mm

e Llave inglesa de 8 mm
e Llave inglesa de 10 mm

Fig. 3-24

1. Introduzca los tornillos © a través del bastidor ©, el soporte del mando y las arandelas ®.
2. Apriete los tornillos con las tuercas ®.
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Montaje

3. Introduzca los tornillos ® a través de las arandelas ®, el bastidor © y el bastidor @ y apriete los tornillos.
4.

Fig. 3-25
Fije el mando con tornillos ® al bastidor @.

Soporte de mando de eslabén de cuatro patas

| Q@ e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm

Fig. 3-26

1. Monte el adaptador del mando LiNX ® con tornillos ® al mando ©.

i El adaptador del mando LiNX se puede girar 90° hacia la derecha o la izquierda para obtener mas opciones de
ajuste.

2. Monte el mando en el eslabdon de cuatro patas ® con el tornillo ©, la arandela Nord-Lock ® y la arandela dentada @.

ﬂ Apriete el tornillo © con un par de apriete maximo de 25 Nm.

Soporte del mando para el asistente en el respaldo motorizado

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un bastidor en la empuiiadura o la barra de empuje.

| Q e Llave Allen de 4 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm
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1.
Monte el mando ® con el soporte ® y el tambor del soporte © en la pinza ® con tornillos ® y arandelas ®.
2.
| Riesgo de daiiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.
Fije el tambor del soporte © en la pinza ©® con un tornillo @, una arandela ® y una tuerca .
3.
Fig. 3-28
4.

Fig. 3-29
Fije el bastidor @ a la pinza de agarre ™ con tornillos ® y tuercas ©.

Soporte del mando para el asistente en el respaldo manual

El mando se instala en la silla de ruedas mediante un bastidor en la empufiadura o la barra de empuje.

|U
ol

Llave Allen de 4 mm
Llave Allen de 5 mm
Llave inglesa de 8 mm

[ ]
L]
[ ]
e Adhesivo de bloqueo de rosca (Loctite 225 o similar)
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1.
Monte el mando ® con el soporte ® y el tambor del soporte © en la pinza ® con tornillos ® y arandelas ®.
2.
| Riesgo de daiiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
—Si es superior podria dafiarse el mando.
Fije el tambor del soporte © en la pinza © con un tornillo @, una arandela ® y una tuerca .
3.
Fig. 3-31
Instale la pinza de agarre ® a la barra de empuje con tornillos © y tuercas O.
Apriete los tornillos con 10 Nm.
4,

Fig. 3-32

Inserte los tornillos N a través de la pinza de agarre D y los separadores ® en la pinza ©.
Utilice un adhesivo de bloqueo de rosca y apriete los tornillos con 10 Nm.

Soporte de la linea media del nicleo

Para montar mandos principales en el soporte de la linea media del nucleo, consulte 3.10 Montaje de mandos principales
en el soporte de la linea media del nicleo, pdgina 52.
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3.9.4 Montaje de conmutadores en el modelo DLX-REM400

i Los conmutadores solo son compatibles con el médulo del mando DLX-REM400-B. No deben instalarse en la
version DLX-REM400-A.
| @ e Llave torx TX8
ol e Ganzua de apertura (o similar)
¢ Dos tornillos adicionales (incluidos en el kit de montaje)
e Kit de etiquetas (incluido en el kit de montaje)
1.
Fig. 3-33
Extraiga la tapa trasera ® utilizando la ganzia de apertura ®.
2.
Fig. 3-34
Afloje y retire los cuatro tornillos plateados ©.
3. Instale el conmutador ® en el mando ® con los tornillos © y ©.
4. Repita los pasos 2 y 3 para instalar el segundo conmutador o placa de obturacién.
5. Instale la tapa trasera incluida en el kit de montaje.
6. Coloque las etiquetas ® en los dos conmutadores.

3.9.5 Montaje de DLX-REM500 al soporte de mando abatible

| Q@ e Llave Allen de 3 mm
Illl e Llave Allen de 4 mm

e Adhesivo de bloqueo de rosca de fuerza media (Loctite 243 o similar)
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®—0

Fig. 3-35

=

Conecte la etiqueta deslizante ® al brazo de la junta ® e insértelo en el soporte ©.
2. Fijelo con la tuerca de manguito ©, la arandela ® y el tornillo ®.

ﬁ Aplique el adhesivo de bloqueo de rosca al tornillo ®.

3. Inserte el tornillo de bloqueo ® y el muelle de compresion (D a través del soporte © y del brazo de la junta ®.
4. Fijelo con el pomo de bloqueo @ y el tornillo sin cabeza .

i Aplique el adhesivo de bloqueo de rosca al tornillo sin cabeza .

Fig. 3-36

Inserte el bastidor © en el brazo de la junta ®), la esfera de la pinza ® y el anillo de la pinza ®.
Fijelo con tornillos ©.
6. Monte el mando @ en la placa de apoyo ® vy el cojinete de fijacion ® con arandelas @ y tornillos ®.
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3.10 Montaje de mandos principales en el soporte de la linea media del nicleo

ﬁ iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas (acortdndolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.
— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.
— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

Montaje de DLX-REM110, DLX-REM2XX, DLX-REM400

|9 e Llave Allen de 4 mm
ol ¢ Llave inglesa de 8 mm

Fig. 3-37 Ejemplo de ajuste de DLX-REM400. DLX-REM110, DLX-REM211 y DLX-REM216 se ajustan de la misma manera.
Monte el mando ® con el soporte ® y el tambor del soporte © en la pinza ® con tornillos ® y arandelas ®.
2.

Riesgo de daiiar el mando
El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Fije el tambor del soporte © en la pinza ©® con un tornillo @, una arandela ® y una tuerca .

3.
: :\ -
O, ®
Fig. 3-38 Ejemplo de ajuste de DLX-REMA400. DLX-REM110, DLX-REM211 y DLX-REM216 se ajustan de la misma manera.
Tire del soporte de la pinza @ sobre el nucleo ©.
4,

Fije la pinza © al bastidor de la pinza @ y ajustelo todo con tornillos ®.
Montaje de DLX-REM500

| Q@ e Llave Allen de 4 mm
il ¢ Lave Allen de 3/16"

52 1637708-H



Montaje

1. Monte el mando © en el bastidor ® con tornillos ®.
2. Tire del bastidor ® sobre el nicleo ®.
3. Apriete el bastidor en el nucleo con un tornillo ©.

3.11 Montaje de los mandos secundarios

i Para obtener informacion sobre el montaje de los soportes del mando en la silla de ruedas, consulte el manual de
servicio del sistema de asiento.

3.11.1 Montaje del adaptador KLICKfix para IDC

Montaje estandar

o
I’]l e Destornillador Phillips

Coloque las abrazaderas de sujecion ® en la empufiadura ® de la silla de ruedas.

Aseglrese de que la banda de goma © permanezca entre las abrazaderas de sujecién y la empufiadura.
Situe el adaptador KLICKfix © en las abrazaderas de sujecion.

Apriete los tornillos ®.

PwbPR

Montaje en el sistema de asiento Ultra Low Maxx

I‘i’ ¢ Llave Allen de 4 mm (3/16")
0 e Destornillador Phillips

Fije la abrazadera de sujecion ® en la empufiadura ® de la silla de ruedas.

Deslice el tubo adaptador © a través de la abrazadera de sujecion.

Apriete el tornillo de mariposa ©.

Monte el adaptador KLICKfix en el tubo adaptador; consulte el apartado Montaje estandar.

s
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3.11.2 Montaje del DLX-ACU200

Montaje del sistema de asiento Modulite

|9 e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 8 mm
e Llave inglesa de 10 mm
1.

Fig. 3-39

Fig. 3-40

Fig. 3-41

Riesgo de daiiar el mando
El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Ajuste el mando ® en la pinza ® y apriete el tornillo ©® y la tuerca ©.

Montaje del sistema de asiento Ultra Low Maxx (respaldo motorizado)

|9 e Llave Allen de 4 mm
| e Llave inglesa de 8 mm

54
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1.
| Riesgo de dafiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
—Si es superior podria dafiarse el mando.
Ajuste el mando ® en la pinza ® y apriete el tornillo ©® y la tuerca ©.
2.
3.

Fig. 3-44
Fije el bastidor @ a la pinza de agarre ® con tornillos ® y tuercas O.

Montaje del sistema de asiento Ultra Low Maxx (respaldo manual)

|U
il

Llave Allen de 4 mm

Llave Allen de 5 mm

Llave inglesa de 8 mm

Adhesivo de bloqueo de rosca (Loctite 225 o similar)
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1.
©
Fig. 3-45
| Riesgo de dafiar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.
Ajuste el mando ® en la pinza ® y apriete el tornillo © y la tuerca ©.
2.
Fig. 3-46
Instale la pinza de agarre ® a la barra de empuje con tornillos @ y tuercas ®.
Apriete los tornillos con 10 Nm.
3.

Fig. 3-47

Inserte los tornillos M a través de la pinza de agarre ® vy los separadores ® en la pinza ®.
Utilice un adhesivo de bloqueo de rosca y apriete los tornillos con 10 Nm.

3.11.3 Montaje de DLX-CR400
también valido para DLX-CR400LF

Soporte del mando estandar

| & e Llave Allen de 3 mm
| e Llave Allen de 4 mm
e Llave inglesa de 8 mm

56
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1.

Monte el soporte del joystick @ en el adaptador de DLX-CR400 ® con los tornillos ©, las arandelas © vy las tuercas ®.
2.

Fije la pinza ® al adaptador de DLX-CR400 ® con las arandelas @ y los tornillos ®.
3. L

Riesgo de daiiar el mando
El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
—Si es superior podria dafiarse el mando.

Ajuste el mando © en la pinza ® y apriete el tornillo ® y la arandela @ con la tuerca .

Soporte de la linea media del nicleo

A iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios
Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.
— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.
— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

|9 e Llave Allen de 4 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

| Riesgo de danar el mando
. El apriete maximo del tornillo es de 1 Nm.
— Si es superior podria dafiarse el mando.

Ajuste el mando © en la pinza ® y apriete el tornillo ® y la arandela © con la tuerca ®.
2. Tire del bastidor de la pinza @ sobre el nucleo ®.

3. Fije la pinza ® al bastidor de la pinza @ y ajustelo todo con tornillos ®.
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3.11.4 Montaje del DLX-REMO050

|9 o Llave Allen de 4 mm
i« Lave Allen de 3 mm

La unidad de control para el asistente se instala en la silla de ruedas mediante un bastidor en la empufiadura o la barra
de empuje.

1. Introduzca los tornillos @ a través de las arandelas ®), la placa de montaje © y la parte inferior del bastidor ©.
2. Fije la parte inferior del bastidor a la barra de empuje mediante la parte superior del bastidor ® vy las tuercas ®.
3.

Fig. 3-49

Introduzca los tornillos @ a través de las arandelas ® el bastidor O y la unidad de control para el asistente.
4. Apriete los tornillos.
5. Conecte la unidad de control para el asistente.

Posiciones de montaje
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3.12 Montaje de los componentes ASL

i Para obtener informacion sobre el montaje de los soportes del mando en la silla de ruedas, consulte el manual de
servicio del sistema de asiento.

3.12.1 Montaje de las cajas de interfaz

Montaje de la caja de interfaz del joystick ASL en el modelo Ultra Low Maxx

[“' e Llave Allen de 5 mm

1. Afloje el tornillo ®.
2. Instale la caja de la interfaz ®.
3. Coloque las dos piezas en el tubo del reposabrazos © y vuelva a apretar el tornillo ®.

Montaje de la caja de interfaz del joystick ASL en el modelo Modulite

| Q@ e Llave Allen de 3 mm
lI]l e Llave Allen de 6 mm

ﬁ En la siguiente ilustracidn, se muestra un soporte montado en la parte izquierda del asiento con un reposabrazos
ajustable. El soporte del reposabrazos ® puede sustituirse por una arandela para el asiento y la posicion de
montaje puede variar. En cualquier caso, el orden de instalacién es el mismo.
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1.
Fig. 3-51
Afloje y extraiga el tornillo superior © y la arandela ®.
2. Instale el soporte de la base ©. Asegurese de que el soporte del reposabrazos (o la arandela del asiento) ® estd
instalado en la posicidn correcta y los dos orificios estan alineados.
3. Inserte de nuevo el tornillo y la arandela.
4. Repita los pasos 1 a 3 con el segundo tornillo.
5. Apriete los dos tornillos © a 6 Nm.
6.

Fig. 3-52

Instale el remache ®, la caja de la interfaz ® vy el soporte G.
7. Apriete el tornillo ® a 0,3 Nm.

Montaje de la caja de interfaz ASL106 en el modelo Ultra Low Maxx (reclinacion manual)

Llave Allen de 1/8 pulgadas
Llave Allen de 3 mm
Llave inglesa de 8 mm

|U
ol

Fig. 3-53

1. Inserte los tornillos ©.
2. Instale el soporte ®, las arandelas ® vy las tuercas ®.

60
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3. Apriete las tuercas ®.

4.

Fig. 3-54

Ajuste la caja de la interfaz @ al soporte ® con los tornillos .

Montaje de la caja de interfaz ASL106 en el modelo Ultra Low Maxx (reclinacion eléctrica)

Montaje

|U
il

Llave Allen de 1/8 pulgadas
Llave Allen de 5 mm

Llave Allen de 6 mm

Llave inglesa de 13 mm

Fig. 3-55

Afloje y extraiga la tuerca ©, las arandelas, los separadores y el tornillo ®.

2. Vuelva a insertar el tornillo ® vy la brida de

3. Apriete la tuerca.

4.

union ®, las arandelas, los separadores y la tuerca ©.

Inserte los tornillos ©.

5. Instale el soporte &, las arandelas ® vy las tuercas ®.
6. Apriete las tuercas ®.

1637708-H

Fig. 3-56
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7. Instale las cubiertas de los extremos @.
8.

Fig. 3-57
Ajuste la caja de la interfaz @ al soporte ® con los tornillos .

Montaje de la caja de interfaz ASL106 en el modelo Modulite

I“I' e Llave Allen de 1/8 pulgadas
0 e Llave Allen de 5 mm
e Llave inglesa de 13 mm

Fig. 3-58

Inserte los tornillos ©.
Instale el soporte &, las arandelas ® vy las tuercas (®.
Apriete las tuercas ®.

el o

Fig. 3-59
Ajuste la caja de la interfaz D al soporte ® con los tornillos .

Montaje de la caja de interfaz de sorber y soplar ASL154 en el modelo Ultra Low Maxx

|9 o Llave Allen de 5 mm
ol e Destornillador plano
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Fig. 3-60

1. Afloje el tornillo ®.

2. Coloque el soporte del tubo del reposabrazos ® y vuelva a apretar el tornillo ®.

3. Instale la caja de la interfaz © y apriete los tornillos ©.

3.12.2 Montaje del joystick con interruptor simple compacto

Montaje de bandeja lateral

Montaje

I‘i' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
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Fig. 3-61

Fig. 3-62

Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © vy la placa de pinza superior ©® con los tornillos ®.
4,

Fig. 3-63
Monte el soporte en angulo ® con los tornillos @ en la bandeja ®.
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Montaje

Inserte el mando © en la bandeja @.
6. Sujete el bloque del adaptador ® al soporte en angulo ® con un tornillo ® y una arandela .

Montaje de bandeja del nicleo

ﬁ iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.

— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

I‘i' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
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Fig. 3-65

Fig. 3-66

Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la placa de pinza superior © con los tornillos ®.
4,

Fig. 3-67
Monte el soporte en angulo ® con los tornillos ® en la bandeja ®.
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Inserte el mando © en la bandeja ®.

6. Sujete el bloque del adaptador ™ al soporte en dngulo ® con un tornillo @ y una arandela ®.
7.

Fig. 3-69
Deslice el soporte de enganche @ sobre el nicleo y apriete con un tornillo ®.

Montaje solo del ntcleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y daiios

Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.

— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

I‘I' e Llave Allen de 1/8”
[ e Llave Allen de 5/32”

Fig. 3-70
1. Deslice el bloque del adaptador ® sobre el nucleo y apriételo con un tornillo ®.
2. Inserte el mando ® en la pinza ©.
3. Monte la pinza © en el bloque del adaptador ® con los tornillos ©.
3.12.3 Montaje del microjoystick de control con extremidades

Montaje de bandeja lateral

I‘I' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
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Fig. 3-71

1. Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.
2. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la placa de pinza superior © con los tornillos ®.
3.

Inserte el mando ® en la bandeja desde la parte inferior ®@. Asegurese de que la flecha O apunta en la direccién
de conduccién de marcha atras.

Montaje de bandeja del nucleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.

— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

I‘I' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
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Fig. 3-73

1. Inserte la placa de pinza ® en el hueco de la bandeja ®.

2. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la placa de pinza superior © con los tornillos ®.
3.

Fig. 3-74

Inserte el mando @ en la bandeja desde la parte inferior @. Asegurese de que la flecha ® apunta en la direccion
de conduccién de marcha atras.

Deslice el soporte de enganche @ sobre el nucleo y apriete con un tornillo ®.

Montaje solo del nticleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.

— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

I‘i’ e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”
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=

Fig. 3-76

Deslice el bloque del adaptador ® sobre el nicleo y apriételo con un tornillo ®.

Inserte el mando ® en la pinza ©. Asegurese de que la flecha ® (no se encuentra visible en la imagen) apunta en la
direccion de conducciéon de marcha atras.

Monte la pinza © en el blogue del adaptador ® con los tornillos ©.

3.12.4 Montaje del joystick compacto pediatrico

Montaje de bandeja lateral

I‘I' e Llave Allen de 1/8”
0 e Llave Allen de 5/32”

e Llave Allen de 3/16”
1.

3.

70

Fig. 3-77

Fig. 3-78

Inserte la placa de pinza en el hueco de la bandeja ®.
Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la placa de pinza superior ©® con los tornillos ®.

1637708-H



Montaje

Fig. 3-79
Monte el soporte en angulo ® con los tornillos @ en la bandeja ®.

Fig. 3-80
Sujete el bloque del adaptador ® al soporte en angulo ® con un tornillo ® y una arandela .

Montaje de bandeja del nicleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y daiios

Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.

— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

I‘I' e Llave Allen de 1/8”
[ e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
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Fig. 3-81

Fig. 3-82

Inserte la placa de pinza en el hueco de la bandeja ®.
3. Fije la placa de pinza ®, la esfera de la pinza © y la placa de pinza superior © con los tornillos ®.
4,

Fig. 3-83
Monte el soporte en angulo ® con los tornillos ® en la bandeja ®.
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Fig. 3-84
Sujete el bloque del adaptador ™ al soporte en dngulo ® con un tornillo @ y una arandela ®.

Deslice el soporte de enganche @ sobre el nicleo y apriete con un tornillo ®.

Montaje solo del nticleo

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones y dafios

Si después de modificar las varillas (acortandolas, por ejemplo) queda rebaba o no se colocan las cubiertas de
los extremos, podrian producirse lesiones o dafios.

— Siempre que realice un corte para ajustar la longitud, lime después los bordes.

— Una vez limados los bordes, coloque de nuevo las cubiertas de los extremos.

— Compruebe que las cubiertas de los extremos queden bien ajustadas.

|U
il

e Llave Allen de 1/8”
e Llave Allen de 5/32”

1.
2.
3.

Deslice el bloque del adaptador ® sobre el nucleo y apriételo con un tornillo ®.
Inserte el mando ® en la pinza ©.
Monte la pinza © en el bloque del adaptador ® con los tornillos ©.

1637708-H 73



Invacare® LiNX

3.12.5 Montaje de la bandeja Eclipse Tray con sensores de proximidad

| & e Llave Allen de 3/32”
ol e Llave Allen de 5/32”
e Llave Allen de 3/16”
e 4x correas de bucle 25x100 mm
e 4x correas de gancho 25x100 mm
1 v 3

Fije las correas de gancho ® dentro de la bandeja Eclipse Tray ®.

2. Corte las correas de bucle © segun la forma de los sensores de proximidad ©.
3. Fije las correas de bucle a los sensores de proximidad.
4. Fije las correas de bucle a las correas de gancho.
5.
i Preste atencidn para que el cableado de los sensores de proximidad quepa en los huecos previstos.
Fije la cubierta ® en la bandeja Eclipse Tray con tornillos (.
6. N

Inserte la placa de pinza @ en el hueco de la bandeja Eclipse Tray.
7. Fije la placa de pinza, la esfera de la pinza ® vy la placa de pinza superior ® con tornillos .
Atornille el soporte de enganche ® a la esfera de la pinza con el tornillo sin cabeza ©.

o ®

Deslice el soporte de enganche sobre el nicleo ® y apriete con un tornillo ®.

3.13 Montaje del interruptor de 10 ajustes

i Para obtener informacién sobre el montaje de los soportes del interruptor de 10 ajustes en la silla de ruedas,
consulte el manual de servicio del sistema de asiento.

Al montar el interruptor de 10 ajustes o al cambiar el etiquetado, el punto de orientacion ® debe mirar hacia abajo.
Consulte la siguiente tabla.
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Montaje

Orientacion correcta Orientacion incorrecta

s

OLONOX®,
OO0OO0O w Q O

O

O
5
@
5

3.13.1 Montaje del interruptor de 10 ajustes para Modulite

Montaje en la parte delantera

| Q@ e Llave Allen de 3 mm
ol e Llave Allen de 4 mm
e Llave inglesa de 8 mm

Fije el interruptor de 10 ajustes al bastidor mediante los tornillos © y las arandelas ®.

Fije el bastidor al tubo de montaje del mando (® mediante los tornillos ®, arandelas © vy tuercas ®.
Inserte el tubo de montaje del mando en el bastidor de montaje @.

Coloque el interruptor de 10 ajustes en la posicion que desee.

Apriete el tornillo de mariposa ®.

En combinacién con el DLX-REM211/DLX-REM216

Wb E

1. Fije el interruptor de 10 ajustes al bastidor ©® mediante los tornillos ® y las arandelas ©.
2. Fije el soporte al soporte de montaje del mando mediante los tornillos ®.

Montaje en la parte posterior (para asistentes)

| Q@ e Llave Allen de 3 mm
lI]l e Llave Allen de 4 mm
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El interruptor de 10 ajustes se instala en la parte posterior de la silla de ruedas mediante un bastidor ® en la empufiadura
o la barra de empuje.

1. Fije la placa de montaje ©® mediante los tornillos © al interruptor de 10 ajustes ®.
2. Introduzca los tornillos ® a través del bastidor ® y la placa de montaje ©.

En combinacion con el DLX-REMO050 (unidad de control para el asistente)

=

Fije el interruptor de 10 ajustes a la placa de montaje ©® mediante los tornillos ©.
2. Fije la placa de montaje © a la placa de montaje ® mediante los tornillos A.

ﬂ Para saber las posibles posiciones de la unidad de control para el asistente, consulte 3.9.3 Montaje del DLX-REM400,
pdgina 45.

3.13.2 Montaje del interruptor de 10 posiciones en el modelo Ultra Low Maxx

Montaje en la parte delantera

|19 o Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm
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Fig. 3-87

Fije el interruptor de 10 posiciones @ al bastidor mediante los tornillos © vy las arandelas ®.

Fije el soporte al tubo de montaje del mando (® mediante los tornillos O, las arandelas ® vy las tuercas ©.
Inserte el tubo de montaje del mando en el soporte de montaje ®.

Coloque el interruptor de 10 posiciones en la posicion que desee.

Apriete la palanca @.

En combinacion con DLX-REM2XX o DLX-REM400

uhwN R

|9 o Llave Allen de 3 mm
ol e Llave inglesa de 8 mm

1‘ %ZE)
@
\::: 6-_
\@\ %
® ® %
Monte el soporte del joystick @ en el adaptador del mando ® con los tornillos ©, las arandelas © vy las tuercas ®.
2.

DLX-REM2XX DLX-REM400

Monte el mando © en el adaptador del mando ® y la hoja de soporte @ con los tornillos ® vy las arandelas @.
3. Monte el interruptor de 10 posiciones ® en la hoja de soporte @ con los tornillos ® vy las arandelas .

Para obtener mas informacion sobre el montaje del interruptor de 10 posiciones para asistentes, consulte el manual de
servicio de Ultra Low Maxx.
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3.13.3 Cambio del etiquetado

Fig. 3-88

I‘I' ¢ Herramienta de punta pequefia (tornillo de nailon o similar)
0 e Etiqueta

HE L

OQOOO

Fig. 3-89 Orientacion correcta del etiquetado

1. Extraiga el conmutador del soporte.

2.
Fig. 3-90
Inserte la herramienta en los dos orificios superiores ® de la parte trasera y presione la placa protectora y la
etiqueta que estan al otro lado.
3.
i Cuando instale las nuevas etiquetas, aseglrese de que el punto de orientacién ® estd situado en la parte baja
y que los iconos se encuentran en la posicidon correcta.
Cambie el etiquetado.
4. |Instale la placa protectora.
5. Instale el tornillo en el soporte.
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4 Sustitucion de componentes de la silla de ruedas

4.1 Informacion general sobre la configuracion

Las tareas que se describen en este capitulo las deben realizar técnicos de servicio preparados y autorizados para la
configuracidén inicial. No estan concebidas para que las realice el usuario.

4.2 Sincronizacion de baterias nuevas

El medidor de bateria avanzado de LiNX integra una nueva tecnologia que determina el estado de carga (SOC) de las
baterias de acido de plomo con mas exactitud que los medidores convencionales, que se basan en la tensidn de los
terminales de la bateria.

¢ El nuevo medidor avanzado calcula el estado de carga real analizando una serie de factores, no solo la tension
instantanea de los terminales, que, en solitario, no es un indicador adecuado del estado de carga.

¢ El medidor no mide la corriente, lo que resulta complicado en los sistemas de las sillas de ruedas eléctricas.

e El medidor determina si la bateria se esta cargando o descargando y, en funcién de este estado, aplica la légica y los
calculos para obtener el estado de carga real. Entre estos calculos, estd el historial de uso reciente de la bateria.

e Para obtener el estado de carga actual, el medidor calcula la descarga atendiendo a la tension de los terminales, a la
tasa de variacién de la tension de los terminales y al tiempo que la bateria ha estado en este estado.

¢ El nuevo medidor es capaz de diferenciar la carga real de la tensién regenerada o la recuperacion, lo que distorsiona la
estimacion de carga en los medidores convencionales.

e Si, efectivamente, la bateria se estd cargando, el cambio del estado de carga se calcula atendiendo al punto en que se
encuentra el ciclo de carga, la tasa de cambio del terminal y el tiempo que la bateria lleva cargdndose.

Nuevas baterias

El medidor de bateria avanzado utiliza el historial reciente de carga o descarga de la bateria para calcular el estado de
carga. Cuando se conectan baterias nuevas, este historial ya no es aplicable, pero el medidor sigue utilizando la informacion
de la bateria anterior para calcular el estado de carga. Para corregir este comportamiento, el medidor de bateria avanzado
debe sincronizarse con las nuevas bateria.

ﬁ Los fabricantes recomiendan formatear las baterias cuando son nuevas. Esto implica someter la bateria a varios
ciclos sin dejar que se descargue totalmente. Este procedimiento no afecta a la sincronizaciéon del medidor con
las nuevas baterias.

Sincronizacion de nuevas baterias

1. Conecte las baterias nuevas a la silla de ruedas eléctrica.

2. Reinicie las estadisticas de las baterias a través de las herramientas de LiNX Access (consulte Reinicio del uso de la
bateria, pdgina219.

3. Conecte la silla de ruedas eléctrica al cargador de bateria. Debe hacerse con el sistema activado y en un plazo de

24 horas desde que se activd el sistema.

Deje la silla de ruedas eléctrica conectada al cargador de bateria durante mas de diez minutos.

Espere hasta que el medidor de la bateria muestre un valor superior al 80 % (5 LED).

Deje la silla de ruedas eléctrica conectada al cargador de bateria durante al menos dos horas. En el caso de las baterias

nuevas, segun las recomendaciones del fabricante, este tiempo debe ser mayor.

ouk

4.3 Sustitucion del médulo de suministro eléctrico

Al sustituir el modulo de suministro eléctrico, se pierde la configuracién de la silla utilizada actualmente. Hasta junio de
2018, en el modulo de suministro eléctrico podian guardarse como maximo ocho configuraciones preestablecidas para
diferentes sillas de ruedas. Para obtener informacion sobre la nomenclatura de los archivos, consulte 11 Estructura de los
nombres de programa, pdgina 223

i Le recomendamos que, si es posible, realice copias de seguridad de la configuracion actual. Para obtener mas
informacidn sobre la creacion de copias de seguridad, consulte 7.3.7 Almacenamiento de programas, pdginall7para
i0OS o 8.5.4 Almacenamiento de un programa como un archivo, pdgina131para PC.

=

Si es posible, haga una copia de seguridad de la configuracion actual.
2. Sustituya el modulo de suministro eléctrico. Para obtener mas informacidn, consulte el manual de servicio de la
silla de ruedas correspondiente.
3. Conecte la silla de ruedas y la herramienta LiNX Access.
4. Ejecute el procedimiento de configuracion. Consulte 4.4 Configuracion de un procedimiento tras sustituir el modulo de
suministro eléctrico, pdgina 80.

1637708-H 79



Invacare® LiNX

4.4 Configuracion de un procedimiento tras sustituir el modulo de suministro eléctrico

Después de sustituir el médulo de suministro eléctrico, es recomendable realizar los siguientes procedimientos para
asegurarse de que no se ha perdido la configuracién personalizada del usuario y que este tiene acceso a las ultimas
caracteristicas de LiNX.

Actualizacion del firmware/Escribir grupo de archivos

Si el firmware de los componentes de LiNX se actualiza a la ultima versidn, el usuario podra utilizar las ultimas caracteristicas
y otras mejoras disefiadas por Invacare para la silla de ruedas. En la actualidad, existen dos mecanismos para comprobar
que el sistema esta actualizado:

e Utilizar el modo de actualizacion del firmware (requiere conexidn a Internet)
e Escribir el grupo de archivos

El grupo de archivos contiene, como minimo, la configuracion de una silla de ruedas y/o las ultimas actualizaciones
del firmware para los componentes de LiNX instalados.

1. Actualice el firmware a la Ultima version.

a. Firmware Upgrade Mode (Modo de actualizacion del firmware): si necesita informaciéon sobre la herramienta para
i0S, consulte 7.3.8 Actualizacion del firmware, pdgina118 Si necesita informacion sobre la herramienta para PC,
consulte 8.5.6 Actualizacion del firmware, pdgina 132

b. Bundle File (Grupo de archivos): si necesita informacion sobre la herramienta para iOS, consulte 7.4.2 Escritura de
grupos de archivos, pdgina12Q Si necesita informacion sobre la herramienta para PC, consulte 8.6.3 Escritura de
archivos de paquete en una silla, pdgina137

Restauracion del archivo de copia de seguridad

ﬁ Es recomendable que, después de instalar un nuevo médulo de suministro eléctrico, escriba en la silla de ruedas un
archivo de copia de seguridad que haya guardado previamente.

1. Restaure el archivo de copia de seguridad en la silla de ruedas.
Si necesita informacién sobre la herramienta para i0OS, consulte 7.3.6 Escritura de un programa en la silla de ruedas,
pdgina 116 Si necesita informacion sobre la herramienta para PC, consulte 8.5.2 Escritura de un programa en una
silla de ruedas, pdgina 131

2. Si es necesario, modifique los pardametros para que se ajusten a las necesidades del usuario.

Calibrando la Compensacion de carga adaptable (ALC)

Durante el proceso de calibraciéon de ALC, una utilidad calcula los valores de resistencia del motor para proporcionar una
velocidad de motor mas estable. Si se instala un nuevo mdédulo de suministro eléctrico, dicho mdédulo debe aprender de
nuevo los valores.

1. Siga el procedimiento de programacion recomendado. Consulte 6.3 Paso 3 — Ajuste de la compensacion de carga,
pdgina 101

Conversion de configuraciones anteriores (opcional)

1. Convierta la configuracion para poder habilitar las ultimas caracteristicas, como Control del interruptor.
Si necesita informacion sobre la herramienta para iOS, consulte 7.3.4 Conversion de archivos de configuracion, pdgina114
Si necesita informacién sobre la herramienta para PC, consulte 8.5.9 Conversion de archivos de configuracion, pdgina135

Configuracion de entradas alternativas (opcional)
Si desea obtener mas informacién, consulte 9.17 Instalacion y configuracion de interruptores alternativos, pdgina208

1. Establezca el parametro Profile User Input (Entrada de usuario del perfil) o User Function Input (Entrada de funcién
del usuario) de la funcién o perfil que desee en Input Module (Mddulo de entrada) o Third Party (Terceros), en
funcién de la entrada del componente.

2. Ajuste el parametro User Input Configuration (Configuracion de entrada del usuario) (Modules (Mddulos)

- IN 500/TPI) en el tipo de entrada que desee.

i Compruebe si el valor predeterminado del pardmetro se ajusta al tipo de entrada instalada.

3. Modifique el resto de los parametros, en funcién del componente utilizado.
Configuracion de salidas alternativas (opcional)

1. Establezca los pardmetros de pulsacién corta y larga de la tarjeta de utilidad en los valores que desee.
Si desea obtener mds informacion, consulte 9.10 Modificacion de funciones de utilidad, pdgina159

Modificacion de los parametros de iluminacién (opcional)

1. Modifique los parametros de iluminacidn y establézcalos en los valores que desee.
Si desea obtener mas informacidn, consulte 9.7 Modificacion de los pardmetros de iluminacion, pdgina 154
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Modificacion de la compatibilidad del giroscopio en las funciones de conduccion (opcional)

1. Establezca el parametro Gyro Enabled Drive Function (Funcion de conduccion con giroscopio habilitado) en el

valor deseado.
Si desea obtener mas informacion, consulte 9.6 Modificacion de la compatibilidad del giroscopio en las funciones

de conduccién, pdgina 153
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5 Herramientas LiNX Access

El sistema LiNX se programa en la fabrica con la configuracién predeterminada. Esta configuracidon se puede modificar
mediante una herramienta de programacion a medida del usuario.

El sistema LiNX se puede programar mediante una de las dos herramientas de programacion y diagndstico:

e La herramienta LiNX Access iOS que se usa con dispositivos iPhone, iPad y iPod touch de Apple que tienen instalado
iOS 9.0 o posterior y
e La herramienta LiNX Access PC que se usa con ordenadores o portatiles basados en Windows.

Las herramientas de programacion y diagnéstico se comunican con un sistema LiNX a través de Bluetooth. La capacidad
Bluetooth de un sistema LiNX la proporciona una LiNX Access Key insertada en la toma XLR del médulo de mando.

Si su PC no dispone de Bluetooth integrado, puede usar un adaptador Bluetooth conectado a un puerto USB libre.

Tanto la herramienta de programacién para iOS como para PC, ofrecen un Modo de edicién en directo que permite
programar ciertos parametros que surten efecto mientras el sistema esta activo (por ejemplo, mientras conduce). Para
obtener mas informacién, consulte 7.3.5 Modlificacion de un programa, pdgina115

5.1 LiNX Access Key

| — El uso de LiNX Access Key solo se recomienda en interiores, o en exteriores en condiciones secas.
. — LiNX Access Key no se debe conectar en entornos sensibles a la radiofrecuencia (RF).

— Inspeccione siempre LiNX Access Key en busca de dafios antes de su uso.

— Compruebe que LiNX Access Key estd totalmente insertada en la toma XLR antes de su uso.

— Confirme que existe conexidn a la silla de ruedas que desea programar comprobando el LED de LiNX Access Key.

— Cuando conduzca la silla de ruedas durante su puesta a punto, tenga cuidado de no dafar LiNX Access
Key golpeandola contra un objeto sélido. Mantenga siempre la distancia respecto a cualquier objeto que
pudiera dafiar LiNX Access Key.

— La superficie de LiNX Access Key puede calentarse si se expone a la luz solar directa durante largos periodos
de tiempo.

— No deje LiNX Access Key conectada al sistema cuando apague la silla de ruedas o cuando vaya a almacenar
la silla de ruedas durante un largo periodo de tiempo, porque Access Key seguird consumiendo las baterias
cuando el sistema esté apagado. Si se deja enchufada, no se alcanzara la vida util de almacenamiento
prevista del sistema y las baterias podrian danarse.

LiNX Access Key proporciona conexion Bluetooth a una herramienta de programacidn para comunicarse con un sistema LiNX.

LiINX Access Key se conecta directamente al puerto XLR del médulo del mando ®. En la imagen se muestra REM2xx,
que funciona para REM400 y REM500 del mismo modo.

LINX Access Key tiene un indicador de estado azul que muestra cuando:

e se enciende, pero no estd conectada (el indicador parpadea lentamente),
e se esta conectando (el indicador parpadea rapidamente) o
e estd conectada (el indicador se enciende permanentemente).

Si el indicador de estado azul se apaga completamente mientras LiNX Access Key intenta conectarse, o mientras esta
conectada, extraigala del moédulo de mando, espere 5 segundos y vuelva a insertarla en el médulo de mando antes
de intentar conectarla de nuevo.

Para poder usar las herramientas de programacién y diagndstico, debe emparejar los dispositivos, que es el proceso de
conectar los dispositivos a través de Bluetooth. El proceso de emparejamiento varia en funcién de la herramienta de
programacién que se use.

5.1.1 Cambio de nombre de LiNX Access Key (solo es posible con la herramienta LiNX Access PC)

LiINX Access Key normalmente se identifica mediante las letras LAK seguidas de una serie de caracteres, por ejemplo:
LAK-L12147605. Aunque cada nombre es exclusivo, la identificacion de una llave puede resultar dificil si tiene mds de una
LiNX Access Key. Opcionalmente, puede cambiar los nombres de las llaves por otros nombres que le resulten mas familiares.
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1. Haga clic con el botén derecho en LiNX Access Key en la pestafia Open a Connection (Abrir una conexién). Puede que
tenga que cerrar su conexién si aun se encuentra en un contexto de conexion.

2. A Open a Connection

€ A mor

Q

PAST CONNECTIONS

B Opena

lar—vml

24 2016 GM Connect

=

Set Friendly Name
Forget Device v
Re-establish device pairing F

Seleccione la opcién Set Friendly Name (Definir nombre descriptivo) en el menu contextual.

Bluetooth friendly name

Enter a new friendly name:

Design Dept.|

Cancel Ok

Escriba un nuevo nombre en el cuadro de texto y haga clic en el botén OK.

Después de hacer clic en el botén OK la silla de ruedas se reinicia y el nombre descriptivo se actualiza. Aparece una
pantalla de confirmacion que le informa de que el nombre se ha cambiado con éxito.

5.2 Descripcion de las herramientas LiNX Access

Categorias de parametros de nivel superior

Subcategorias del parametro

Configuraciones de silla

Restaurar configuracién predeterminada

Diagndsticos/Registro de la silla

Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacién

Diagndsticos en directo?!

Demanda de velocidad

Demanda de giro

Tension del motor

Corriente del motor

Resistencia del motor

Tension de la bateria

Indicador de velocidad

Resumen del sistema

Maddulos del sistema con numero de hardware, nUmero de
firmware y ndmero de serie

Funciones

Distintos tipos de perfiles y funciones

Preferencias del usuario (para obtener mas informacion,
consulte 5.2.2 Informacion general sobre las preferencias
del usuario, pdgina 86)

Ajustes de conduccion

Conduccidon conmutada

Ajustes de reposo

Ajustes de bloqueo

Navegacion por las funciones del usuario

Ajustes de entrada/salida de control

Ajustes de pantalla

Ajustes del uso de energia

Indicador de velocidad y cuentakilémetros

Maddulos

Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacién

1. La funcién Diagndsticos en directo solo esta disponible en el modo Connection context mode (Modo de contexto de conexion).

1637708-H

83



Invacare® LiNX

Categorias de parametros de nivel superior Subcategorias del parametro
Movimientos del pistén Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacion
Angulos de activacién Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacion
L Intermitentes
Iluminacién L
Posicién
Parametro de nivel superior Subcategorias del parametro

Errores activos

Lista de errores activos

Registro de la silla/Registro de eventos
Diagnosticos/Registro de la silla

Registro

Estadisticas de la silla

Uso de la bateria

Estadisticas de conduccién
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Subcategorias del parametro

Modulos

Modulo de suministro eléctrico

Moddulo de suministro eléctrico

* Motores
e Compensacion de carga

Entradas/salidas de control 1-4 (para
obtener mas informacién, consulte
5.2.5 Opciones y tipos de entrada de
control, pdgina 96)

Mandos principales

Ajustes de pantalla (para obtener mas
informacidn, consulte 5.2.3 Descripcion
de los ajustes de pantalla, pdgina

91, solo para mandos a distancia con

pantalla)

Entrada del usuario - Configuracién

Entrada del usuario - Configuracién de
joystick

Altavoz - Sefales acusticas

Entradas/salidas de control (para
obtener mas informacion, consulte
5.2.5 Opciones y tipos de entrada de
control, pdgina 96, solo para mandos a
distancia con entradas/salidas)

Mandos secundarios

Entrada del usuario - Configuracién

Entrada del usuario - Configuracién de
joystick

TPI

Entrada del usuario

Entradas/salidas de control 4-32 (para
obtener mas informacién, consulte
5.2.5 Opciones y tipos de entrada de
control, pdgina 96)

Modulo de entrada

Entrada del usuario

Jack hembra de entradas/salidas de
control (para obtener mds informacion,
consulte 5.2.5 Opciones y tipos de
entrada de control, pdgina 96)

Entradas/salidas de control 1-4 (para
obtener mas informacion, consulte

2
ACT200 5.2.5 Opciones y tipos de entrada de
control, pdgina 96)
Entradas/salidas de control 1-4 (para
ACT4002 obtener mas informacién, consulte

5.2.5 Opciones y tipos de entrada de
control, pdgina 96)

Movimientos del pistén?

Movimiento del asiento configurado2

Identificacion

Comportamiento

Canales de piston

Angulos de activacién?

Angulos de activacién configurados?

Fuente del sensor de angulos

Temporizador de supresion de rebotes

Angulo de activacién

2.  Opcional
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5.2.1

Informacion general sobre perfiles

Profile Name (Nombre del perfil)

Nombre del perfil actual.

Enable Profile (Habilitar perfil)

usuario

Cuando estd habilitado, este perfil se hace visible para el

Profile User Input (Entrada del usuario del perfil)

Selecciona la entrada de usuario para este perfil.

Enable Function Wrap (Habilitar bucle de funciones)

Cuando estd habilitado, permite que usuario se desplace
y recorra en bucle funciones disponibles sin cambiar la
direccién de desplazamiento.

Enable Menu Scan (Habilitar exploracion de menus)

Permite escanear el menu de este perfil.

Enter Navigation Instead of Function Wrap (Entrar en
navegacion en lugar de la bucle de funciones)

Cuando estd activado, se muestra el menu de navegacion
en lugar de pasar a la siguiente funcién al llegar a

cualquiera de los extremos del perfil actual. Esto ocurre
independientemente del ajuste de Enable Function Wrap
(Habilitar bucle de funciones).

Rest Timeout Enabled (Tiempo de espera de descanso

Si se ajusta, el sistema entra en estado de descanso después

habilitado) de un tiempo especificado de inactividad del usuario. La
entrada al estado de descanso solo se realiza desde las
funciones de conduccién o de asiento de este perfil.
5.2.2 Informacion general sobre las preferencias del usuario
Carrier & 3:16 PM iPod 08:06 3 - iPod 08:06 3
< Back  User Preferences % ( Back  User Preferences EI < Back  User Preferences %
Drive Settings ] Sleep Settings T User Function Navigation
Drive Delay At 0.0s [ﬂ Enable Sleep Timeout No ]
Startup : Timeout for navigation entry 5s
— ep Timeout Duration —© 5min ) - )
Switched Driving ] Menu Scan Rate 4,0s
nput Wake Yes
Constant Speed : _ of Menu Scan Cy 5
Trigger 10% [ - )
Lock Settings -]
Veer at low = tion disabled
speed 15.00° [ -+ Enable Lock ™ ves
v High —® — Navigation type Menu Select
eer at Hig —
2.50° |[|— | + R ——
Speed [ - ST D EVE D Navigation Entr Active User Function
High Speed Refer- Cycle Profiles Yes
engce p 50% [ — Navigation preference User Input
— 1ange uses last used -
—E Yes —
Sleep Settings Control Input/Output Settings -
Restricted user priori No Restriction Activat R H@ﬂ o
\ctivation Time 0,7s
Startup Function Last usedl Function
iPod 08:06 3 iPod 08:06 % -
{ Back  User Preferences % { Back  User Preferences EI
Display Settings ] Speedometer and Odometer ]
User Clock 24 Hbur v Enable Speedometer and Odo-
Display Mode meter v
— User Set per Display
8?;95:9?:—?25& 2h L:IE
L@ Speedometer and
User Clock Off- ) = Odometer Scaling —
set Minutes Omin EE Factor C
0,092m/s/V
Language English v —
ine Tune
Digital Speed Slider 1 Speedometer 5 —
Interactivity Automatic and Odometer 100% CE
— Scaling Factor
ey e S Unit Preference Metric v
Automatic Power Off On v -
—D
L_ow Power Mode Dura- 6 holirs v
tion
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& LAK-H16166775

C12H10A9B01X-03 £, Reset to Defauit

& Manage

LAK-H16166775
==  C12H10A9B01X-03
o Flexible Navigation (D)
i Home
DRIVE SETTINGS
@s Functions Drive Delay At Startup ‘_@ 00s
2 User /)
Ce t Tri B
& ChairLog onstant Speed Trigger 5%
Veer at Low Speed 3500 °
e Modules
Veer at High Speed 1002°
\+ Actuator Motions High Speed Reference 35%
& Trigger Angles SLEEP SETTINGS c
Lighting Enable Sleep Timeout off x
Sleep Timeout Duration 5 min
Enable User Input Wakeup on 7]
LOCK SETTINGS
Enable Lock off 'x
USER FUNCTION NAVIGATION E
Cydle Profiles
Profile Change Uses Last Used Function on Y]
Attendant/Occupant priority No Priority
Startup Function Last used Function
—
Timeout for Navigation Entry ‘_® 5s
Menu Scan Rate 405
Number of Menu Scan Cycles Before idle 3
Scan Selection Disabled
Navigation Type Menu Select
Navigation Entry Active User Function
Navigation Preference User Input
igatic off x
Enable Timeout for Navigation Entry
CONTROL INPUT/OUTRUT SETTINGS ) e
Activation Time | 2/ 07s
DISPLAY SETTINGS H
User Clock Display Mode 24 Hour
User Clock Offset Hours on
User Clock Offset Minutes 0 min
Language English
Digital Slider Interactivi Automati
igital Speed Slider Int ity matic
ENERGY USE SETTINGS I
Automatic Power Off on
Low Power Mode Duration 1 hour
—
/J-\
Speedometer and Odometer Scaling Factor 0.000 M/s/V
Fine Tune Speedometer and Odometer Scaling Factor 100 %
Unit Preference Metric
Audible Cue Mode Y
Q Audible Cue Tempo
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Drive Settings (Ajustes de
conduccion)

Drive Delay At Startup (Retardo de conduccion al encender): permite configurar
un tiempo de retardo entre el encendido y la conduccion.

Switched Driving (Conduccion
conmutada)

Estos pardmetros ajustan el comportamiento de viraje de las funciones de
conduccion que utilizan entradas conmutadas; por ejemplo, cuando el control
es de tipo "sorber y soplar". Son exclusivos de la conduccién conmutada e
independientes de los parametros de avance, retroceso y giro que se utilizan
cuando la conduccién y el viraje se controlan mediante entradas proporcionales,
como los joysticks.

Constant Speed Trigger (Accionador de velocidad constante): establece la
velocidad minima de avance y retroceso durante el viraje. Si la silla de ruedas
esta parada o avanza a una velocidad inferior a la del pardmetro Constant Speed
Trigger (Accionador de velocidad constante), la velocidad aumentara hasta el valor
especificado en Constant Speed Trigger (Accionador de velocidad constante). Una
vez que se alcanza la velocidad establecida en Constant Speed Trigger (Accionador
de velocidad constante), se mantiene constante.

Veer at Low Speed (Viraje a baja velocidad): permite virar al maximo a la
velocidad mas baja. El valor debe ser mayor que Veer at High Speed (Viraje a alta
velocidad). La velocidad a la que se activa el parametro Veer at Low Speed (Viraje
a baja velocidad) se establece a través del pardmetro Constant Speed Trigger
(Accionador de velocidad constante).

Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad): este parametro se establece para
reducir el viraje a velocidades altas. El valor debe ser inferior al del ajuste Veer at
Low Speed (Viraje a baja velocidad). La velocidad a la que se activa el parametro
Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad) se establece a través del parametro
High Speed Reference (Referencia de velocidad alta).

High Speed Reference (Referencia de velocidad alta): establece el punto en el
que se activa el parametro Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad). Cuando
la silla de ruedas avanza a velocidades inferiores a este valor, el viraje se define
mediante una curva comprendida entre el valor de Veer at Low Speed (Viraje

a baja velocidad) y Veer at High Speed (Viraje a alta velocidad). En todas las
velocidades superiores al valor de High Speed Reference (Referencia de velocidad
alta), el grado de viraje aplicado es el mismo que el establecido por Veer at High
Speed (Viraje a alta velocidad).

© Sleep Settings (Ajustes de
reposo)

Enable Sleep Timeout (Habilitar tiempo de espera para reposo): determina si el
sistema pasa al modo de reposo tras un periodo sin actividad del usuario.

Sleep Timeout Duration (Duracion del tiempo de espera de reposo): establece el
tiempo de inactividad del usuario que debe transcurrir antes de que el sistema
pase al modo de reposo, si este estd habilitado.

Enable User Input Wakeup (Habilitar activacion por entrada del usuario):
determina si el sistema puede activarse moviendo el joystick cuando estd en
modo de reposo.

Rest Timeout Duration (Duracion del tiempo de espera de reposo): Establece el
periodo de tiempo sin actividad del usuario antes de que el sistema entre en

el estado de reposo, si el tiempo de espera de reposo estd habilitado para el
perfil activo.

® Lock Settings (Ajustes de
bloqueo)

Enable Lock (Habilitar bloqueo): determina si el sistema se puede bloquear
pulsando el botén de alimentacién durante cuatro segundos.

User Function Navigation
® | (Navegacion por las funciones
del usuario)

Cycle Profiles (Rotar perfiles): el menu de perfiles de usuario puede rotar o
detenerse cada vez que finaliza. Este parametro determina si el menu de perfiles
puede rotar cuando se accede a él.

Profile Change uses last used function (El cambio de perfil utiliza la ultima
funcidn): establece el comportamiento del sistema de tal forma que cuando se
cambie a un perfil concreto, se aplique la ultima funcién utilizada en dicho perfil.

Attendant/Occupant priority (Prioridad del asistente/ocupante): permite ajustar
las restricciones de cambio de usuario del sistema.l

Startup Function (Funcién de encendido): permite configurar la funcion
predeterminada que se va a aplicar al encender el sistema; puede establecerse
en la primera funcidn del usuario del primer perfil o en la funcién del usuario
utilizada por ultima vez.
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User Function Navigation Consulte 9.14 Activacion de la navegacion indirecta, pdginal71para obtener mas
® | (Navegacion por las funciones | informacion.
del usuario)

Activation Time (Tiempo de activacion): establece el tiempo maximo entre dos
pulsaciones de un botén que debe transcurrir para que se reconozcan como una
pulsacién doble y el tiempo minimo que debe transcurrir para detectar una

Control Input/Output Settings
@ | (Ajustes de entrada/salida de

control) pulsacién larga de un botdn.2
User Clock Display Mode (Modo de presentacion del reloj del usuario): establece
el modo de presentacion del reloj del usuario en formato de 12 horas o de 24
horas.
User Clock Offset Hours (Horas de desfase del reloj del usuario): ajusta la hora
del reloj de la pantalla a la zona horaria.

® Display Settings (Ajustes de User Clock Offset Minutes (Minutos de desfase del reloj del usuario): ajusta los
pantalla) minutos del reloj de la pantalla a la zona horaria.

Language (ldioma): establece el idioma del texto informativo que aparecera en
pantalla.

Digital Speed Slider Interactivity (Interactividad del control deslizante digital de
velocidad): establece si el control deslizante de la pantalla tactil puede utilizarse
en un sistema en el que tenga la prioridad.

Automatic Power Off (Apagado automatico): permite que el sistema LiNX se
apague automaticamente cuando han transcurrido 12 horas sin actividad del
usuario. Este parametro realiza la misma funcidén que si se presiona el botdn
de apagado.

Energy Use Settings (Ajustes
® del uso de energia) Low Power Mode Duration (Duracién en modo de baja energia): establece el

tiempo que el sistema LiINX permanecera en modo de baja energia después de
apagarse. El modo de baja energia se usa para controlar la carga de la bateria,
para permitir la activacion del modo de reposo a través del joystick y para aplicar
el frenado electrénico a los pistones.

Speedometer and Odometer Scaling Factor (Factor de escala de indicador de
velocidad y cuentakildmetros): Factor de escala del indicador de velocidad y
del cuentakilémetros.

Speedometer and Odometer
® | (Indicador de velocidad y
cuentakilometros)

Fine Tune Speedometer and Odometer Scaling Factor (Ajustar factor de escala
de indicador de velocidad y cuentakildmetros): Ajuste el valor del indicador de
velocidad y del cuentakilémetros.

Unit Preference (Preferencia de unidad): Ajusta las unidades de medida de la
pantalla.

Audible Cue Mode (Modo de seiiales acusticas): Determina el modo de las
Audible Cues (Seiales sefiales acusticas.

acusticas) Audible Cue Tempo (Tempo de sefiales acusticas) : Establece la velocidad a la que
se reproducen las sefales acusticas, donde 1 es lo mas lento y 10 es lo mas rapido.
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1 Riesgo de lesiones o dafios
— Si configura al ocupante o al asistente como usuario restringido para que no pueda hacerse cargo del sistema,
debe sopesar si las ventajas compensan los riesgos, ya que el usuario restringido no podra asumir el control
activando el botén de alimentacién en caso de emergencia.

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones o dafos

— Si configura al ocupante o al asistente como usuario restringido para que no pueda hacerse cargo del
sistema, debe sopesar si las ventajas compensan los riesgos, ya que el usuario restringido no podra
asumir el control activando el boton de alimentaciéon en caso de emergencia.

El usuario restringido es un ocupante o un asistente que no puede tener el control del sistema una vez que este
se enciende. De forma predeterminada, no hay usuarios restringidos en el sistema LiNX y tanto el ocupante
como el asistente pueden solicitar ser el usuario a cargo del sistema en cualquier momento pulsando el botdn
de alimentacién. Sin embargo, por seguridad y por otros motivos, puede resultar conveniente impedir que el
ocupante o el asistente sean el usuario a cargo del sistema tras el encendido. Si el usuario estd restringido, se
le denegard cualquier solicitud para convertirse en el usuario al mando.

Para restringir un usuario, establezca este parametro en:

¢ No Priority (Sin prioridad): ajuste predeterminado.

e Occupant Priority (Prioridad del ocupante): para restringir al asistente.

e Attendant Priority (Prioridad del asistente): para restringir al ocupante.

¢ No Change Allowed (No se permiten cambios): para restringir al asistente y al ocupante.

2 El parametro se utiliza para distinguir entre una Unica pulsacion de un botdn, una pulsacién doble y una pulsaciéon
larga.

—

Si la duracidn es inferior al valor de Activation Time (Tiempo de activacion), la entrada se detecta como una
sola pulsacion.

—

Si la duracién de dos pulsaciones de un botén es superior al valor de Activation Time (Tiempo de activacion), la
entrada se detecta como dos pulsaciones independientes.

(=1,

Si la duracién de dos pulsaciones de un botdn es inferior al valor de Activation Time (Tiempo de activacion), la

entrada se detecta como una doble pulsacion.
OFF|
an] |_

—

Si la duracion de una sola pulsaciéon de un botdn es superior al valor de Activation Time (Tiempo de activacién),
la entrada se detecta como una pulsacién larga.
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5.2.3 Descripcion de los ajustes de pantalla

Kirad  Hwie  [REEAT B Resetto Defat < Manage T % < voautes ReM axx =

b Lcrssissrrs

O TOXSP2ULM % = +
00O 100%

in Home Power

)

@ Functions Mo

°

User Preferences Right Handed
REM Siox

=/ ChairLog 20 +
IN200
User Set v

o> Modules 20 Sereen Lock

IN500

Spaedometer ant

7

Actuator Motions

pe Odometer

LS

Trigger Angles
usermpuT

=) Lighting fr—— Hide Speedometer and Odometer

Neutral Window 15%

Odomater

Joystick Rotation Angle 0° Proportional Joystick
Swap Joystick Ads No swap [ A——

LEFT IACK SOCKET 1) TP - PORT SETTINGS. 20% - +

Input Type Not Connected

ieeTacsockeTmane o seTTGs Fig. 5-2 Herramienta para iO.
Fig. 5-1 Herramienta para PC

® Display Brightness (Luminosidad de pantalla) Ajusta la luminosidad de la pantalla.
Enable Tap-Only Mode (Habilitar modo de solo tocar) | Habilita Tap-Only Mode (Modo de solo tocar) donde
las interacciones de deslizar se sustituyen por toques.
© Enable Glove Mode (Habilitar modo de guante) Habilita Glove Mode (Modo de guante) en un mando
con pantalla tactil.
© Display Handedness (Diestro o zurdo) Establece si la pantalla la utiliza un usuario diestro o
zurdo.
® Tap Zone (Zona de toque) Define el drea usada para detectar la acciéon de tocar
en la interfaz tactil.
® Screen Lock (Bloqueo de pantalla) Ajusta el bloqueo de la pantalla tactil. Este ajuste se
mantiene tras los reinicios.
@ Speedometer and Odometer on Drive Screen Establece si el indicador de velocidad vy el
(Indicador de velocidad y cuentakilémetros en la cuentakildmetros se muestran en la pantalla de
pantalla de conduccion) conduccion.

5.2.4 Informacién general sobre entradas/salidas de control (E/S de control)

Las E/S de control proporcionan una serie de opciones para que el usuario de la silla de ruedas, el terapeuta y el fabricante
amplien las capacidades de entrada y salida en su sistema LiNX. Entre ellas se incluyen, por ejemplo:

e configuracion de una entrada con un interruptor de alimentacién externo para usuarios que no puedan llegar al
botén de alimentacion del médulo del mando;

e configuracion de entradas para aumentar o disminuir el control deslizante de velocidad para los usuarios que tengan
dificultades con el control deslizante de velocidad en un REM400 o REM500;

e configuracion de una entrada para abrir una tarjeta de funcidn especifica para usuarios que necesiten acceso rapido
a esa tarjeta de funcion;

e configuracion de una serie de botones externos para realizar acciones del raton (clics y movimiento) y acciones de
teclado habituales para usuarios que no pueden utilizar el joystick.

En este manual se mencionan diferentes tipos de entradas y salidas.

e Entrada de control del sistema:
Se proporciona a través de entradas de mando o externas, como pulsadores simples o control de cabeza.
e Entrada de control (EC):
Entradas de mddulo configurables como los pasadores de EC y jacks hembra.
e Salida:
Incluye conduccion, asiento, iluminacion, bocinas, seleccion de funciones, navegacion, conectividad y salida de control.
Las salidas se pueden configurar mediante las herramientas LiNX Access.
e Salida de control (SC):
Salidas de mddulo configurables como conectores DB9 y jacks hembra.

En los mddulos LiNX seleccionados, puede configurar una entrada de control (EC) para seleccionar y usar salidas o para
configurar otras salidas de control (SC) en el médulo de salida. El siguiente grafico muestra una vista simplificada de
las E/S de control de LiNX.
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Las reglas de conexidn enlazan las entradas a las salidas. Estas describen qué entradas activan qué salidas, incluido como y
cuando. Las reglas de conexion se crean mediante las herramientas de LiNX Access.

Creacion de reglas de conexién para E/S de control:

1. Seleccione y configure una entrada de control, por ejemplo, médulo de suministro eléctrico, entrada de control 1,

interruptor de 10 botones o interruptor 5.

2. Asigne una salida y acciones, por ejemplo, asiento, inclinacién o alternar.
3. Configure los ajustes avanzados (opcionales), por ejemplo, supresion de rebotes del puerto de entrada o supervisién.

Para obtener informaciéon mas detallada sobre el uso de la herramienta LiNX Access iOS, consulte 9.15.1 Configuracion de la
E/S de control (herramienta para i0S), pdgina174y sobre la herramienta LiINX Access PC, consulte 9.15.2 Configuracion

de la E/S de control (herramienta para PC), pdginal76

Entradas de control

Los mddulos compatibles y sus entradas de control son los siguientes:

e Moddulo de suministro eléctrico: pasadores de EC en el puerto auxiliar mediante cable de accesorio

e Moddulo del mando: botones multifunciéon, alternadores, jacks hembra
e Moddulos de pistdn: pasadores de EC
e Moddulo de entrada: pasadores de EC en DB9, jack hembra
e Mddulo TPI/ASL: pasadores de EC

e Moddulo del mando compacto: botén de modo

Los modulos de suministro eléctrico ofrecen entradas de control a través de los pasadores de EC del puerto de utilidades.
Los mddulos de suministro eléctrico de la serie LINX 100 proporcionan tres entradas, los médulos de suministro eléctrico de

la serie LiNX 200 proporcionan cuatro entradas.

Los mddulos del mando REM400 y REM500 proporcionan entradas de control a través de los botones multifuncion,
alternadores (REM400 solamente) y jacks hembra. El jack hembra izquierdo en ambos médulos se puede usar para un

interruptor de alimentacion.

Los modulos del piston, ACT200 y ACT400, proporcionan cuatro entradas de control cada uno a través del puerto del EC.

El médulo de entrada IN500 proporciona dos entradas de control a través del conector DB9 y dos a través del jack hembra.
El médulo de entrada IN200 proporciona seis entradas de control a través del conector DB9 y dos a través del jack hembra.

Para ver las entradas de control de cada mddulo con mas detalle, consulte 5.2.5 Opciones y tipos de entrada de control,

pdgina 96.

92

1637708-H



Herramientas LiNX Access

i No se puede acceder a las configuraciones complejas que se han preconfigurado para el fabricante y estdn marcadas
con los siguientes iconos:

Configurable: si esta configurada, la ranura puede
. ., Momentary > None
mostrar el resumen de configuracidn.
Fig. 5-4
No configurable: la ranura puede mostrar el resumen -
de configuracién. prive bockout
Fig. 5-5
Restringida: la ranura no puede mostrar el resumen de et
configuracion debido a su complejidad. .
Fig. 5-6

Salidas
Las salidas admitidas son las siguientes:

e Seating

e Drive

e Control Outputs (Mddulo de salida)
e Functions

e Navigation

e Lighting

e Horn

e Connectivity

Asiento: Seleccione Seating para ajustar la salida para que controle la posicidn del asiento, del respaldo y de las patas.
Esta salida puede alternarse, conmutarse y bloquearse.

Salida Opcién 1 Opcién 2
Seating (Asiento) Tilt (Inclinacidn) Toggle (Alternar)
Recline (Reclinacidn) Toggle Latch (Alternar bloqueo)
Elevate (Elevar) Switched Extend (Avance conmutado)
Left Leg (Pierna izquierda) Switched Retract (Retroceso
conmutado)
Right Leg (Pierna derecha) Latched Extend (Avance con bloqueo)
Both Legs (Ambas piernas) Latched Retract (Retroceso con
bloqueo)

Recline and Legs (Reclinado y piernas)

LNX (LNX)

Conduccidn: Seleccione Drive para ajustar la salida para que controle la velocidad de la silla de ruedas y alternar entre la
direccién hacia delante y hacia atras.

Salida Opcion 1
Drive (Conduccidn) Increment Speed (Aumentar
velocidad)

Decrement Speed (Reducir velocidad)
Toggle Reverse (Alternar marcha atras)
Salidas de control: Seleccione Control Outputs para activar uno de los ocho pasadores de salida de control del conector

DB9 del médulo de salida o una de las dos salidas del jack hembra del médulo de salida. Las salidas se pueden ajustar a
momentaneas o bien bloquear su estado con acciones de ajustar, borrar o alternar.

Salida Opcion 1 Opcién 2

Control Outputs (Salidas de control) Output 1 (Salida 1) Momentary (Momentdanea)
Output 2 (Salida 2) Set (Ajustar)
Output 3 (Salida 3) Clear (Borrar)
Output 4 (Salida 4) Toggle (Alternar)
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Salida Opcidn 1 Opcién 2

Output 5 (Salida 5)
Output 6 (Salida 6)
Output 7 (Salida 7)
Output 8 (Salida 8)

Funciones: Seleccione Functions para proporcionar al usuario acceso al instante a funciones concretas (conduccién,
asiento, utilidad, etc.) y a perfiles. Las opciones incluyen:

Siguiente funcion: selecciona la funcién siguiente en el perfil.

Funcién anterior: selecciona la funcidn anterior en el perfil.

Siguiente perfil: selecciona el siguiente perfil.

Perfil anterior: selecciona el perfil anterior.

Siguiente funcién de propdsito: selecciona la siguiente funcién del mismo tipo especificado en el perfil activo.
Funcion anterior de propdsito: selecciona la funcién anterior del mismo tipo especificado en el perfil activo.
Forzar a funcién: selecciona una funcién especifica. Esto se configura especificando la funcion.

Salida Opcién 1 Opcién 2

Functions (Funciones) Next Function (Siguiente funcion)

Previous Function (Funcion anterior)
Next Profile (Siguiente perfil)
Previous Profile (Perfil anterior)

Next Function of Purpose (Siguiente Choose purpose (Elegir propésito)
funcion de propdsito)

Previous Function of Purpose (Funcion Choose purpose (Elegir propdsito)
anterior de propésito)

Forte to Function (Forzar a funcidn) Choose function (Elegir funcion)

Navegacion: Las salidas de Navigation se pueden configurar para realizar una accién de seleccién cuando estd en el
modo de exploracion del mend, alternar entre la navegacion directa e indirecta, mostrar la configuracion y alternar la
pantalla de bloqueo.

Salida Opcidn 1

Navigation (Navegacion) Menu Scan Select (Seleccionar

exploracién de menus)

Toggle Indirect Navigation (Alternar
navegacion indirecta)

Toggle REM 4xx Settings Menu
(Alternar el menu de ajustes de REM
4xx)

Toggle REM 4xx Screen Lock (Alternar
el bloqueo de pantalla de REM 4xx)

Toggle REM 5xx Setting Menu
(Alternar el menu de ajustes de REM
5xx)

Toggle REM 5xx Screen Lock (Alternar
el bloqueo de pantalla de REM 5xx)

lluminacién: Las salidas de iluminacidn se pueden ajustar para cambiar el estado de las luces de posicién, de los indicadores
y de las luces de peligro. La salida puede alternarse, encenderse y apagarse.

Salida Opcidn 1 Opcion 2

Lighting (lluminacién) Position (Posicion) Toggle (Alternar)
Left (lzquierdo) On (Encendido)
Right (Derecho) Off (Apagado)

94
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Bocina: Utilice esta salida para hacer sonar la bocina en el mddulo del mando.
Salida Opcién 1
Horn (Bocina) All (Todo)

REM LE (REM LE)

REM 1xx (REM 1xx)

REM 2xx (REM 2xx)

REM 4xx (REM 4xx)

REM 5xx (REM 5xx)

Conectividad: Seleccione Connectivity para acceder a las funciones de conectividad:

e Direccion del ratén: mover el raton.

e Clic izquierdo del ratéon: realizar un clic en la izquierda.

e Clic en el medio del ratén: realizar un clic en el medio.

e Clic derecho del ratén: realizar un clic en la derecha.

e Desplazamiento del ratdn: realizar un desplazamiento hacia arriba/abajo o alternar el modo de desplazamiento.
e Control de interruptor: realizar una accion del teclado.

Salida Opcion 1 Opcion 2

Connectivity (Conectividad) Mouse Direction (Direccion del ratén) Up/Down/Left/Right
(Arriba/abajo/izquierda/derecha)

Mouse Left Click (Clic izquierdo del Single/Double/Toggle

ratén) (Unico/doble/alternar)
Mouse Middle Click (Clic en el medio Single/Double/Toggle
del ratén) (Unico/doble/alternar)
Mouse Right Click (Clic derecho del Single/Double/Toggle
ratén) (Unico/doble/alternar)
Mouse Scroll (Desplazamiento del Up/Down/Scroll Mode
ratén) (Arriba/abajo/modo de

desplazamiento)

Switch Control (Control de interruptor) Space, Enter, Esc, Tab, Up, Down, Left,
Right (Espacio, Intro, esc, tabulador,
arriba, abajo, izquierda, derecha)

Ajustes avanzados

Los ajustes avanzados le permite (opcionalmente) configurar mas las entradas de control. Seleccione Advanced para
mostrar las siguientes opciones:

e Stop Driving and Seating
e Input Port Debounce

¢ Monitored

e Stability Checking

e Normally Closed

e Enable Input

Stop Driving and Seating: Si estd ajustado en On, cualquier activacién en cualquier ranura relacionada con esta entrada
hace que las operaciones de conduccion y asiento (si las hay) se detengan antes de que el sistema responda a la entrada.

Para todas las entradas que utilizan esta funcién, el usuario debe activar la entrada dos veces para seleccionar la salida
prevista si se esta realizando una operacién de conduccion o asiento: la primera activacion detiene la operacién de
conduccion o asiento, la segunda activacion selecciona la salida prevista.

Si no se esta realizando ninguna operacion de conduccion o asiento, la salida prevista se selecciona mediante una Unica
activacion de la entrada.

Input Port Debounce: Este ajuste se utiliza para evitar accionadores falsos, determinando cuando responde el controlador
a una entrada. Esto resulta util cuando el controlador necesita hacer caso omiso de sefiales falsas, como, por ejemplo,
las generadas por el rebote de contacto (vibracidn del interruptor) de un interruptor mecanico, o un interruptor de bola
cuando la silla de ruedas se conduce por terrenos irregulares.

Ajuste el tiempo de Input Port Debounce a un valor adecuado.

e Si estd ajustado en cero segundos, no se aplicara ninguna supresion de rebotes y el controlador responde de
inmediato a un cambio de seial en la entrada.
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e Sj estd ajustado en un tiempo superior a cero segundos, se aplica la supresion de rebotes y el controlador solo
responde a la sefial presente en la entrada después del tiempo ajustado por Input Port Debounce.

i La sefial de entrada debe ser estable durante el tiempo de supresién de rebote antes de que el sistema
responda a la entrada.

Monitored: Si se ajusta en Yes, la entrada puede detectar circuitos abiertos y cerrados, asi como condiciones de error:
cortocircuito y sin circuito (desconectado) para todos los circuitos basados en resistencia.

Si se ajusta en No, la entrada puede detectar circuitos abiertos y cerrados, pero no detecta condiciones de error.
Stability Checking: Ajusta si esta entrada se supervisa o no para la estabilidad de la sefial.

La inestabilidad en una entrada puede desencadenar errores innecesarios que pueden resultar molestos para el usuario.
Las sefiales procedentes de interruptores mecdnicos como los interruptores de bola, especialmente, por ejemplo, cuando
se conduce sobre terrenos irregulares, pueden producir este tipo de inestabilidad. Para los sistemas que muestran este

comportamiento, se puede desconectar la supervisidon de la estabilidad en la entrada.

Normally Closed: De forma predeterminada, las entradas del interruptor se consideran normalmente abiertas (NA). Si
se utiliza un interruptor NA en el circuito de entrada, deje este parametro ajustado en No. Si se utiliza un interruptor
normalmente cerrado (NC) en el circuito de entrada, ajuste este parametro en Yes.

Enable Input: Este ajuste le permite habilitar o deshabilitar el tipo de entrada seleccionado mientras conserva su
configuraciéon de E/S de control.

Cuando se ajusta en Yes, el sistema responde a la entrada segln la configuracion de E/S de control que se le asignd.
Cuando se ajusta en No, el sistema no responde a la entrada.

Tenga en cuenta que la configuracion de E/S de control asignada a esta entrada se mantiene cuando Enable Input se
ajusta en No. Esto resulta util, por ejemplo, cuando se desea deshabilitar esta entrada temporalmente. Sin embargo, si
el ajuste del tipo de entrada se restablece (seleccionando Not Connected), se borra cualquier configuracion asociada a
este tipo de entrada.

5.2.5 Opciones y tipos de entrada de control

En la siguiente tabla se muestran las entradas de control de cada médulo con mas detalle, incluidos los tipos de entrada
correspondientes y las opciones disponibles.

control (fijada
como entrada)

prension corta.

Presion larga,
presidon de
activacion

Mddulo Entradas de Interruptor de 10 | Bandas de Boton Boton de
control del botones resistencia alimentaciéon
modulo

Moddulo de Pasadores de EC 1 | Interruptor 1 - 10 | Banda 1-10 Momentanea, No

suministro -3 prensién corta.

eléctrico Presion larga,

presion de
activacioén
Entrada/salida de | Interruptor 1 - 10 | Banda 1-10 Momentanea, No
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Modulo Entradas de Interruptor de 10 | Bandas de Boton Boton de
control del botones resistencia alimentacion
madulo

REM4xx Punta de jack Interruptor 1 - 10 | Banda 1-10 Momentanea, Si
izquierdo prensién corta.

Presidn larga,

presion de

activacion
Anillo jack Interruptor 1 - 10 | Banda 1-10 Momentanea, No
izquierdo prensién corta.

Presion larga,

presion de

activacién
Punta de jack Interruptor 1 - 10 | Banda 1-10 Momentanea, No
derecha prensidn corta.

Presion larga,

presidon de

activacion
Anillo de jack Interruptor 1 - 10 | Banda 1-10 Momenténea, No
derecho prensidn corta.

Presion larga,

presidon de

activacién
Conmutador de No No Momentanea, Si
avance izquierdo prensidn corta.

Presion larga,

presion de

activacion
Conmutador No No Momentanea, Si
de retroceso prensién corta.
izquierdo Presidn larga,

presion de

activacion
Conmutador de No No Momentanea, Si
avance derecho prensién corta.

Presion larga,

presion de

activacién
Conmutador de No No Momentanea, Si
retroceso derecho prensidn corta.

Presion larga,

presidon de

activacion
Boton No No Momentanea, No
multifuncién 1 prensidn corta.

Presion larga,

presiéon de

activacién
Botdn No No Momentdanea, No

multifuncion 2

prensidn corta.

Presidn larga,
presion de
activacion

1637708-H
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Madulo

Entradas de
control del
modulo

Interruptor de 10
botones

Bandas de
resistencia

Boton

Boton de
alimentaciéon

REM 5xx

Punta de jack
izquierdo

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prensidn corta.

Presion larga,
presion de
activacion

Si

Anillo jack
izquierdo

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prensidn corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

Punta de jack
derecha

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prension corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

Anillo de jack
derecho

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prension corta.

Presion larga,
presidon de
activacion

No

Botdn
multifuncion 1

No

No

Momentanea,

prension corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

Botdn
multifuncion 2

No

No

Momentanea,

prensidn corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

TPI

Pasadores de EC
6, 8, 10, 25

No

No

Momentanea,

prensidn corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

IN200

Pasadores de EC 1
-6

No

No

Momentanea,

prension corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

Punta de jack

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prension corta.

Presion larga,
presidon de
activacion

Si

Anillo de jack

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentéanea,

prensidn corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No
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Modulo

Entradas de
control del
madulo

Interruptor de 10
botones

Bandas de
resistencia

Boton

Boton de
alimentacion

IN500

Pasadores de EC 5
-6

No

No

Momentanea,

prensién corta.

Presidn larga,
presion de
activacion

No

Punta de jack

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prensién corta.

Presion larga,
presion de
activacion

Si

Anillo de jack

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prensidon corta.

Presion larga,
presidon de
activacion

No

ACT200

Pasadores de EC 1
-4

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prensidn corta.

Presion larga,
presidon de
activacién

No

ACT400

Pasadores de EC 1
-4

Interruptor 1 - 10

Banda 1-10

Momentanea,

prensidn corta.

Presidn larga,
presion de
activacion

No

ASL Switched

Pasador EC 8

No

No

Momentanea,

prensién corta.

Presidn larga,
presion de
activacion

No

ASL Proportional

Pasador EC 8

No

No

Momentanea,

prensién corta.

Presion larga,
presion de
activacion

No

Mando compacto

Boton de modo

No

No

Momentanea,

prension corta.

Presion larga,
presidon de
activacion

No
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6 Procedimiento de programacion recomendado

é iPRECAUCION!
Riesgo de lesiones o dafos

— Realice el siguiente procedimiento en un entorno abierto y amplio, preferiblemente en el exterior. Asegurese
de que la silla de ruedas no choque con otras personas u objetos.

— Manténgase atento ante movimientos inesperados de la silla de ruedas en caso de una instalacidon defectuosa.

— Si no se puede controlar la silla de ruedas, realice una parada de emergencia, apagando el sistema LiNX.

A continuacion, se indica un procedimiento de programacién recomendado para configurar el sistema LiNX. No es
obligatorio y solo debe usarse como guia.

Los siguientes capitulos indican el orden recomendado para programar los pardmetros, los efectos que tienen los
parametros en la silla de ruedas y cdmo interactlan unos parametros con otros.

Prueba de encendido

Comprobacién de la orientacién del motor
Ajuste de la compensacién de carga
Configuracion de los ajustes de velocidad
Configuracion de los ajustes de aceleracion

uhwWNE

El procedimiento de programacién esta indicado para sistemas LiNX con o sin un médulo LiNX Gyro instalado.

e En el caso de sistemas basados en giroscopio, realice los pasos 1 a 3 sin el giroscopio conectado y, a continuacién, los
pasos 4 y 5 con el giroscopio conectado.

6.1 Paso 1 — Prueba de encendido

Antes de la programacién, compruebe que el sistema se enciende correctamente. Pulse y suelte el botén de alimentacion
en el médulo del mando. El indicador de estado debe iluminarse en verde.

o
]l Si el cable de bateria no se ha conectado correctamente, el indicador de estado no se enciende.

Si el indicador de estado parpadea en rojo, compruebe los motores y los frenos de estacionamiento, ya que puede que
no se hayan conectado correctamente. Para obtener mas informacidn sobre los cédigos de error, consulte el manual del
usuario del mando.
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6.2 Paso 2: Comprobacidon de la orientacion de los motores

El paso 2 garantiza que los motores estdn configurados correctamente.

1.
iPod = 10:33 -
{ Back Power Module E

Power Module - Motors

Power Module - Load Compensation

Motor Resistance 8omQ | — | +

Load Compensation Percent-
age

70% (= [+

Control Input 1 - Port Settings
Input Port Debounce 0.0s +

Control Input 2 - Port Settings

Fig. 6-1

A LAK-H16166775 i

Kread  Hwie  [REEAT £ Reset o Default < Manage Y %

) Lcristssrrs
TDX SP2 ULM
0O

{nj Home Power Module

POWER MODULE - MOTORS

@ Functions REM 2¢

O User Preferences
REM 4
v
= Chairlog eftinvert
REM S Swap
&b Modules

R POWER MODULE - LOAD COMPENSATION

’

. Actuator Motions Motor Resistance 80 ma
ACU 22

§ Trigger Angles Load Compensation Percentage 70 %

=0 Lighting controLINPUTS/OUTRUTS
TPIACU ControlInput 1
Input Type Not Connected
Input Port Debounce
AcTé00-1 Control Input 2

Input Type 10-way switch

Enable Input Type on Y]
ControlInput 3
Input Type Not Comected

Input Port Debounce

Control Input/Output

Fig. 6-2
Abra Modules (Médulos) - Power Module (Médulo de suministro eléctrico).

Comprobacion de la inversion de los motores

Para detectar si los motores estan invertidos, mueva el joystick ligeramente hacia delante.

Si la silla de ruedas se mueve hacia atras en lugar de hacia delante, cambie los parametros Left Invert (Inversion
izquierda) y Right Invert (Inversion derecha).

Si la silla de ruedas gira sobre si misma, solo se ha invertido un motor. Para empezar, cambie solo el pardmetro Left
Invert (Inversidn izquierda) y vuelva a mover el joystick hacia delante. Si la silla de ruedas se mueve hacia atras,
ahora tiene los dos motores invertidos. Cambie los pardmetros Left Invert (Inversion izquierda) y Right Invert
(Inversion derecha) para solucionar el problema.

Antes de continuar, compruebe que la silla de ruedas se mueve correctamente hacia delante y hacia atras.

Comprobacion del intercambio de los motores

Para detectar si los motores se han intercambiado, mueva el joystick hacia la izquierda. Si la silla de ruedas se mueve hacia
la derecha, cambie el parametro Swap (Intercambiar).

Antes de continuar, compruebe que la silla de ruedas de mueve correctamente hacia delante, hacia detras, hacia la
izquierda y hacia la derecha.

6.3 Paso 3 — Ajuste de la compensacion de carga
La compensacion de carga se basa en unos valores de resistencia del motor precisos para que funcione con eficacia. Los

valores de resistencia del motor se pueden calcular manualmente, mediante observacion, o bien automaticamente con
la Compensacion de carga adaptable (ALC).
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Invacare recomienda afiadir los valores de resistencia del motor automaticamente, mediante la Compensacion de

carga adaptable. La Compensacion de carga adaptable es un proceso que obtiene el valor de resistencia de cada

motor automaticamente, individualmente y con una precision de mQ. Puesto que se aplica un valor de resistencia
distinto y preciso a cada motor, el rendimiento de la conduccion de la silla de ruedas mejora en gran medida.

[—o

La Compensacion de carga adaptable esta activada de forma predeterminada, de modo que el valor del parametro
de Resistencia del motor no se utiliza.

Para obtener mas informacién sobre la aplicacién ALC Calibration con la herramienta para iOS, consulte 6.3.1 Calibracion de
la compensacion de carga adaptable (herramienta para i0S), pdgina 102

Para obtener mas informacién sobre la aplicaciéon ALC Calibration con la herramienta para PC, consulte 6.3.2 Calibracion de
la compensacion de carga adaptable (herramienta para PC), pdgina 103

Tras obtener los valores de resistencia del motor con la aplicacién ALC Calibration, conduzca la silla de ruedas y observe su
rendimiento en distintas superficies y a distintas velocidades.
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Fig. 6-4

Abra Modules (Médulos) —> Power Module (Médulo de suministro eléctrico).

Si el rendimiento de la silla de ruedas no es el deseado, el efecto de la compensacidn de carga adaptable se puede ajustar
mediante el parametro Load Compensation Percentage (Porcentaje de compensacion de carga):

e reduzca el valor de este parametro si la silla de ruedas avanza con mas agresividad de lo esperado.
e aumente el valor de este parametro si la silla de ruedas avanza con mas lentitud de lo esperado.

i El Load Compensation Percentage (Porcentaje de compensacion de carga) solo se aplica cuando el parametro
Adaptive Load Comp Enabled (Compensacion de carga adaptable activada) estd activado.

6.3.1 Calibracion de la compensacion de carga adaptable (herramienta para iOS)

i Si se han cambiado los componentes electronicos o los motores, debera calibrar la Compensacién de carga

adaptable (ALC).
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En la pantalla Home (Inicio), haga clic en Modules (Mddulos).
Haga clic en Power Module (Mdédulo de suministro eléctrico).

Procedimiento de programaciéon recomendado

3. Desplacese hacia abajo hasta la seccién Power Module — Load Compensation (Mdédulo de suministro eléctrico —

Compensacion de carga).

iPod = 12:59 3 &=
A
1]

{ Back  Power Module B

Power Module - Motors

. Veer Compensa- o
o o% [ = [ +]

Right Invert No

Left Invert No

Swap

Power Module - Load Compensation
Motor Resis- =-
tance 135mQ +

Go to ALC Calibration

Control Inputs/Outputs 1 - Port Settings

Output Port Mode Disabl
Fig. 6-5

Haga clic en Go To ALC Calibration (Ir a calibraciéon de ALC).

Toque en Start Tuning (Iniciar ajuste).
6. Siga las instrucciones de la pantalla.

iPod = 12:13 P =4

J
.

( Power Module Adaptive Load Comp

Finished
153mQ

Finished
156mQ

Fig. 6-6

6.3.2 Calibracion de la compensacion de carga adaptable (herramienta para PC)

S Si se han cambiado los componentes electronicos o los motores, debera calibrar la Compensacién de carga

1 adaptable (ALC).
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TOXSPZUM ) Resetto Default S Manage

=
o
2

b cnssserss
TDX SP2 ULM
o0

TDX SP2 ULM

& Home

Dy oo SsTeMNAME
& Functions RCVA s d . PACE 4.
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O User Preferences
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System Clock Set Today
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Primary It Out-Of-Neutrl Yestertay
2 systems
2 system summary
Q x

Haga clic en el menu Connection (Conexion).
Seleccione Run ALC Calibration (Ejecutar calibracion de ALC).

Adaptive Load Compensation

Calibration successfully completed.

Calibration Results

Haga clic en Recalibrate (Volver a calibrar).

Adaptive Load Compensation

Note that the load compensation feature and the gyro
module will be disabled during the calibration process.

Please make sure the chair is in an open area
before starting

Haga clic en Start (Inicio).
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4,
‘Z8’
Conduzca la silla hasta que finalicen los procesos de compensacién del motor izquierdo y derecho.
5.

essfully completed.

Haga clic en Done (Listo).

6.4 Paso 4: Configuracion de los ajustes de velocidad

Es necesario ajustar los siguientes parametros para cada funcidon de conduccidn.
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1. Abra Functions (Funciones) y después, la funcion de conduccion que desee.
Ajuste de la velocidad hacia delante

Si lo desea, puede reducir la velocidad maxima de la silla de ruedas. Ajuste el dial o deslizador de velocidad al maximo
y mueva el joystick hacia delante. Ajuste el parametro Max Forward Speed (Velocidad maxima hacia delante) en una
velocidad de avance que le resulte comoda.

Ajuste de la velocidad hacia atras

No hay nada que impida fisicamente a los motores avanzar a la misma velocidad hacia delante que hacia atrds. Ajuste
el dial o deslizador de velocidad al maximo y mueva el joystick hacia atrds. Ajuste el parametro Max Reverse Speed
(Velocidad maxima hacia atras) para establecer una velocidad con la que la silla de ruedas avance hacia atras de forma
comoda y segura. El valor predeterminado es el 50 % de la velocidad maxima hacia delante.

Ajuste de las velocidades de conducciéon minimas

Ajuste el dial o deslizador de velocidad al minimo y mueva el joystick totalmente hacia delante. Ajuste Min Forward speed
(Velocidad minima hacia delante) en la velocidad minima de avance que desee.

Ajuste el dial o deslizador de velocidad al minimo y mueva el joystick totalmente hacia atrds. Ajuste Min Reverse speed
(Velocidad minima hacia atrds) en la velocidad minima de retroceso que desee.

Ajuste de la velocidad de giro

Ajuste el dial o deslizador de velocidad al maximo y mueva el joystick a la izquierda o la derecha para girar la silla de
ruedas en ese punto. Espere hasta que la silla de ruedas alcance una velocidad constante de giro. Ajuste el parametro Max
Turn Speed (Velocidad maxima de giro) hasta que la velocidad de giro le parezca un valor maximo cémodo.

Ajuste el control deslizante o el controlador de velocidad hasta la posicién minima para establecer el pardmetro Min Turn
Speed (Velocidad minima de giro).
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Ajuste de la compensacion de viraje

Si los motores de la silla de ruedas no funcionan exactamente igual, la silla de ruedas no avanza en linea recta. Para
compensar las diferencias entre los motores, ajuste el pardmetro Veer Compensation (Compensacion de viraje).

1.

iPod =

< Back

Procedimiento de programacién recomendado
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Fig. 6-10

Abra Modules (Médulos) - Power Module (Médulo de suministro eléctrico).

6.5 Paso 5 — Configuracion de los ajustes de aceleracion

Se deben ajustar los siguientes pardmetros para cada funcién de conduccion.
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Ajuste el dial de velocidad o el deslizador al mdximo y mueva el joystick totalmente hacia delante. Espere hasta que la
silla de ruedas alcance una velocidad constante hacia delante. Ajuste el pardmetro Forward Acceleration (Aceleracion

hacia delante) si la silla de ruedas llega a la velocidad constante demasiado rdpido o demasiado lento. Repita hasta que la
aceleracion sea comoda y segura.

Ajuste de la desaceleraciéon hacia delante

Para ajustar la velocidad de desaceleracidon hacia delante, suelte el joystick una vez que la silla de ruedas haya alcanzado
una velocidad constante hacia delante. Ajuste el pardmetro Forward Deceleration (Desaceleracion hacia delante) si la silla
de ruedas se desacelera demasiado rdpido o demasiado lento. Repita hasta que la desaceleracion sea cdmoda y segura.

Ajuste de la aceleracion hacia atras

Ajuste el dial de velocidad o el deslizador al maximo y mueva el joystick totalmente hacia atras. Espere hasta que la silla
de ruedas alcance una velocidad constante marcha atras. Ajuste el parametro Reverse Acceleration (Aceleracion hacia
atras) si la silla de ruedas llega a la velocidad constante demasiado rapido o demasiado lento. Repita hasta que la
aceleracion sea codmoda y segura.

Ajuste de la desaceleracion hacia atras

Para ajustar la velocidad de desaceleracién hacia atras, suelte el joystick una vez que la silla de ruedas haya alcanzado una
velocidad constante hacia atras. Ajuste el pardmetro Reverse Deceleration (Desaceleracidn hacia atras) si la silla de ruedas
se desacelera demasiado rdpido o demasiado lento. Repita hasta que la desaceleracién sea cémoda y segura.

Ajuste de la aceleraciéon de giro

Ajuste el dial de velocidad o el deslizador al maximo y mueva el joystick a la izquierda o la derecha para girar la silla de
ruedas en ese punto. Espere hasta que la silla de ruedas alcance una velocidad constante de giro. Ajuste el parametro Turn
Acceleration (Aceleracion de giro) si la silla de ruedas llega a la velocidad constante de giro demasiado rapido o demasiado
lento. Repita hasta que la aceleraciéon sea cdmoda y segura.
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Ajuste de la desaceleracion de giro

Para ajustar la velocidad de desaceleracién al girar, suelte el joystick una vez que la silla de ruedas haya alcanzado una
velocidad constante de giro. Ajuste el parametro Turn Deceleration (Desaceleracion de giro) si la silla de ruedas se
desacelera demasiado rapido o demasiado lento. Repita hasta que la desaceleracion sea cdmoda y segura.
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7 Uso de la herramienta LiNX Access iOS

7.1 Barra de navegacion

La barra de navegacidn se encuentra en la parte superior de cada pantalla. El contenido de la barra de navegacion
cambia segun la pantalla que esté viendo.

iPod = 10:30 @ }E 4

%)se @ =

® Interruptor de contexto (cambia entre el modo de contexto de conexidn y de archivo).
Botén Menu de la aplicacidén (botdn de edicidn)

© Nombre del programa/nombre de la pantalla

© Cerrar/desplazarse a la pantalla anterior

7.1.1 Application menu (Menu de la aplicacién)

El contenido del menu de la aplicacion cambia segin el modo de contexto en el que esté trabajando: Connection context
(Contexto de conexidn) o File context (Contexto de archivo).

Connection context (Contexto de conexion)

Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Para trabajar en una silla de ruedas conectada, seleccione Connection context (Contexto de conexion). Si no estd conectado
a un sistema LiNX, aparece la pantalla Connect to device (Conectar a dispositivo). En caso contrario, aparece la ultima
pantalla con la que estaba trabajando.

En el contexto de conexidon estdn disponibles las siguientes opciones:

e Save (Guardar): guarda la configuracion como un archivo de configuracién de LiNX (.Ici)

e Save As (Guardar como): guarda la configuracién como un archivo de configuracion de LiNX (.Ici) con un nombre
diferente

e Read from Chair (Leer desde la silla): lee la configuracién del sistema LiNX conectado

* Write to Chair (Escribir a la silla): escribe la configuracién en el sistema LiNX conectado

e Upgrade (Actualizar): va al modo de actualizacidon del firmware

e Store authorization (Almacenar autorizacién): almacena un Certificado de nivel de acceso
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File context (Contexto de archivo)

Save
Save As

Write to Chair

Cancel

Para trabajar en un archivo guardado, seleccione File context(Contexto de archivo). Si no tiene un archivo abierto, aparece
la pantalla Load from file (Cargar de archivo). En caso contrario, aparece la Ultima pantalla en la que estaba trabajando.

En el contexto de archivo estan disponibles las siguientes opciones:

e Save (Guardar): guarda la configuracion como un archivo de configuracién de LiNX (.lci)
e Save As (Guardar como): guarda la configuracién como un archivo de configuracién de LiNX (.Ici) con un nombre

diferente
e Write to Chair (Escribir a la silla): escribe la configuracién en el sistema LiNX conectado

s [

Seleccion del modo de contexto

A
Y

in

Haga clic en el botén de contexto en cualquier momento para cambiar entre Connection context (Contexto de conexion)
y File context (Contexto de archivo). El contexto seleccionado muestra una barra de color debajo del icono del botdn

de contexto.

7.1.2 Cambio del nombre del programa

i De forma predeterminada, el nombre del programa y el nombre del sistema se crean a partir de la configuracion de
la silla de ruedas. Consulte 11 Estructura de los nombres de programa, pdgina223

El nombre del programa se puede cambiar por un nombre mas familiar.

iPod = 10:09 W}

h

Close  (CO2HO8A3AO0L-00 £
ABOE ® G 6 O

Fig. 7-1 Ejemplo de un nombre de programa estdndar. Las dreas sefialadas y las etiquetas se corresponden con las reglas de nomenclatura
del programa.

El nombre del programa que aparece en la ilustracién se cred utilizando las reglas de nomenclatura de programas que
eran validas hasta julio de 2018. Corresponde a un modelo TDX SP2 de traccién central con un mdédulo DLX-PM120AL, de
8 km/h, elevador del asiento con inclinacion motorizada y cambio de CDG, mando REM1XX o REM2XX y luces LED. La
revisién del archivo es 00.
i El modo en que se guarda el nuevo nombre del programa depende del modo en el que esté trabajando.
e Sj estd trabajando en el modo Connection context (Contexto de conexidn) y Live edit (Edicion en directo), los

cambios se escriben automaticamente en la silla de ruedas.
e Sj esta trabajando en el modo Connection context (Contexto de conexién) y Bulk edit (Edicion en bloque), haga

clic en el botdon Write (Escribir) para guardar los cambios.
e Si esta trabajando en el modo File context (Contexto de archivo), haga clic en el boton Save (Guardar) para

guardar los cambios.
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Herramienta para iOS

iPod =

Close

Fig. 7-2

1. Haga clic en Program Name (Nombre del programa) en la barra de navegacion y aparecera un teclado.
2. Modifique el nombre del programa.
3. Haga clic en Return (Regresar).

Herramienta para PC

SUMMARY SYSTEM NAME
3 orive Functions
PROGRAM NAME
Seating Functions
3 ) Default

3 Actuator Motions

Gyro supported

Demo

Lighting supported

EVENTS

ystem Clock Set

Brake Error

Fig. 7-3

1. En la pantalla Home (Inicio), haga clic en el cuadro de texto Program Name (Nombre del programa).
2. Modifique el nombre del programa.

7.2 Pantalla Home (Inicio)

iPod = 11:13 3wy
[}
=

Close  RO3F10A1A00L-00 =

= Chair Configs
& Restore to Default Config

RO3F10ATA00L-00
Program Name

RO3FO6A3A00L-00

System Name

No active errors >
0 hours since last event

Q} Live Diagnostics

System Summary

DRIVE FUNCTIONS

Fig. 7-4

La pantalla Home (Inicio) es la primera pantalla que aparece después de conectarse a una silla de ruedas o abrir un archivo
de configuracidn. Desde la pantalla Home (Inicio), puede acceder a las siguientes pantallas de programacion e informacion:

e Chair Configurations (Configuraciones de la silla)

e Active errors / Chair Log (Errores activos/Registro de la silla)

e Live Diagnostics (Diagnédsticos en directo), solo en el modo Connection context (Contexto de conexion)
e System Summary (Resumen del sistema)

e Drive Functions (Funciones de conduccion)

e Seating Functions (Funciones del asiento)

e Modules (Mddulos)
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Actuator Motions (Movimientos del piston)
Trigger Angles (Angulos de activacion)
User Preferences (Preferencias del usuario)
Lighting (lluminacion)

7.3 Acciones del Contexto de conexion
_l ;]
e®

Las siguientes tareas son solo pertinentes para el modo Connection context (Contexto de conexidn). Para las tareas
relacionadas con el modo File context (Contexto de archivo), consulte 7.4 Acciones del Contexto de archivo, pdgina119

7.3.1 Pantalla Connect to device (Conectar a dispositivo)

La pantalla Connect to device (Conectar a dispositivo) aparece en Connection context (Contexto de conexion) antes de
conectar a un sistema LiNX. Desde esta pantalla puede buscar y conectar a una LiNX Access Key (LAK).

Conexion de la herramienta LiNX Access iOS con una silla de ruedas

1. Encienda el sistema de silla de ruedas LiNX.
2. Inserte LiNX Access Key en el mdédulo de mando.
3. Abra la herramienta LiNX Access iOS.

4. Seleccione el modo Connection context (Contexto de conexion).
5. iPod = 10:30 3 E 4

4D

Connect to Device

Search for LAKs

Select An Accessory

LAK-C13122584
LAK-C14134853

Martin_DCL

Cancel

Haga clic en Search for LAKs (Buscar LAKs) y seleccione una en el cuadro de didlogo Select an Accessory (Seleccionar
un accesorio).
6. Aparece una pantalla Warning (Advertencia). Lea la advertencia y haga clic en el botdn | Agree (Acepto).

Desconexion
1. |

Haga clic en el botén Close (Cerrar).
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7.3.2 Lectura de un programa desde la silla de ruedas

1. |

Close &

Haga clic en el botén Application menu (Menu de la aplicacion).

Save

Save As

Read from Chair

Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Seleccione Read from Chair (Leer desde la silla).

7.3.3 Restauracion de las configuraciones predeterminadas de la silla de ruedas

La configuracidn de fabrica del médulo de suministro eléctrico es una de las configuraciones de la silla de ruedas. Si pide
un modulo de suministro eléctrico como recambio, dispondra de hasta ocho configuraciones distintas para la silla de
ruedas. Seleccione la que mejor se ajuste a sus necesidades.

1. Haga clic en Chair Configs (Configuraciones de silla) en la parte superior de la pantalla Home (Inicio). Aparecera la
pantalla Chair config (Configuracién de silla).

2. Haga clic en el nombre de una configuracién de silla de ruedas. Aparecerd una pantalla Warning (Advertencia).

3. Haga clic en Yes (Si) para continuar con la seleccion.

4. Haga clic en Back (Atras) para volver a la pantalla Home (Inicio).

i Cuando seleccione una nueva configuracién de silla de ruedas, el sistema se reiniciara automaticamente antes
de activar dicha configuracion.

7.3.4 Conversion de archivos de configuracion

Si utiliza archivos de configuracion antiguos en la silla de ruedas, es posible que falten algunas caracteristicas que se
incorporaron en versiones posteriores del firmware, como Control de interruptor. En la mayoria de los casos, al convertir
estos archivos de configuracidn, se puede actualizar la configuracion del usuario a la ultima versién y habilitar todas

las caracteristicas.

i En el caso de que el archivo de configuracion de la revisidon actual no sea compatible, la entrada del menu
aparecera atenuada.
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1. Conéctese a la silla de ruedas.
2. Abra el menu de la aplicacién.
3.

Write to Chair

Cancel

Fig. 7-5
Pulse en la entrada Convert Configuration (Convertir configuracion) y siga los mensajes que aparecen en pantalla.

7.3.5 Moadificacion de un programa

Para modificar un programa, seleccione primero un parametro en una de las secciones de pardmetros que aparecen en
la pantalla Home (Inicio):

Drive functions (Funciones de conduccidn)
Seating functions (Funciones del asiento)
User preferences (Preferencias del usuario)
Modules (Mddulos)

Actuator Motions (Movimientos del pistdn)
Trigger Angles (Angulos de activacion)

Los pardmetros se pueden modificar utilizando nimeros o graficos (consulte 9 Modificacién de configuraciones de silla de
ruedas, pdgina 139.

Los parametros pueden modificarse en el modo de edicion en directo o en el modo de ediciéon en masa.
Modo de edicion en directo

i En el modo de edicidn en directo, las modificaciones que se realizan en los parametros tienen efecto inmediato, por
lo que el funcionamiento de la silla de ruedas cambia al instante.

No existe ninguna funcion para deshacer un cambio en el modo de edicién en directo, por lo que conviene guardar
una copia del programa existente para que pueda restaurar la configuracién si lo necesita.

[—Jo

Forward

Max Forward o
peed 30% EE

Min Forward o |
Speed 10% Ci
Forward Ac- o .
° celeration 100% E_

Fig. 7-6

Algunos parametros pueden actualizarse en el modo de edicién en directo. Estos parametros se identifican porque
tienen un icono circular delante del nombre.

El modo de edicién en directo permite escribir ciertos parametros en el modulo de suministro eléctrico de inmediato. Esto
resulta util para acelerar el proceso de configuracidn o para probar varias aplicaciones y escenarios.
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Modo de edicion en masa

Forward

Max Forward Speed 70%
e ~J

Only accessible in Bulk Mode

Low Default High

35% 100% 100%

Sets the maximum forward speed of the
wheelchair.

Fig. 7-7

Algunos parametros solo se pueden editar en el modo de edicidon en masa. Estos pardmetros se identifican porque tienen

un fondo de colores. Para editar estos parametros, es necesario desbloquear primero el modo de edicién en masa.

En el modo de edicién en masa, los pardmetros no se escriben en el médulo de suministro eléctrico de inmediato. Se
escriben en el médulo de suministro eléctrico cuando se selecciona Write to Chair (Escribir en silla); consulte 7.3.6

Escritura de un programa en la silla de ruedas, pdginall6

De forma predeterminada, el modo de edicién en directo se activa cada vez que se enciende o se reinicia el sistema. La
aplicacidon permanece en el modo de edicidn en directo hasta que se desbloquea el modo de ediciéon en masa. Es en ese
momento cuando la aplicacién cambia al modo de edicion en masa y se desactiva el modo de ediciéon en directo. La

aplicacién permanece en el modo de edicidn en masa hasta que se reinicia el sistema.

7.3.6 Escritura de un programa en la silla de ruedas

o
]l Esta funcién solo esta disponible si esta conectada una silla de ruedas.

Chair
Save
Save As
Read from Chair

Upgrade

Store Authorisation

Cancel

1. Haga clic en el botén Application menu (Menu de la aplicacién).
2. Seleccione Write to Chair (Escribir a la silla).

Después de escribir en la silla de ruedas, la herramienta LiNX Access reinicia el sistema y se vuelve a conectar

automaticamente al sistema.

i El cuadro de didlogo Application menu (Menu de la aplicacion) de esta ilustracion muestra todas las opciones
disponibles, cuando estd en Connection context (Contexto de conexion). En File context (Contexto de archivo) la

seleccién es mas limitada.
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7.3.7 Almacenamiento de programas

Uso de Save (Guardar)

Chair
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

1. Haga clic en el botén Application menu (Menu de la aplicacion).
2. Seleccione Save (Guardar).
3.

Save As
Please enter file name

RO3F10ATA00L-00]

Cancel

Al usar el Connection context mode (modo de Contexto de conexidn), se abre un menu Save As (Guardar como)
automaticamente. Escriba un nombre de archivo o, si ya existe uno, el programa afadira “—1” al nombre de programa
actual.

4. Después de guardar el programa, la herramienta LiNX Access muestra un mensaje con el nombre del archivo e
indica que se guardd correctamente.

5. Haga clic en Dismiss (Descartar) para eliminar el mensaje y continuar.

i Todos los archivos se guardan con una extensidn .Ici. Si se ha definido el Nombre de programa, el archivo se
guardard con el Nombre de programa. Si no se ha definido, el archivo se guardarad con una marca de fecha/hora
con el siguiente formato:
AAAAMMDD-HHMMSS.Ici (AAAA es el afio, MM es el mes, DD es el dia, HH es la hora, MM son los minutos, SS
son los segundos). Cuando se guarde posteriormente se conservara el ultimo nombre de archivo guardado y se
sobrescribirdn los archivos guardados previamente. Para guardar un archivo sin sobrescribir un archivo existente,
use Save As (Guardar como), consulte .

i El cuadro de didlogo Application menu (Menu de la aplicacién) de esta ilustracion muestra todas las opciones

disponibles, cuando estd en Connection context (Contexto de conexidn). En File context (Contexto de archivo) la
seleccién es mas limitada.

Uso de Save As(Guardar como)
Para guardar un programa como un archivo con un nombre diferente.
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Chair
Save
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

]

Haga clic en el botén Application menu (Menu de la aplicacidn).

2. Seleccione Save As (Guardar como). Después de guardar el programa, la herramienta LINX Access muestra un mensaje
con el nombre del archivo e indica que se guardd correctamente.

3. Haga clic en Dismiss (Descartar) para eliminar el mensaje y continuar.

=

Todos los archivos se guardan con una extension .Ici. Si el archivo no se ha guardado antes, y si se ha definido
el nombre de programa, el archivo se guardara con el nombre de programa. Si el archivo se ha guardado antes
con el nombre de programa, el archivo se guardara con un valor numérico afiadido al nombre de programa. Si se
ha definido el nombre de programa, el archivo se guardara con el nombre de programa. Si no se ha definido, el
archivo se guardard con una marca de fecha/hora con el siguiente formato: AAAAMMDD-HHMMSS.Ici (AAAA es el
afio, MM es el mes, DD es el dia, HH es la hora, MM son los minutos, SS son los segundos).

o

El cuadro de didlogo Application menu (Menu de la aplicacién) de esta ilustracién muestra todas las opciones
disponibles, cuando esta en Connection context (Contexto de conexién). En File context (Contexto de archivo) la
seleccién es mas limitada.

[—lo

7.3.8 Actualizacion del firmware

Chair
Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair

Store Authorisation

—— ]

Fig. 7-8

=

Toque en el botén Application menu.

2. Toque en Upgrade. La pantalla muestra Entering Firmware Upgrade Mode - please wait....

Si los modulos conectados estan actualizados, la pantalla muestra FIRMWARE UP TO DATE con una lista de mddulos
conectados y sus versiones respectivas. Si uno o varios de los mdédulos se deben actualizar, se muestran bajo NEW

FIRMWARE AVAILABLE.
16:43 3} =4

Upgrade  Upgrade All

Fig. 7-9
Si no hay mddulos que requieran actualizacidn, pulse el botén Done para finalizar.
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4.
iPod = 16:43 P b4
Done Upgrade (Upgrade All
Fig. 7-10

Si uno o varios de los médulos se deben actualizar, toque en un Unico mddulo para actualizarlo o toque en el
botén Upgrade All.
Durante la actualizaciéon de un maddulo, se muestra una barra de progreso. Una vez completada la actualizacién, su
estado se muestra (correcto o incorrecto) al lado del nombre del mdédulo.

5. Pulse el botdn Done para terminar.

7.3.9 Almacenamiento del certificado LAK

El Access Level Certificate (Certificado de nivel de acceso) determina cémo ver y editar programas sin conexién (archivos
.Ici) en el modo File context (Contexto de archivo). El Access Level Certificate (Certificado de nivel de acceso) se toma de
una LiNX Access Key conectada y proporciona los niveles a los archivos almacenados.

Para editar sus archivos con un nivel de acceso de distribuidor, debera almacenar un Access Level Certificate (Certificado de
nivel de acceso) de una LiNX Access Key con nivel de distribuidor.

Si no almacena su Access Level Certificate (Certificado de nivel de acceso) de su LiNX Access Key, tendra acceso de solo
lectura a sus archivos almacenados y no podra editarlos.

Almacenamiento del certificado

Chair
Save
Save As
Read from Chair

Write to Chair

Upgrade

Store Authorisation

Cancel

=

Conecte al sistema LiNX.

Haga clic en el botén Application menu (Menu de la aplicacién).

3. Seleccione la opcion Store Authorisation (Almacenar autorizacion). Aparece un mensaje que indica cuantas
autorizaciones le quedan y le pregunta si desea continuar. Las LiINX Access Keys solo permiten tres operaciones
Store Authorisation (Almacenar autorizacion).

4. Haga clic en Store option (Almacenar opcién) para continuar o Don’t store (No almacenar) para cancelar la accién.

N

i Si la herramienta LiNX Access iOS se elimina de su dispositivo i0S, se pierde el Access Level Certificate (Certificado
de nivel de acceso).

7.4 Acciones del Contexto de archivo
=
o @

Las siguientes tareas son solo pertinentes cuando esta en el modo File context (Contexto de archivo). Para las tareas
relacionadas con el modo Connection context (Contexto de conexion), consulte 7.3 Acciones del Contexto de conexidn,
pdgina 113
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7.4.1 Pantalla Load from file (Cargar de archivo)

iPod = 10:30 PE 4
[
Loadmn File Edit
iPod & 10:30 PE 4
D
Loadmn File Edit

Indoor - home-1.Ici

15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci
15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci
15/03/2016, 10:09

Indoor.lci
15/03/2016, 10:22

ads.lci
15/03/2016, 10:07

La pantalla Load from file (Cargar de archivo) se muestra cuando estd en el modo File context (Contexto de archivo) antes
de abrir un archivo. Si existen archivos de configuracién de LiNX (.Ici) en su dispositivo, también se mostraran. Desde
esta pantalla puede:

Ver los archivos de configuracion disponibles

Abrir un archivo de configuracion para editarlo

Enviar un archivo de configuracién por correo electrénico
Eliminar un archivo de configuracion

7.4.2 Escritura de grupos de archivos

Los grupos de archivos se pueden escribir en una silla conectada. Los grupos de archivos pueden contener configuraciones
de la silla de ruedas y/o archivos de firmware.
iPod = 10:58 B @) 4
|
= ®
Done C12H10A9BO1X-07.Ich  4¢

Programs

C12H10A9B01X-04
C12H10A9B01X-04

Power Module Firmware ©
DLX-PM120-B App ID 23:4.34
DLX-PM

DLX-PM6UZ
DLX-PMGOAL-B
DLX-PM75-B

DLX-PM75AL-A
DLX-PM75AL-B

Remote Module Firmware

DLX-ACU200-A App ID 46:4.3.2
DLX-CR400-A AppID 52:4.3.2
Fig. 7-11
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Conecte la silla de ruedas.
Seleccione la pantalla File connection (Conexién de archivo).
Elija un grupo de archivos en la lista que aparece en la pantalla Load From File (Cargar de archivo).

i Asegurese de que selecciona la configuracion correcta. Si la configuracién no es correcta, pueden producirse
errores o un comportamiento inesperado. Para obtener mas informacion sobre las reglas de nomenclatura de
programas, consulte 11 Estructura de los nombres de programa, pdgina223

Seleccione la configuracién que desee en la seccién ®.

Compruebe las versiones de firmware de los componentes que se incluyen en la seccion © vy siguientes.

Escriba el grupo de archivos en la silla de ruedas. Haga clic en el botén ® y espere hasta que el mensaje Writing
Bundle (Escribiendo grupo de archivos) desaparezca.

Haga clic en el botén Done (Aceptar) para volver a la pantalla File connection (Conexidn de archivo).

7.4.3 Apertura de archivos

1.
2.

iPod = 10:30 R E 4

Load From File Edit

Indoor - home-1.Ici

15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci

15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci

15/03/2016, 10:09

Indoor.lci

15/03/2016, 10:22

ads.lci

15/03/2016, 10:07

Seleccione la pantalla File connection (Conexion de archivo).
Elija un archivo de la lista que aparece en la pantalla Load From File (Cargar de archivo).

Para obtener informacidén sobre cémo guardar archivos y escribir en una silla de ruedas, consulte 8.5.4 Almacenamiento de
un programa como un archivo, pdgina131y 7.3.6 Escritura de un programa en la silla de ruedas, pdginalla
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7.4.4 Eliminacion de archivos

iPod = 16:18 (-
Load From File Done

0 Alex unit.Ici

18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

:

Seleccione Edit (Editar) en la pantalla Load from File (Cargar de archivo).
Seleccione uno o varios archivos en la lista de archivos.

Haga clic en el icono del cubo de basura de la parte inferior de la pantalla.
Haga clic en Done (Listo) para finalizar.

el e

7.4.5 Envio de archivos por correo electrénico

1. iPod = 10:30 P E 4

1
Load From File

Seleccione Edit (Editar) en la pantalla Load From File (Cargar de archivo).
2. Seleccione uno o varios archivos de la lista de archivos.
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3. iPod & 16:18 + -
|
-
Load From File Done

0 Alex unit.lci
18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

G

Haga clic en el botén E-mail (Correo electrdnico).

4.
O AirDrop. Tap to turn on Wi-Fi and
Bluetooth to share with AirDrop.
B P
dynamic’ &
Mail Add to Notes Import with More
LiNX Access
Add To
iCloud Drive
Cancel
Se abre iOS Share Sheet. Seleccione la opcion que desee.
1637708-H
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5. iPod = 16:19 -

Cancel New Message

Alex unit.lci

Sent from my iPod

Si elige su cliente de correo, los archivos de programa seleccionados se afnaden como adjuntos al correo electrénico.
Redacte el mensaje de correo y haga clic en Send (Enviar).
6. Haga clic en Done (Listo) para finalizar.
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8 Uso de la herramienta LiNX Access PC

8.1 Instalacion del software

Haga doble clic en el software de instalacion de la herramienta LiNX Access PC y siga las instrucciones de la pantalla.
Paso 1

Seleccione el idioma que desea usar durante la instalacion.

1.
Select Setup Language ld&l

w ¢ Select the language to use during the
# N instalation:

[Engish 2)

Seleccione el idioma que desea en el cuadro desplegable.
2. Haga clic en OK para continuar.

Paso 2

Antes de continuar, asegurese de que lee y entiende totalmente las Condiciones de uso y las advertencias incluidas
en el cuadro de didlogo.

) 3¢ Setup - LiNX Access PC [l
Conditions of Use ~
Please read the following important information before continuing. Q
Please read the folowing Conditions of Use. You must accept these Conditions before
continuing with the installation.

ICONDITIONS OF USE AND WARNINGS

m »

[INTENDED USE

LLINX Access PC is a configuration tool intended to provide access to settings of
the control system, enabling customisation of parameters and performance to
suit the needs and preferences of individual users.

WARNINGS

Read the LINX Access User Manual as wel as Installation Manual(s) of the System  ~

@ Iaccept
I do not accept

Next> | [ Cancel

Seleccione la opcidn | accept (Acepto).
2. Haga clic en el boton Next (Siguiente).

Paso 3
Para mayor comodidad, la aplicacion se puede guardar en una carpeta alternativa en lugar de en la carpeta sugerida.
Si la carpeta sugerida es adecuada, haga clic en Next (Siguiente) para continuar con la configuracion.

Si desea cambiar la carpeta:
1.

3< Setup - LINX Access PC ‘ =i ﬁ
Select Destination Location ~
Where should LINX Access PC be installed? C

‘ Setup wil install LINX Access PC into the following folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

: \Program Files (x86)\Dynamic Controls\LiNX Access PC V3] Browse...

At least 72.0 MB of free disk space is required.

oo ) (o)

Haga clic en el botdn Browse (Examinar) y seleccione una carpeta diferente.
2. Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

Paso 4

El acceso directo de la aplicacion también se puede guardar en una carpeta alternativa en lugar de en la carpeta sugerida.
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Si la carpeta sugerida es apropiada, haga clic en Next (Siguiente) para continuar con la configuracion.

Si desea cambiar la carpeta:

L 3¢ Setup - LiNX Access PC ESHRe
Select Start Menu Folder ~
Where should Setup place the program's shortcuts? C

= i Setup will create the program's shortcuts in the following Start Menu folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

Dynamic Controls} Browse...

<Back ||_mNext> | | cancel

Haga clic en el botdn Browse (Examinar) y seleccione una carpeta diferente.
2. Haga clic en Next (Siguiente) para continuar.

Paso 5

De forma predeterminada, se afiadira un icono de escritorio para la herramienta LiNX Access PC y los archivos de programa
(*.Ici) de la silla de ruedas se asociardn a dicha herramienta.

1. 3¢ Setup - LiNX Access PC (=] s

Select Additional Tasks ~
Which additional tasks should be performed? C

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing LINX Access
PC, then dick Next.

Additional icons:
V| Create a desktop icon for LiNX Access PC
Other tasks:
V| Associate wheelchair program files (.Id') with LINX Access PC

<Back |[_instal ] [ cancel

Active o desactive las opciones como sea apropiado.
2. Haga clic en Install (Instalar).

Paso 6
3¢ Setup - LiNX Access PC = J

Completing the LiNX Access PC
Setup Wizard

Setup has finished instaling LINX Access PC on your computer.
The application may be launched by selecting the installed
icons.

Click Finish to exit Setup.

| Launch LiNX Access PC

Haga clic en Finish (Finalizar) para completar la instalacion.

8.1.1 Uso de Bluetooth en un ordenador

Necesita una conexidn Bluetooth para comunicar entre la herramienta LiNX Access PC y un sistema LiNX. Puede usar el
adaptador Bluetooth integrado del ordenador (habitual en los portétiles) o un adaptador Bluetooth USB externo.

Uso del adaptador Bluetooth integrado
Active el adaptador Bluetooth integrado (consulte el manual del ordenador para obtener ayuda).
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Uso de un adaptador Bluetooth USB

Conecte el adaptador Bluetooth USB externo en un puerto USB libre. El sistema operativo Windows detectara e instalara
los controladores apropiados para el adaptador. No instale ningln controlador que se haya suministrado con el adaptador.

8.2 Descripcion de la disposicion
ﬁ La disposicidn puede cambiar tanto si hay conexiéon como si no.

Pantalla Home (Inicio)

0y c
P T T D 1

I\ B/—i 4 LAK-H16166775
® we T o °2~D

=
||
—

- LAK-H16166775
\\| — == C12H10A9B01X-03

00 redsieNavigation ® 150

& Home
Since --- svsTEMNAME

& Functions J C12H10AFROX-03
Hours driving Hours criving / day

O User Preferences PROCRAMNAME

(H'— & cheirtog

2 Chair Setup

Since 19.09.2016 08:16
s Q.0
otal battery cycles hours charging / day

TDX SP2 ULM

CONFIGURATION SUMMARY

8 Drive Functions

12 seating Functions
1 Mouse Mover Functions

No active Functi —iF

Utility F;

active errors, 2 Utiity Functions F
8 Actuator Motions

=0 Lighting

EvenTs Gyro supported
System Clock Set Todzy Lighting supported
System Available Today s
= System Summary
Battery Too High This month C
2 J

Barra de menus

® ®

Pestafia de conexion

Pestafias de archivos

Barra de herramientas

Encabezado del contenido principal
Contenido principal

Cuadro Filter parameters (Filtro de parametros)

@ 0 @ @® o O

Barra lateral de navegacion principal

S)

Contexto de la pestafia

Barra lateral de navegacion secundaria

Fle Connection View Help
A LAK-H16166775 +

TOXSP2ULM & Resetto Default &2 Manage ¥ e
LAK-H16166775
e= C12H10A9B01X-03 Power Module
(o]} O Flexible Navigation @~ v5.0
u Home Power Module
POWER MODULE - MOTORS
O Foafas REM 231 Veer Compensation 0%
O User Preferences Right Invert off x
REM 400
Left Invert off x
2| Chair Log
REM 53 swap on
& Chair Setup
CRaxc POWER MODULE - LOAD COMPENSATION
Madules Motor Resistance 68 mQ
ACU 2
Actuator Motions Load Compensation Percentage 70 %
Lighting w CONTROLINPUTS/OUTPUTS
,/J\\ SN
(A ‘B
S S

La barra de navegacidon secundaria ® solo se muestra para ciertas selecciones de la barra de navegacién principal ® vy
permite desglosar las caracteristicas, funciones y parametros.
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Apertura

®

oo

nection View Help

3 Open a Connection
G Find mor
Q

PAST CONNECTIONS

B Open a file

P onse

x Q

LAK-C14134853

14134853, Last connected: Fri Apr 22 12:23:26 2016 GMT+1200

DISCOVERED CONNECTIONS

X

C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorlci </,
Friday, 22 Apri 2016 121218 pm. W

C:/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LINX Outdoorlci A\,
Friday, 22 Apri 2016 1212:21 p.m

CLOEM

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

C/ProgramData/Dynamic C.../LiNX Default Systemci
Frday, 22 Apri 2016 121205 pm

Open a connection (Abrir una conexién)

Open a file (Abrir un archivo)

Informacion del sistema

Default System

EVENTS B

System Clock Set This month
Primary Input Out-Of-Neutral This month
System Available This month
Joystick Error This month

SYSTEM NAME

Demonstration D

PROGRAM NAME

Default System

'CONFIGURATION SUMMARY

6 Drive Functions

2 Seating Functions

2 Mouse Mover Functions
2 Utility Functions

2 Actuator Motions

Gyro supported

Lighting supported

® Informacién sobre la conduccion/ Muestra estadisticas de tiempo de la conduccién y del uso de la bateria.
bateria

Events (Eventos) Muestra una descripcidén general de los eventos.

© Informacién de archivo Muestra las marcas de fecha y hora de cuando se creé y modificé por

ultima vez la configuracion.

© Nombre del sistema y nombre del | Muestra el nombre del sistema y el nombre del programa.
programa

® Configuration summary (Resumen Descripcién de los médulos, las caracteristicas y las funciones del sistema
de la configuracién) conectado.

® System summary (Resumen del Haga clic en esta opcidén para ver informacion sobre la version de los
sistema) modulos del sistema conectado.

(©) Informacién sobre LiNX Access Muestra datos sobre LiNX Access Key y la aplicacion.
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8.3 Conceptos

La herramienta LiNX Access PC dispone de muchas funciones para simplificar la configuracién y programacién de modulos
y sistemas de LiNX.

Dos conceptos importantes son:

¢ modos de contexto
¢ modos de edicidn

Modos de contexto

|| ® s

jon View Help

A Open a Connection IR Openafile
Q i
Q X Q

PAST CONNECTIONS.

C:/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorci
A | Fd 5
LAK-C14134853 v
4134853, L C:/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoorlci

DISCOVERED CONNECTIONS

C:/ProgramData/Dynamic C.../LiNX Default System.ci
CLOEM i 1205pn

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

Los modos de contexto permiten trabajar con archivos de configuracién en linea (es decir, con un sistema conectado) y sin
conexion (es decir, con archivos almacenados en el ordenador) simultdneamente. Existen dos modos de contexto:

e Connection context (Contexto de conexion) ®. La herramienta para PC interactla con un sistema conectado. En la
pestafia Open a connection (Abrir una conexién), puede conectarse a una silla de ruedas a través de una LiNX
Access Key.

e File context (Contexto de archivo) ®. La herramienta para PC interactia con los archivos almacenados en el ordenador.
En la pestaiia Open a file (Abrir un archivo), puede acceder a un archivo almacenado en el ordenador.

i La pestafia de conexion siempre se encuentra en el lado izquierdo de la pantalla de la aplicacion. Solo puede tener
abierta una pestafia de conexion cada vez.

Las pestafias de archivo siempre se encuentran en el lado derecho de la pantalla de la aplicacion. La aplicacién permite
abrir varias pestafias de archivo en cualquier momento.
Modos de edicion

La herramienta LiNX Access PC ofrece dos modos de edicion de parametros que definen cuando se escriben los parametros
en la silla de ruedas. Estos modos son:

e Live edit (Edicion en directo) (solo en el contexto de conexion).
e Bulk edit (Edicion en masa).

Para obtener mas informacién sobre los modos de edicidn, consulte 7.3.5 Modificacion de un programa, pdginalla

8.4 Buscar y obtener la ultima version

La herramienta LiNX Access PC busca automaticamente software y firmware actualizados. Esta operacion requiere una
conexion a Internet y solo se realiza durante un periodo de 24 horas. Si existen actualizaciones de la aplicacién, se muestra
una notificacion que pregunta si desea descargar las actualizaciones. Haga clic en el botén Yes (Si) para continuar.

Una vez descargadas las actualizaciones de la aplicacion, se muestra una notificacién que pregunta si desea instalar las
actualizaciones. Haga clic en el botdn Yes (Si) para continuar.

Para buscar actualizaciones manualmente, puede:

e busque en el sitio web de Dynamic Controls en la direccion www.dynamiccontrols.com o
e desde el menu principal de la herramienta LiNX Access PC, haga clic en Help (Ayuda) y, a continuaciéon, en Check for
updates (Buscar actualizaciones).

Para ver qué version tiene instalada, haga clic en Help (Ayuda) en la barra de menus y, a continuacién, en About (Acerca de).
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Se requiere una conexion a Internet para buscar actualizaciones. Si no dispone de una conexidn a Internet,
aparece el siguiente mensaje:

[—o

No se pudieron buscar actualizaciones. El software no pudo conectarse a Internet. Compruebe su configuracién de
red e inténtelo de nuevo.

Si su ordenador usa un servidor proxy para conectar a Internet, deberd ajustar la configuracion de Internet.

Si hay disponible acceso a Internet pero la herramienta LiNX Access PC no puede comprobar si existen
actualizaciones, es posible que la politica de red de su organizacién no permita acceder a sitios web no
autorizados. En ese caso, debera afiadir la siguiente direccion URL a la lista blanca de la red de su organizacion.
https://mage.dynamiccontrols.com/

Ajuste de la configuracion de Internet

1. Haga clic en Help (Ayuda) y seleccione Internet Settings (Configuracion de Internet).
Internet Settings

Proxy Enabled +
Proxy Address
User Name

Password

Close

Fig. 8-1
Active la configuracion del proxy haciendo clic en la opcién Proxy Enabled (Proxy activado).
3. Afada los siguientes datos (puede que tenga que consultar a su departamento de Tl esta informacion):

e Proxy address and port (Direccién y puerto proxy)
e User name (Nombre de usuario)
e Password (Contrasefia)

4. Haga clic en el boton Close (Cerrar).

8.5 Acciones del Contexto de conexion
= [
& @

Las siguientes tareas son solo pertinentes para el modo Connection context (Contexto de conexidn). Para las tareas
relacionadas con el modo File context (Contexto de archivo), consulte 7.4 Acciones del Contexto de archivo, pdgina119

8.5.1 Conexién/desconexion de la herramienta LINX Access PC

Conexion a una silla de ruedas

1. Encienda el sistema LiNX.
2. Inserte LiINX Access Key en el mdédulo de mando.
3. Abra la herramienta LiNX Access PC.
4. En la pestafia Open a connection (Abrir una conexion):
a. Seleccione LiNX Access Key en la lista bajo PAST CONNECTIONS (CONEXIONES PASADAS), o
b. haga clic en el botén Find more (Encontrar mas) (en la parte superior izquierda) para hacer que la aplicacién
busque mas LINX Access Keys, o
c. si la lista es demasiado larga para leerla, escriba la LiNX Access Key en el cuadro de texto Filter connections (Filtrar
conexiones) para localizar la LiINX Access Key en la lista.

Después de seleccionar una LiNX Access Key, la herramienta LiINX Access PC se conecta a la silla de ruedas y lee sus
configuraciones.
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Desconexion de una silla de ruedas

-
Para desconectarse de una silla de ruedas a conectada, haga clic en el icono Disconnect (Desconectar) en el lado derecho
de la barra de herramientas.

8.5.2 Escritura de un programa en una silla de ruedas

No es necesario escribir un programa en una silla de ruedas si esta en el contexto de conexién y trabaja en el modo de
edicion en directo, porque todos los cambios de los pardmetros se escriben en la silla de ruedas al instante.

© ine Giwiy)
Si esta trabajando en el modo de edicién en masa, puede escribir en la silla de ruedas haciendo clic en el botén Write
(Escribir) de la barra de herramientas.

Después de hacer clic en Write (Escribir), la herramienta LiNX Access PC realizara las siguientes tareas:

e Escribir el programa en la silla de ruedas.

e Reiniciar la silla de ruedas.

e Leer un programa de la silla de ruedas.

e Leer informacién de diagnédstico de la silla de ruedas.

Después de la operacion de escritura, la herramienta LiINX Access PC vuelve al modo de edicidn en directo.

8.5.3 Lectura de un programa de una silla de ruedas

El programa de configuracion se lee automdticamente de un sistema de silla de ruedas cuando se conecta a él. No
obstante, puede leer manualmente el programa de configuracién de la silla de ruedas conectada poniendo la herramienta
LiNX Access PC en el modo de edicion en masa o en el modo de contexto de archivo.

Para leer una configuracion en el modo de edicién en masa

1. Cambie al modo de edicidon en masa desbloqueando el pardmetro de edicion en masa.

2.
Haga clic en el icono Read (Leer) (de la silla de ruedas) en la barra de herramientas.

Para leer una configuracion en el contexto de archivo

1. Abra un archivo haciendo clic en la pestaiia New file (Nuevo archivo) (+) y seleccionando un archivo existente.
2. Haga clic en el icono Read (Leer) (de la silla de ruedas) en la barra de herramientas.

8.5.4 Almacenamiento de un programa como un archivo

1.
Connection View Help
’(ﬂ Open File Ctrl+0
- .
Import Firmware
Save Ctrl+5
Save As...
Export CSV...
Authorise Computer
Write Bundle File
Quit
Haga clic en el botén Save to file (Guardar en archivo) o haga clic en File (Archivo) en la barra de menus y seleccione
Save (Guardar) o Save As... (Guardar como...) en el mendu.
2. Se abre el cuadro de didlogo Save File As (Guardar archivo como).
3. Seleccione la carpeta apropiada.
4. Escriba el nombre en el cuadro File name (Nombre de archivo).
5. Haga clic en el botén Save (Guardar) para finalizar. El archivo se guarda con la extension .lci.
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Eliminacidon de un archivo de la lista de archivos
1. Q X

C:/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.Ici e

J Wednesday, 1 Open file |

C-/Users/as Remove from list E § JY
Wednesday, 18 May 2016 10:1247am.

Haga clic con el botén derecho en el archivo en el cuadro de didlogo Open file (Abrir archivo) y seleccione Remove
from list (Eliminar de la lista).

8.5.5 Almacenamiento del certificado LAK
Para editar archivos sin conexion, debe autorizar su ordenador almacenando el certificado de LiNX Access Key (LAK).

El certificado LAK determina cdmo se ven y editan los programas sin conexidn (archivos .Ici) y se lee de una LiNX Access
Key conectada para facilitar uno o dos niveles de acceso, que son:

e Distribuidor y
e Solo lectura.

Para editar sus archivos con un nivel de acceso de Distribuidor, debera almacenar un certificado LAK de una LiNX Access Key.

Si no almacena su certificado LAK de su LiNX Access Key, tendra acceso de solo lectura a sus archivos almacenados
y, por tanto, no podra editarlos.

Para almacenar un certificado LAK:

1. Conecte al sistema LiNX.
2. Haga clic en el menu File (Archivo).

3. Connection View Help

Open File Ctrl+0

Import Firmware

Save Ctrl+5
Save As...
Export CSV...

Authorise Computer m

Write Bundle File

Quit
Seleccione la opcion Authorise Computer (Autorizar ordenador). Aparece un mensaje que le dice cuantas autorizaciones
le quedan (solo puede realizar esta operacidn tres veces) y le pregunta si desea continuar.

4. Haga clic en el boton Authorise (Autorizar) para continuar.
5. Aparece un mensaje cuando finaliza la autorizacidon. Haga clic en el botdn OK (Aceptar) para finalizar.

8.5.6 Actualizacion del firmware

I IMPORTANTE
. Antes de actualizar el firmware, asegurese de que el nivel de la bateria no sea bajo.
Asegurese de que la silla de ruedas se encuentra en un estado seguro y estable.
— Coloque la silla de ruedas en los bloques para elevarla desde el suelo.
— No actualice el firmware cuando la silla de ruedas esté en una pendiente.
— No actualice el firmware cuando los frenos de estacionamiento estén desacoplados.

l“' ¢ Bloques de madera alargados (al menos 14 x 14 x 30 cm)

Para acceder a la pantalla de actualizacién del firmware del médulo:

1. Asegurese de que el sistema esta en contexto de conexion.
2. Haga clic en la opcién de menu Home en la barra lateral de navegacion.
3. Haga clic en el boton System Summary.
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DLX-PM120AL-B
F18173633

DLX-REM400-B
C19197010

o DLX-HKEY01-A
H16166775

Firmware: 5.1.10
Hardware: 2.13

Firmware: 5.1.10
GUI: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Hardware: 2.9

Firmware: 50.0 =+ 5.0.1
Hardware: 1.4

Update All Close

Fig. 8-2

El resumen del sistema muestra cada médulo con su estado de firmware:

Uso de la herramienta LiNX Access PC

e Una flecha blanca sobre un fondo azul indica que el firmware esta obsoleto y que hay una actualizacion disponible.

El firmware se puede actualizar en mddulos de forma individual o todos a la vez.

Para actualizar individualmente:

1. Seleccione un solo mddulo y haga clic en el boton Update.

Para actualizar todos a la vez:

1. Haga clic en Update All.

8.5.7 Restauracion de las configuraciones predeterminadas de la silla de ruedas

A v
TDX SP2 ULM
o0

A Home

\

O User Preferences
& crrtog 3
> Chair Setup

= Lighting

SrsTEMNAME

TDX SP2 ULM
hours driving / day

PROGRAM NAME

Primary Input Out-OF-Neutral

6:23 2016 TDX SP2ULM
0.0
Nl hrgig / oy
1.2 orve Functons
19 sesting unctions
8 Actstor Motions
—
Today Lighting supported
Yestrto
O P—
Fig. 8-3

Carga de las configuraciones guardadas de la silla de ruedas
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1. Haga clic en Manage (Gestionar) para abrir la lista de configuraciones de la silla de ruedas.
2.

Chair Configurations

CO02H10A2A00L-01

Iose

Fig. 8-4
Haga clic en el icono ® situado detras de la configuracién de la silla de ruedas.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)r-Overwrite (B)-Cancel

Fig. 85
Aparecerda un mensaje en el que se le advertird de que la configuracion actual se va a sobrescribir.

Haga clic en Overwrite (Sobrescribir), ®, para finalizar la operacién. De lo contrario, haga clic en Cancel (Cancelar),
®, para cancelar la operacién.

Carga de la configuracion predeterminada de la silla de ruedas

/‘01 Reset to Default

Para que la configuracion conectada de la silla de ruedas se restablezca en la configuracion predeterminada seleccionada de
la silla de ruedas:

1. Haga clic en el boton Reset to Default (Restablecer en la configuracién predeterminada) en la barra de herramientas.
2.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(Br-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-6
Aparecerda un mensaje en el que se le advertird de que la configuracion actual se va a sobrescribir.

Haga clic en Overwrite (Sobrescribir), ®, para finalizar la operacion. De lo contrario, haga clic en Cancel (Cancelar),
®, para cancelar la operacién.

o

il Cuando hablamos de "configuracién predeterminada”, nos referimos a la ultima configuracion conectada.

Si las configuraciones no son compatibles con la silla de ruedas, como en los sistemas LiNX LE, no aparecerd Reset
to Default (Restablecer en la configuracion predeterminada) ni Manage (Gestionar).
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8.5.8 Carga de las configuraciones predeterminadas

1. Abra la herramienta LiNX Access.
2. .
®
06 TDXSP2 ULM
Fig. 87
Haga clic en el botén Reset To Default (Restablecer en configuraciéon predeterminada), ®, o en el botén Manage
(Gestionar), de la barra de herramientas.
3.
Chair Configurations
&2
Iose
Fig. 8-8
Si selecciona Manage (Gestionar), aparecerd una lista con las configuraciones predeterminadas almacenadas en el
mddulo de suministro eléctrico. Haga clic en el icono ® situado detrds de la configuracion preferida. De lo contrario,
haga clic en el botén para cancelar.
4,

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)r-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-9
Aparecera un cuadro de mensaje. Confirme que desea restablecer la configuracidon haciendo clic en el botdn Overwrite
(Sobrescribir), ®. De lo contrario, haga clic en el botén Cancel (Cancelar), ®.

5. Modifique los parametros, especialmente las funciones de iluminacion (consulte 9.7 Modificacion de los pardmetros de

iluminacidn, pdgina154 y el estado del giroscopio (consulte 9.6 Modlificacion de la compatibilidad del giroscopio en
las funciones de conduccion, pdgina 153.

8.5.9 Conversion de archivos de configuracion

Si utiliza archivos de configuracion antiguos en la silla de ruedas, es posible que falten algunas caracteristicas que se
incorporaron en versiones posteriores del firmware, como Control de interruptor. En la mayoria de los casos, al convertir
estos archivos de configuracién, se puede actualizar la configuracion del usuario a la ultima versidn y habilitar todas

las caracteristicas.

i En el caso de que el archivo de configuracion de la revisidn actual no sea compatible, la entrada del menu
aparecera atenuada.
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1. Conéctese a la silla de ruedas.
2. Haga clic en File (Archivo) de la barra de mendus.
3.

& REM2XXD

« REM2XKS

Fig. 8-10
Seleccione la entrada Convert Configuration (Convertir configuracion) y siga los mensajes que aparecen en pantalla.

8.6 Acciones del Contexto de archivo
= L
g @

Las siguientes tareas son solo pertinentes cuando esta en el modo File context (Contexto de archivo). Para las tareas
relacionadas con el modo Connection context (Contexto de conexion), consulte 8.5 Acciones del Contexto de conexion,
pdgina 13Q

8.6.1 Apertura/cierre de un archivo

Si la herramienta LiNX Access PC no esta abierta

1. Abra la herramienta LiNX Access PC.
2. En la pestafia Open a file (Abrir un archivo):
a. seleccione un archivo de la lista, o
b. haga clic en el botén Open file (Abrir archivo) (en la parte superior izquierda) para abrir el cuadro de didlogo
Open file (Abrir archivo), o
c. si la lista es demasiado larga para leer, escriba el nombre del archivo en el cuadro de texto Filter files (Filtrar
archivos) para localizar el archivo en la lista.
3. Seleccione el archivo.

Si la herramienta LiNX Access PC ya esta abierta

1. Haga clic en la pestafia New file (Nuevo archivo) (+).
2. En esta pestafa:
a. seleccione un archivo de la lista, o
b. haga clic en el botén Open file (Abrir archivo) (en la parte superior izquierda) para abrir el cuadro de didlogo
Open file (Abrir archivo), o
c. escriba el nombre de archivo en el cuadro de texto Filter files (Filtrar archivos) para localizar el archivo en la lista.
3. Seleccione el archivo.

Apertura mediante el menu File (Archivo)

1. Haga clic en el menu File (Archivo).
2. Seleccione Open file (Abrir archivo) para abrir el cuadro de didlogo Open file (Abrir archivo).
3. Seleccione el archivo.

Después de seleccionar un archivo, la herramienta LiNX Access PC abre el archivo bajo su propia pestafia. La pestafia
adoptara el nombre de archivo.

Cierre de un archivo

o

Cierre un archivo mediante el botdn Close file (Cerrar archivo), situado en la parte derecha de la barra de herramientas. Si
intenta cerrar un archivo con cambios pendientes, se abrird un cuadro de didlogo con opciones para:

e Save (Guardar): guarda los cambios antes de cerrar
o Discard (Descartar): descarta los cambios antes de cerrar el archivo
e Cancel (Cancelar): cancela el cierre del archivo

Para obtener mas informacion sobre cémo modificar parametros, consulte 9 Modificacion de configuraciones de silla de
ruedas, pagina139 Para obtener mas informacion sobre cémo guardar archivos, consulte 8.5.4 Almacenamiento de un
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programa como un archivo, pdgina131 Para obtener mas informacidn sobre cdmo leer un programa, consulte 8.5.3 Lectura
de un programa de una silla de ruedas, pdginal131y para obtener mas informacion sobre cémo escribir un programa en una
silla de ruedas, consulte 8.5.2 Escritura de un programa en una silla de ruedas, pdgina131

8.6.2 Eliminacion de un archivo de la lista

Q X
C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorlci /-
0t Wednesday, 1 . S
S.7 . Open file |
LA
C:/Users/as Remove from list 1 )\
We y, 18 May 2 TZATam IE W

Haga clic con el botén derecho en un archivo en el cuadro de didlogo Open file (Abrir archivo) y seleccione Remove from
list (Eliminar de la lista).

8.6.3 Escritura de archivos de paquete en una silla

Los archivos de paquete se pueden escribir en una silla conectada. Los archivos de paquete pueden incluir configuraciones
de silla de ruedas y/o archivos de firmware.
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2.

3.

138

Fie] Connecton View Help
Open e o
ImportFimware

swve s
save
Eon sl

WiteBundie Fle

O User Preferences

£ ChairLog
%5 Chair Setup

0 Lighting

Q x

Haga clic en el menu File (Archivo).
Seleccione Write Bundle File (Escribir archivo de paquete).

Seleccione

El archivo de paquete

TOXSPZUM ) Resetto Default S Manage

Since
=7 hours driving hours driving / day

Since Mo Sep 19 08:16:23 2016

SYSTEMNAME

=
o
2

TDX SP2ULM

TDX SP2ULM

total battery cycles. hours charging / day
12 orve Fanctons
No active errors
@ 19 seating Functions
oo 8
Sysem Clock et Today
o suppored

SystomAvalable Today L omported
Primary Input Ot O Nevia Vesterdy

]
2 System Summary.

>< Open File

Organize v  New folder
# Quick access

& OneDrive - Invacal

< « 4[] « LiNX_ Access 0.03 » 03 Production Bundles > Kite >

Name

[] RO1E10A0AC0X-01
[’ ROIF10A1A00L-02

10 v @ | Search10

Date modified Type Size

13.10.2016 21:43 LCE File
13.10.2016 21:43 LCE File

B sharepoint [ RotF10A1AGT-02 LCB File
B Product Lifecycle [ ro1F10A2A00L-02 LCB File
[ rotFi0A2A00T-02 LCB File

@ This PC =
= [ rotFi0A3A00L-02 LCB File
I Desktop [] RO1F10A3A00T-02 LCB File
[ Documents [ RotF10A4A00L-01 LCB File
& Downloads L ROIF1044A00T-01 13102016 21:43 LCB File

File name: |

- m @

1.845KB
1.845KB
1345 KB
1.845KB
1.845KB
1844 KB
1844 KB
1.845KB
1845KB

Cancel

se escribe en la silla.

! Writing program
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9 Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

9.1 Acciones de perfiles y funciones

9.1.1 Cambiar las acciones de perfiles y funciones con la herramienta para iOS
En el modo de edicién en masa:

e se pueden afadir y eliminar perfiles,
e se pueden anadir, eliminar, duplicar y mover funciones.

i Un sistema siempre incluye un perfil REM2xx Drive Function y un perfil REM2xx Seating Function. Estos perfiles
no se pueden mover ni eliminar.

Informacién general de la pantalla

1. Toque en Edit (Editar) en la barra de titulo de = 2o 3 o=
funciones. = DO R
Close PACE 4 El

System Summary

Functions

!

@« Drive REM216

£ REM216 Drive

Seating REM216

REM216 Seating

Nl 4

Drive REM400
£ REMA400 Slow
~Jd al i

@ < Read o Write

Fig. 9-1

2. Seleccione la accién de perfil o de funcién que desee.

.. .2 . Cancel Functions Done
® Eliminar funcién o perfil

@®:" REMA00 SlowRE...)
Afadir funcién © £ REMA0O Fas(RE-)

© Afadir perfil © £ REMA0O Mediumf)
@ ©®Add Function
e@Add Profile

@ Connectivity
(-] @ Mouse Mover(RE...)

R -

@ Add Function
@ Add Profile

@ Seating REM400
Fig. 9-2

3. Toque en Done (Finalizado) para volver a la pantalla
Home (Inicio).
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Anadir perfil

1. Toque en el icono © Add Profile (Ahadir perfil).
Escriba el nombre del perfil.
Seleccione User Input (Entrada del usuario).

2. Aiada la funcion al perfil, vea la descripcién a
continuacion.

3. Toque en Done (Finalizado) para volver a la pantalla
Home (Inicio).

iPod 13:26

Cancel Title
Name

Please select User Input
REM 2xx
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx

Fig. 9-3

i Si no se afiade ninguna funciéon al nuevo perfil, aparecera el error User Navigation Error (Error de navegacion

del usuario).
Anadir una nueva funcion

1. Toque en el icono ® Add Function (Aiadir funcién).

2. Escriba el nombre de la funcidn.

3. Seleccione function type (tipo de funcién).
Toque en el icono ©® para afiadir una funcion de
conduccion.
Toque en el icono ® para afiadir una funcién del
asiento.
Toque en el icono ® para afadir una funcién del
impulsor del raton.
Toque en el icono ® para afiadir una funcion de
utilidad.
Toque en el icono ® para afiadir una funcion de
control de interruptor.

4. Seleccione User Input (Entrada del usuario).
Toque en Done (Finalizado).

5. Toque en Done (Finalizado) para volver a la pantalla
Home (Inicio).

Para obtener mas informacion sobre la modificacion de los pardmetros de conduccidn, consulte 9.3 Modificacion

pardmetros de conduccion, pdgina 148

iPod = n:21
Cancel New Function
Parent profile

Name

Drive REM4xx

New function From template

Please select function type
™ Drive @)
L seating ®
@ Mouse Mover  (F)
N ity ©)

00% Switch Control Q:D

Please select User Input

Fig. 9-4
iPod = 121
Cancel New Function
£ 3 unive
f - Seating

@ Mouse Mover
N\ Utility

05\ Switch Control

Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx

Fig. 9-5

de los

Para obtener mas informacién sobre la modificacion de los parametros del asiento, consulte 9.8 Modificacion de los

parametros del asiento, pdgina 155

140
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Para obtener mas informacidn sobre la configuracién de un impulsor de ratéon o de un control de interruptor, consulte
el manual del usuario del mando.

Afadir una nueva funcién desde una plantilla

1. Toque en el icono ® Add Function (Afadir funcién).
2. Escriba el nombre de la funcién.

3. Toque en From template (Desde plantilla). Pod = 08 3 =
Seleccione la plantilla que desee. Cancel  New Function
Toque en Done (Finalizado).
Parent profile Drive REM216
Name

Please select template

Fig. 9-6

Duplicar funcion

1. Toque en la funcién que desee duplicar.

2. Toque en Duplicate (Duplicar).
La funcion duplicada aparece directamente bajo la
funcién original. ©  Add Function

@ Add Profile

@ Connectivity
() @ Mouse Mover (REM 4xx)
e N rc

@ Add Function

@ Add Profile

@« Seating REM400
© L RremacoTit
Fig. 9-7

Mover funcién
Las funciones se pueden reorganizar arrastrandolas y soltandolas dentro de un perfil o entre perfiles.

1. Toque y mantenga pulsada la funcién que desee mover.
La funcién se desplaza ligeramente hacia arriba y hacia Gzl RIS ——
la derecha.

2. Arrastre la funcidn a la posicidon que desee en el mismo
perfil o en otro.

Add Profile

Drive REM400

£ REM400 Slow[RE-..)

£ REM400 Fast(RE...)
£ REM400 Medium@)

Add Function
Add Profile
Connectivity

@ Mouse Mover(RE...)
WD o

)0 0 » © ©O0O0|O0,» ©

' Fig. 9-8
Eliminar funcion o perfil

o
]l Los perfiles no pueden eliminarse hasta que se eliminen sus funciones.
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Seleccione la funcién o el perfil que desea eliminar.
Toque en el icono ®.

Confirme la accion tocando en el boton Delete

(Eliminar) que aparece junto a la funcién o el perfil.

Cancel Functions Done
@ ¢ REM400 SlowRE..)

@ ¢ REM400 Fast(RE..)

@ ¢ REM400 MediumR)

@ Add Function

@ Add Profile

@ Connectivity
[-) \-m\ Mouse Mover(RE...)

PC II
@ Add Function
@ Add Profile

@« Seating REM400

Fig. 9-9

1637708-H



Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Eliminacidon o duplicacion de funcién (acceso rapido)

1. Seleccione la funcién que desee eliminar o duplicar en o = e
la pantalla Home (Inicio). g X

.2 . . . . (el PACE 4
2. Toque en la funcién vy tire de ella hacia la izquierda. | i

£ REMA400 Fast

@~ Connectivity

%
£ REM400 Medium

@ Mouse Mover

» FC

Seating REM400

a
L. REM400 Tilt
B REM400 Recline
L
L

& REM400 RH Leg

REM400 LH Leg
%

Fig. 9-10
3. Toque en Duplicate (Duplicar) o Delete (Eliminar). iPod = a3 o
Close PEA %

£ REMA40O Fast
£™  REM400 Medium

@  Connectivity

@ Mouse Mover

Duplicate  Delete

@ Seating REM400
B, REM400 Tilt
B REM400 Recline
L REM400 LH Leg

4. Confirme si desea eliminar la funcién. De lo contrario,
haga clic en Cancel (Cancelar).

Delete

Are you sure you want to proceed with
the deletion?

|
Cancel Delete

Fig. 9-12

9.1.2 Cambiar las acciones de perfiles y funciones con la herramienta para PC

En el modo de edicién en masa:

e se pueden afadir y eliminar perfiles,
e se pueden ainadir, eliminar, duplicar y mover funciones.
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® Nuevo perfil

Nueva funcién

© Duplicar funcion

© Eliminar perfil o funcion

i Un sistema siempre incluye un perfil REM2xx Drive Function y un perfil REM2xx Seating Function.

no se pueden mover ni eliminar.

1. Abra Functions (Funciones).

{nj Home
@ Functions

O User Preferences
] ChairLog

2 Chair Setup

= Lighting

A vwmsrserss
TOXSP2ULM
o0

% ¢ [ X TOX SP2 ULM & Resetto Default S Manage

& Drive REM216 ceneRaL

Drive Function Name

REM216 Drive

@ Seating REM216
Navigation Timeout Enabled

REM216 Seating FoRwARD

REMA00 Slow
on M7
Profile User Input (RE.

off [x

Max Forward Speed
& Drive REM400

REM400 Slow

REMA400 Slower

REM400 Medium

REM400 Fast

REMA00 Faster

TuRN

& Seating REM400 Tum Boost at Max Speed

REMA400 Tilt MaxTum Speed
MinTum Speed

REM400 Recline
T

REM400 LH Leg Tum D

sty

Fig. 9-13

2. Seleccione la accion de perfil o de funcidon que desee en la barra de herramientas.

Aiadir nuevo perfil

1. Haga clic en el icono ®.
El nuevo perfil se muestra en Functions (Funciones).

o

Fig. 9-14

Estos perfiles

2. Cambie el nombre del perfil. Consulte 9.2 Modificacion de los nombres de funciones y perfiles, pdgina 146
3. Afada como minimo una funcién. Consulte Afiadir funcion del usuario, pdgina 144

o
]l Si no se afiade ninguna funcién al nuevo perfil, este aparecera como "no valido".

Anadir funciéon del usuario

i Cuando se crea una nueva funcion, todos los pardmetros se establecen en sus valores predeterminados y es
necesario modificarlos. Puede resultar mas facil duplicar una funcién existente y moverla al perfil actual.

144
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1. Haga clic en el icono ®.

2. Haga clic en el icono para afiadir la funcién que desee.
Aparecera este cuadro de didlogo.

Icono  Accién

® Afadir una nueva funcién de conduccion

® Afadir una nueva funcion de asiento

Q@ Afadir una nueva funcidn del impulsor del raton

G) Afadir una nueva funcion de utilidad

® Afadir una nueva funcion de control del interruptor
3. Escriba el nombre de la funcion.

4. Seleccione User Input (Entrada del usuario) en la lista.
5. Haga clic en Create (Crear) para continuar. De lo

contrario, haga clic en Cancel (Cancelar).

A Opena Connection
@ e

b Lcrsiesrrs
TDX SP2 ULM
0O

wite

i Home
@v Functions
O User Preferences
S| Chair Log

¢ Chair Setup

Modificacion de configuraciones

&, Reset to Default

TDXSP2ULM

< Manage

de silla de ruedas

Fig. 9-16

@™, New Drive Function

Profile

Name

Please select a "User Input’

Profile User Input

REM 2xx series

REM 4xx series

Compact Remote

Input Module

Create

Fig. 9-17

Profile

Drive

Cancel

Para obtener mas informacién sobre la modificacion de los pardmetros de conduccion, consulte 9.3.1 Modificacion numérica

de los parametros de conduccion, pdgina 148

Para obtener mas informacién sobre la modificacion de los parametros de asiento, consulte 9.8 Modificacion de los

parametros del asiento, pdgina 154

Para obtener mas informacion sobre la configuracion del impulsor del ratén, consulte el manual del usuario del mando.

Duplicar funcién

1. Seleccione la funcién que desea duplicar.

2. Haga clic en el icono ©.
La funcion duplicada aparece directamente bajo la
funcién original.

3. Realice los cambios que desee en la funcion.

Mover funcion

=

Fig. 9-18

Las funciones se pueden reorganizar arrastrandolas y soltdndolas dentro de un perfil o entre perfiles.

1. Haga clic y mantenga pulsada la funcion que desea
mover.
La funcién se desplaza ligeramente hacia arriba y hacia
la derecha, y debajo aparece un recuadro con lineas
discontinuas.

2. Arrastre la funcidn a la posicidon que desee en el mismo
perfil o en otro.

1637708-H

) Lcrstesrrs
TDX SP2 ULM
0O

{ni Home
@ Functions

O User Preferences
2| ChairLog

%5 Chair Setup

=D Lighting

& Drive REM216

REM216 Drive

@ Seating REM216

REM216 Seating.

@ Drive REM400

REMA400 Slow

REM400 Slower

REM400 Medium

REMA00 Fast

REMA00 Faster

« Profile

TOXSP2ULM

GeNERAL

& ResettoDefault

=
°

Drv

inction Name
Enable Drive Function
Function User Input

Navigation Timeout Enabled

FoRWARD

RENM400 Slow
on [l
Profile User Input (RE.

off [x

Max Forward Speed
Min Forward Speed
Forward Acceleration

Forward Deceleration

Reverse

0%

20%

80%

100%

Max Reverse Speed
Min Reverse Speed

everse Acceleration

Reverse Deceleration

RN

0%

8%

100%

100%

Tum Boost at Max Speed

Ma

Speed

MinTum Speed
Tum Acceleration

Tum Deceleration

smsuTY

Fig. 9-19

200%
50%
0%
100 %

100%
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Eliminar funcion o perfil

o
]l Las funciones pueden eliminarse inmediatamente haciendo clic en el botén de eliminar.

Los perfiles no pueden eliminarse hasta que se eliminen sus funciones.

o

1. Seleccione la funcion o el perfil que desea eliminar.

2. Haga clic en el icono ©.

X

Fig. 9-20

9.2 Modificacion de los nombres de funciones y perfiles

i Solo se muestra el cambio de Drive Function Name (Nombre de la funcidon de conduccidén). El cambio de Seating
Function Name (Nombre de la funcion de asiento), de Mouse Mover Function Name (Nombre de la funcién del
impulsor de ratén) o de Profile Name (Nombre de perfil) funciona del mismo modo.

Herramienta para PC

Fle Comecton View Help
3 LAK-H16166775

1. Haga clic en el nombre de la funcion.
2. Escriba el nuevo nombre de la funcidn.

@ 9% [ X ToxsruM ) ResetioDefit S Mane

A unaeerrs
TDX SP2 ULM
o0

i Home
@ Drive REM216

@ Functions
REM216 Drive
O User Preferences

2| Chair Log @ Seating REM216

off [x

& ceirsetip REM216 Seating

=D Lighting 30%

@ Drive REM400 20%
REMA00 Slow 80%
100 %
REMA00 Slower

REMA400 Medium 0%
8%
REMA00 Fast

100 %

REMAOO Faster 100%

-
Profile 200 %

Drive 50 %
0%
Seating

100 %
100 %
a % | @ Seating REM400
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Herramienta para iOS
Nombres de funciones

1. Abra la funcién. Toque en un campo con nombre de ipod = e 3w iPod = 138 $m0
funcion. =N a
< Back Drive 1 = { Back Tilt =
General

Input Mode

Stability

General

Enable Seating Function  Yes O

Drive Function Drive 1

Invert Seating Function No
Forward i
Max Forward o . y (%
Spoed a0% [ — [ + | Motion Tit =y v
Min Forward o Operation Proportional v
Spoed 1% [ = [ +]

Speed 100% [ — [ |

Fig. 9-23
2. Desbloquee el Bulk Mode (Modo en masa) antes de tPod = = =]
modificar el nombre. 4 X
H Back Drive 1 =
3. Escriba el nuevo nombre. < Bac e
)
Stability
General
RraivmeeFunction Brivad

Only accessible in Bulk Mode @@%J

Name for the current Drive User Function. e.g.
Indoor Slow

Forward
Max Forward
Speed a0% [ — [ +]
Min Forward
° Qneed 10% | — | +
Fig. 9-24

iPod = 12:31 3 M

4. Toque en Back (Atras). ‘

Drive 1 =

1 Stability
Fig. 9-25
Nombres de perfiles
1. Abra el perfil. Toque en un campo con nombre de Pod = osze 3 E0s
funcién. = D
2. Escriba el nuevo nombre. CPACES  Profile =
3. Toque en Back (Atras). General
Profile Name 2 >

Enable Profile Yes O

Profile User Input ~ REM 4xx series v

Enable Function Wrap No
Enable Menu Scan No
L 9] A
@ < Read o Write
Fig. 9-26

1637708-H



Invacare® LiNX

9.3 Modificacidon de los parametros de conduccion

9.3.1 Modificacion numérica de los parametros de conduccion

1. Seleccione un parametro que desee editar.
2. Haga clic en el nombre del pardmetro para abrir sus detalles. Se mostraran los valores maximo, minimo vy

predeterminado, asi como el resumen del parametro.

3.
Herramienta para iOS Herramienta para PC
iPod = 11:59 3 -
1 A B
- n M -+ 10
{ Back  Drive Function1 =
C)(min o 10 %% |
Forward CA\
)
Max For- S N
° ward 100% | — ‘ .
=E3 o 928
Low Default High
10% 100% 100%,
-
Sets the maximum forward speed of the ‘\B/
wheelchair. '7/
Fig. 9-27

Existen varios modos de modificar los parametros:

a. Aumente y disminuya el parametro mediante los botones mas (+) y menos (-) ®. Haga clic en estos botones
para cambiar el valor en intervalos especificos o haga clic y mantenga presionados los botones para cambiar el
valor con mayor rapidez.

b. Haga doble clic en el valor ® y cdmbielo directamente mediante el teclado. Pulse Intro para establecer el valor.

c. Establezca el valor del parametro haciendo clic en los botones Low (Bajo)/Min (Minimo), Default (Predeterminado)
o High (Alto)/Max (Maximo) ©.

i Al editar el valor de un parametro, cambia su color de fondo para indicar que se ha modificado su valor anterior.
Cuando se escriba el valor en el controlador (o archivo), el color de fondo volverad a ser blanco.
i En el modo de edicién en directo, puede que resulte dificil distinguir que cambia el fondo del parametro, porque la

operacién de edicion en directo puede que se realice muy rapido.

Lista desplegable (solo herramienta para PC)

24V Park Brake | v
24V Park Brake

ACTUATOR 1 - ELECTRICAL Brake

Fig. 9-29

1. Haga clic en la lista desplegable para seleccionar una opcién.

9.3.2 Maodificacion grafica de los parametros de conduccidn (solo herramienta para iOS)

Una serie de parametros de conduccién solo se pueden editar graficamente mediante iOS Access Tool. El grafico de
velocidad se muestra en la parte superior de la lista de pardmetros. A todos los demds graficos se accede desde esta

pantalla, tal como se explica en las siguientes secciones.
Modificacion de los ajustes de velocidad

El grafico de velocidad permite ajustar la velocidad.
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Maximum Forward Speed (Velocidad maxima hacia
delante)

Maximum Turn Speed (Velocidad maxima de giro)

Maximum Reverse Speed (Velocidad maxima hacia
atras)

1. Toque y arrastre los circulos de colores hacia dentro

[0}

hacia fuera para aumentar o disminuir los valores

del parametro.

[—lo

[—Jo

El valor exacto de cada parametro se muestra en la
parte superior de la pantalla al ajustar el pardmetro
y también se muestra en la lista de pardmetros.

Si se activa un médulo de giroscopio, el icono del
centro del grafico cambia de una persona en una
silla de ruedas a un giroscopio para indicar que el
parametro que se esta cambiando es especifico de
un giroscopio.

Modificacién de ajustes de aceleracion/desaceleracién

Solo se puede acceder a los parametros de aceleracion/desaceleracién a través de la pantalla del gréfico de velocidad.

1.

Para modificar uno de los ajustes de

aceleracion/desaceleracién, presione y arrastre
uno de los circulos de colores de la pantalla del grafico
de velocidad.

a.

9.4 Ajuste del funcionamiento de los cuadrantes

Este parametro ajusta la entrada del usuario de la funcidn conduccidn para que funcione en modo de 3 cuadrantes (3Q)

Mantenga presionado el circulo Maximum
Forward Speed (Velocidad maxima hacia delante)
para acceder a la pantalla de Aceleracion

® /Desaceleracion hacia delante.

. Mantenga presionado el circulo Maximum Turn

Speed (Velocidad de giro maxima) para acceder a la
pantalla de Aceleracién ©/Desaceleracion © de giro.
Mantenga presionado el circulo Maximum Reverse
Speed (Velocidad maxima hacia atras) para acceder
a la pantalla de Aceleracion ®/Desaceleracion ®
hacia atras.

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

iPod = 10:30 a4

¢ Back  Drive Function 1 =

Forward v

Max For-

* ward 100% [ — |

Speed

) NG
| 3
B
@
N e
iy @ ‘®
. // D
~— @i/ ‘Stabil
o« E
) |
F
Fig. 9-32

0 4 cuadrantes (4Q). Normalmente, se elige el modo 4Q con entradas basadas en joystick o controles que ofrecen

4 cuadrantes, por ejemplo, un control de sorber y soplar. El modo 3Q se elige para entradas de usuario que ofrecen 3

cuadrantes, por ejemplo, un control de cabeza.

1637708-H

149



Invacare® LiNX

Herramienta para iOS Herramienta para PC

iPod = 10:23 3 = e Comcin vt
2 LAK-H16166775 +
!

{ PACE 4 REM400 Slow =l I anasens
°o TDX SP2ULM

SIS TDX SP2 ULM ©, Resetto Defaut S Manage
an o X o =N

% Home
Performance & Drive REM216
@ Functions

REM216 Drive
O User Preferences

Operation
2| Chairlog & Seating REM216

Quadrant Operation  4Q Operation 3 Chair Setup ReM216 seating
=D Lighting

4Q Operation

& Drive REM400

3Q - Forward Only REM400 Siow

REM400 Siower

3Q - Reverse Only
REM400 Medium

3Q - Manual Toggle

REM400 Fast

3Q - Automatic Toggle

REM400 Faster Power 100 %

Default Gyro Enabled Drive Function on W7

) ® SeatingREMA00
4Q Operation
REM400 Tilt adrent on

Sets 3-quadrant operation for this Drive Function.
REM400 Recline

L] Al i REM400 L Leg
@ < Read o Write 5

Fig. 9-33

Estas son las opciones:

e 4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes)

e 3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante)

¢ 3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras)

e 3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador manual)

e 3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador automatico)

4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes)

Cuando se selecciona 4Q Operation (Funcionamiento de 4 cuadrantes), a cada cuadrante se le asigna una direccién Unica
entre hacia delante, hacia atras, izquierda y derecha y es el modo predeterminado. Para cambiar estas direcciones
predeterminadas, se pueden volver a asignar distintas direcciones a los cuadrantes estableciendo los siguientes parametros:

¢ Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia delante)
* Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia atras)

¢ Left Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante izquierdo)

¢ Right Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante derecho)

No es necesario asignar direcciones Unicas a todos los cuadrantes. Si es necesario, uno o mas cuadrantes pueden compartir
la misma direccién. Por ejemplo, Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia delante) y Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia atras) se pueden ajustar ambos en Forward (Hacia delante).
Para obtener mas informacidn sobre el ajuste de la direccion de conduccidn, consulte 9.4.1 Ajuste de las direcciones

de conduccion, pdgina 151

3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante)

Cuando se selecciona 3Q - Forward Only (3 cuadrantes - solo hacia delante), la entrada del usuario puede conducir la silla
de ruedas hacia delante, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Si es necesario, se puede reasignar una direccién distinta a cada cuadrante. Tenga en cuenta que el pardmetro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia detras) no se aplica en el modo 3Q - Forward Only (3
cuadrantes - solo hacia delante).

3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras)

Cuando se selecciona 3Q - Reverse Only (3 cuadrantes - solo hacia atras), la entrada del usuario puede conducir la silla de
ruedas hacia atras, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Si es necesario, se puede reasignar una direccién distinta a cada cuadrante. Tenga en cuenta que el pardmetro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia detras) no se aplica en el modo 3Q - Reverse Only (3
cuadrantes - solo hacia atras).

3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador manual)

Cuando se selecciona 3Q - Manual Toggle (3 cuadrantes - conmutador manual), la entrada del usuario puede conducir la
silla de ruedas hacia delante, hacia atras, hacia la izquierda y hacia la derecha. Las direcciones hacia delante y hacia atras
las controla el usuario cambiando con un interruptor externo.

Si es necesario, se puede reasignar una direccién distinta a cada cuadrante. Tenga en cuenta que el pardmetro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia detras) no se aplica en el modo 3Q - Manual Toggle (3
cuadrantes - conmutador manual).
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3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador automatico)

Cuando se selecciona 3Q - Automatic Toggle (3 cuadrantes - conmutador automatico), la entrada del usuario puede
conducir la silla de ruedas hacia delante, hacia atras, hacia la izquierda y hacia la derecha. Las direcciones hacia delante y
hacia atras las controla el usuario cambiando el cuadrante hacia delante.

Si es necesario, se puede reasignar una direccidn distinta a cada entrada de cuadrante. Tenga en cuenta que el parametro
Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia detras) no se aplica en el modo 3Q - Automatic
Toggle (3 cuadrantes - conmutador automatico).

9.4.1 Ajuste de las direcciones de conduccién

Herramienta para iOS Herramienta para PC
B BEs e e
D @ droo Hwie @ e [ X TOX P2 ULM & Resetto Defaut < Manage % | %

< Back D1 = b Lcrsiesrrs
o-O TOX SP2ULM

{ni Home

Latched Driving o Drive REM216
‘&w Functions

REM216 Drive
O User Preferences

2] cniclog i
Performance @ Seating REM216

= Craicsetip REM216 Seating

£ Lighting

@ Drive REM400

REMA00 Slow

REM400 Slower

Operation
REMA400 Medium

t t REM400 Fast

PERFORMANCE

. . REMA00 Faster Power 100 %
Gyro Enabled Drive Function on W7

&5 Seating REM400

REM400 Tilt

REM400 Recline

REM400 LH Leg

o
x

Fig. 9-35

Forward Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia delante)

Este parametro establece la direccion en la que se mueve la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante hacia delante
de la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)

e Left (Izquierda)

¢ Right (Derecha)

e Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no se mueve en ninguna direccidn al seleccionar el cuadrante
hacia delante de la entrada.

Reverse Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante hacia atras)

Este parametro establece la direccién en la que se mueve la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante hacia atras
de la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
¢ Reverse (Hacia atras)

e Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (Ignorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no se mueve en ninguna direccidn al seleccionar el cuadrante
hacia atrds de la entrada.

Este parametro no se encuentra disponible cuando el funcionamiento del cuadrante se ajusta en cualquiera de los modos 3Q.
Left Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante izquierdo)

Este parametro establece la direccién en la que se mueve la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante izquierdo de
la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
e Reverse (Hacia atras)

e Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (lgnorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no se mueve en ninguna direccion al seleccionar el cuadrante
izquierdo de la entrada.
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Right Quadrant Operation (Funcionamiento del cuadrante derecho)

Este parametro establece la direccion en la que se mueve la silla de ruedas cuando se selecciona el cuadrante derecho de
la entrada del usuario. Las opciones disponibles son las siguientes:

e Forward (Hacia delante)
* Reverse (Hacia atras)

o Left (lzquierda)

e Right (Derecha)

e Ignored (lgnorado)

Si se selecciona Ignored (Ignorado), la silla de ruedas no se mueve en ninguna direccién al seleccionar el cuadrante
derecho de la entrada.

9.5 Configuracion del sistema para la conduccion acoplada

Para configurar una silla de ruedas para la conduccién acoplada, se debe instalar un interruptor de parada externo en
la silla de ruedas. Lo ideal seria que el interruptor de parada externo estuviera bien visible y facilmente accesible para
proporcionar un nivel de seguridad adicional para el usuario.

Conecte el interruptor de parada externo a una entrada de control. Invacare recomienda conectar el interruptor de parada
externo en el mddulo de entrada. El interruptor de parada externo debe ser un interruptor de un solo polo normalmente

abierto. En la mayoria de los casos, la conduccidén acoplada se utiliza en combinacidn con un control de sorber y soplar y el
interruptor de labios sirve como interruptor de parada externo.

Configuracidon de los parametros del interruptor de parada externo

Ajuste los siguientes parametros para configurar el interruptor de parada externo.

1. Abra Modules (Médulos) —> y seleccione la entrada en ™«
la que desee conectar el interruptor de parada externo. @ e v R

b Lcrsiesrrs

2. Ajuste Input Type (Tipo de entrada) en la entrada que 00 TXSP2UM
desee, por ejemplo, Momentary (Momentdanea). G Home

@ Functions

uts

Left Jack Socket (1) Tip
O User Preferences N
Short + Long Press button

on

=/ Chairlog

% Modules

Next Function

7

Actuator Motions

Next Pofle
Trigger Angles

Input Port Det 00s

.

=0 Lighting Left Jack Socket (J1) Ring.
TPIACY Input Type: Not Connected
Input Port Debounce

Right Jack Sacket (12) Tip

ACT400-1

Input Type Momentary by

off [x

Input Port Debounce 00s

Fig. 9-37
3. Haga clic en el icono de informacién situado junto a Ty
Momentary (Momentanea). =
Active Stop driving and seating (Detener la conduccion oS XU

& Resetto Default & Manage

o1

y el asiento). i vame
i No es necesario asignar una funcion al O Userpretereces O
interl’u ptor. = Chairlog I Enable Input Type: on

&b Modules Fail-safe mode
R ShortPress,
N\ Actuator Motions

ACU 2 Long Press

Trigger Angles
U =2 = Input Port Det

- TPl
=0 Lighting Left Jack Socket (1) Ring

TPIACU Input Type: Not Connected
Input Port Debounce
IN S ”
Right Jack Socket (12)Tip

ACT400-1 Input Type

Input Port Debounce 00s

Q x Right Jack Socket (12) Ring

Fig. 9-38

Configuracion de los parametros de conduccién acoplada

Los siguientes parametros se pueden ajustar de forma individual para cada funciéon de conduccion.
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Modificacién

de configuraciones de silla de ruedas

Abra Functions (Funciones) y, después, la funcion de s
conduccion que desee. ' ENER o ¢t O X roxemum imieer: St R
Ajuste el tipo de conduccién acoplada con Latch 0O T
Driving (Conduccidn acoplada). Para obtener mas i = UP—
informacién sobre los tipos de conduccién acoplada, R -
consulte el manual del usuario del mando. 2 ouirtas JR—— e
2 Chair Setup
Py
a e e
Fig. 9-39
Ajuste el parametro Latch Driving in Reverse
(Conduccién acoplada hacia atras) en On (Activada), Bl B %4
para permitir la conduccion acoplada al dar marcha s
atras. G Home oo [
Ajuste el tiempo maximo de conduccién acoplada sin P
entradas del usuario con el parametro Latch Drive & cractos R o
Timeout (Limite de tiempo de conduccién acoplada). Seren
Establezca una tasa de desaceleracién méas suave con o « omerevio
Latch Driving Demand Ramp-Down Rate (velocidad de
reduccién de la demanda de conducciéon de acoplada). o
i Si se establece en 100 %, la desaceleracién
no se amplia y se determina a partir de los et o
ajustes de conduccion Forward Deceleration & setng REMa0
(Desaceleracion hacia delante) y Reverse R
Deceleration (Desaceleracion hacia atras). .
Q X Reverse

9.6 Modificacion de la compatibilidad del giroscopio en las funciones de conduccion

De forma predeterminada, la compatibilidad del giroscopio estad habilitada en las funciones de conduccién. A continuacion,
se explica como deshabilitar la compatibilidad del giroscopio con las funciones de conduccién o cémo ocultar el simbolo del
giroscopio en la pantalla si este no esta instalado en la silla de ruedas.

Herramienta para iOS

Herramienta para PC

iPod & 1:26 E30 & Opena Connection +
< Default = -' LAK-H16166775
TDX SP2 ULM
0O
Latched Driving fmHome o e e
TImeout — T — o REM2XXD Max Tun Speed 50 %
@ Functions
D1 Min Turn Speed 40 %
Performance O User Preferences Tum Acceleration 70 %
2] Chair L i
f— 100% E:J S| Chair Log & REM2XXS Tum Deceleration 100 %
I — %S Chair Setup o STABILITY
yro Enabled _ Tumn Transition 65%
£ . Yes 0 Lighting
rive Function ATCHED DRVNG
Talatd _ & REM400 D "
Latch Driving Off
Operation D1 Latch Driving in Reverse Off [x
Quadrant Operation 0 Latch Drive Timeout 600
v
4Q Configuration 0 PERFORMANCE
Power 100 %
Forward Quadrant Op- Forward v Gyro Enabled Drive Function on M7
eration @5 CONNECTIVITY
opERATION
Utilty Card Quadrant Operation
Forward Quadrant Operation
Reverse Ouadrant Operation
Fig. 9-42

=

Abra la funcién de conduccidn deseada.

2. Establezca Gyro Enabled Drive Function (Funciéon de conduccién con giroscopio habilitado) en Yes (Si)/On (Activado)
para proporcionar mayor control de la estabilidad a esta funcidn de conducciéon. De lo contrario, establezca el
parametro en No (No)/Off (Desactivado) para deshabilitar la compatibilidad del giroscopio con esta funcién.
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9.7 Modificacidon de los parametros de iluminacién

Cuando instale el sistema de iluminacion, tal vez tenga que cambiar el médulo de suministro eléctrico o restablecer su
configuracién predeterminada para ajustar la configuracion de las luces. En algunas configuraciones, las funciones de
iluminacién estdn desactivadas de forma predeterminada, por lo que deben activarse manualmente.

1. Si es necesario, restablezca la configuracién de la silla de ruedas Consulte 8.5.8 Carga de las configuraciones
predeterminadas, pdgina 135
2.
Herramienta para iOS Herramienta para PC
iPod = B = & Opena Connection A
© ®dRead 7 write TDXSP2ULM &, Reset to Default S Manage Y e
{ PACE 4 Drive REM400 b Lachisieerrs
O-O TDX P2 ULM
Turn Indicators & Home
Enable Turn Indicators \7\) @« Functions @T::;,.'::T,:T;Zlm on v
Turn Indicator =) O user Preferences (B) Tum Indicator Auto-Cancel Time 105
° Auto-Cancel 155\% — | + 21 ChairLog posiToN
Time (© Enable Position Lights Y M
2 Chair Setup
Position =P Lighting
Enable Position Lights (C)
Fig. 9-43
Q X
Fig. 9-44
Abra Lighting (lluminacién).
3. Modifique los pardmetros con arreglo a la siguiente tabla.
Parametro Descripcion Valores
® Enable Turn Indicators (Activar Permite que el sistema utilice los No (No)/Yes (Si)
intermitentes) intermitentes Off (Desactivado)/On
(Activado)
Turn Indicator Auto-Cancel Time Establece el tiempo que el intermitente 0s..30s
(Tiempo de cancelaciéon automatica permanecerd activo antes de apagarse
de intermitentes) automaticamente
© Enable Position Lights (Activar luces Permite que el sistema utilice las luces de No (No)/Yes (Si)
de posicidn) posicién off
(Desactivado)/On(Activad
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9.8 Modificacion de los parametros del asiento

Movimiento del asiento

Herramienta para iOS

iPod = 11:44 AM (- #
J
i
{ Back  Actuator Motions =
i .
Tilt Y
i )
Recline &
¥
Elevate =
9§
Left Leg =
i Y
Right Leg =
Both Legs “‘:‘_

Fig. 9-45

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Herramienta para PC

' LAK-H16166775
75 TDXSP2ULM
oO

3C inKhccesspC =@ =
Connecton View Help
C16170114 +
RdRead 7 Write TOXSP2 ULM & Resetto Default Manage L&)

1. Abra Actuator Motions (Movimientos del piston) —> movimiento de asiento deseado.

Cambio de nombre del movimiento

1. Seleccione Motion Name (Nombre de movimiento).

Herramienta para iOS

iPod % 12:57 b3 o}
J
d

< Back Tilt =

Identification

Motion Icon Tilt v

Behaviour

Fig. 9-47

{ni Home Y Tt
IDENTIFICATION
@« Functions 4 Redline Motion Name
[
0 Motion Icon - T
User Preferences E Elevate J
=/ ChairLog N BeHpouR
v leftleg Minimum Pause Between Toggling 205
Modules .
. ul Y Rightleg Motion Maximum Up Speed 100 %
N, Actuator Motions Motion Maximum Down Speed 100 %
% BothLegs ot Sr/ston
tart/ St i 0.0
§ Trigger Angles © optime :
Lo INX Direct Access Up Speed 100 %
£ Lighting
N . Direct Access Down Speed 100 %
4 Recline and Legs
Latched Operation Motion Time: 00s
(CTUATOR CHANNEL
Power Module Channel 1 100 %
Power Module Channel 2 0%
/ACT400-1 Channel 1 0%
Q AACT400-1 Channel 2 0%
Fig. 9-46
e Comecton View Help
4 LAK-H16166775 R
EL I roxse2uim & Resetto Defoit = Manage % | %

b Uwchisiesrrs
TDX SP2 ULM
o0

i Home T
oemecAnoN
@ Funcions & e Mot ame < >
O User Preferences - Motion kon YT
2, Eevae
= Chairlog “ BEHAVIOUR
v leftleg Minimum Pause Between Toggling 20s
o Modues
[— Motion Masimum Up Specd 100%
N Actuator Motions Motion Maximum Down Speed 100%
Yo sothiess
§ Trigger Angles Soft Start/Stop Time. 005
2 e e DirctAccess Up Specd 100%
. DiectAccess Down Speed 100%
¢ Recline and Legs
Ltched Operaton MotonTime 00
Power Mode Crannl 1 100%
Power Module Crannel 2 0%
ACT400-1 Crarmel 1 0%
ACT400-1 Crannel 2 0%
ACT400-1 Charnel 3 0%
ACT400-1 Crannel 4 0%
Q x

2. Desbloquee Bulk Mode (Modo en masa) antes de modificar el nombre.

3. Especifique un nuevo nombre para el movimiento.

Funcion del asiento

Este parametro determina el modo en que el joystick ejecuta un movimiento. El joystick puede controlar el movimiento
como un interruptor o como un médulo de suministro eléctrico proporcional. Existen cuatro modos de tipo interruptor

y un modo de tipo proporcional.
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1. Abra la funcién de asiento deseada.
2.

Herramienta para iOS

iPod = 09:31 B -
£

{ PACE4  REMA400 Tilt =

Motion Tit Y v

Operating Mode

Speed 100% [ — [ + ]

Proportional v

everse Quadrant Parameters’
\

Motion Tit = v

Operating Mode
Speed 100% ED

Proportional v

L] o TRy
© < Read < Write

Fig. 9-49

i

anectionView " Help
A LAK-H16166775

) Lcrsissrrs

-
TDX SP2 ULM
o0

drad T wie

G Home
@ Functions

O User Preferences
E] Chair Log

5 Chair Setup.

20 Lighting

Herramienta para PC

@ Drive REM400
REMA00 Slow
REMA400 Medium

REM400 Fast

& TiltREM400
it

& Drive Alte...ve Inputs
CRSlow

CRMedium

CRFast

Sip n Puf

& Seating Al..tive Input 7]
Rt

Sipn PuffTilt

TOXSP2 ULM B Resetto Deault < Manage

Seating Function Name
Enable Seating Function

Function User Input

Configuration of the joystick for this seating function, e.g. proportional

Ey—
on HIY)

Profile User Input (RE.

Fig. 9-50

Input Mode (Modo de entrada): configuracion de la entrada del usuario para esta funcion del asiento.

e Forward/Reverse (Hacia delante/hacia atras): movimiento del joystick hacia delante o hacia atras para controlar el

movimiento.

Motion Yo
o
Votion o
i

m
Motion - No Motion
= e

¢ Left/Right (Izquierda/derecha): movimiento del joystick hacia la derecha o hacia la izquierda para controlar el

movimiento.

¢ Four Quadrant (Cuatro cuadrantes): uso de los cuatro cuadrantes del joystick para controlar los movimientos.

Si el parametro Four Quadrant (Cuatro cuadrantes) esta seleccionado, todos los parametros de los cuadrantes se

pueden editar individualmente.

Herramienta para iOS

iPod = 09:32 3 =4
]
2 0O
{ PACE 4 EMA400 Tilt B

General

Forward Quadrant Parameters

\

Motion Tit = Vv
No Motion
Tilt
Recline ~‘=“
Elevate S

Left Leg “ﬂ;
Right Leg S
BothLegs S
LNX S
@ ~d Read 4 write

Fig. 9-51

Motion (Movimiento): si el joystick se usa para controlar un movimiento, seleccione el movimiento correspondiente en

la lista de movimientos disponibles.

Fle Comecion View e
" write

V) ucsasssors
00 TOXsP2UM
(i Home

@ Functions

O User Preferences

£] ChairLog

2 Chair Setup

0 Lighting

Q

Herramienta para PC

& Drive REM400
REMA00 Slow
REM400 Mecium

REMA00 Fast

& TiltREM400

it

& Drive Alte...ive Inputs
CRSlow

CR Medium

CRFast

Sipn Puff

& Seating Al tive Input
cRTit

Sipn Puff Tilt

ToxsP2 UM O reseto Dot < Marage

ceneraL

Input Mode.

Defalt Forward/Reverse

Forward/Reverse

Configuration of the joystick for this seating function, e.g. proportional

Seating Function Name
Enable Seating Function

Function User Input

RemiooTiL
o

Profile User Input (RE.

o

‘Operating Mode. e

Speed oo
A, Redine
5 Elevate
e tleftleg
e Rightles
Lo Bothlegs
e

Fig. 9-52

5 proi

Si el joystick no se usa para controlar ningin movimiento, seleccione No Motion (Sin movimiento) en la lista.
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Tipo interruptor Tipo proporcional

® ®

Fig. 9-53 Fig. 9-54
Conmutado
Blogueado
Alterno (solo disponible en el funcionamiento Proporcional

de cuatro cuadrantes)

Alterno/bloqueado (solo disponible en el funcionamiento
de cuatro cuadrantes)

Operating Mode (Modo de funcionamiento):

Elija uno de los modos del tipo interruptor para manejar el movimiento a una velocidad fija. El movimiento se
activa cuando el joystick se desplaza mas alla del parametro Joystick Switch Threshold (Umbral de activacion del
joystick) ® hacia el cuadrante ® delantero o el cuadrante © trasero. Consulte en 9.11 Joystick Switch Threshold
(Umbral de activacion del joystick), pdgina164cémo modificar el parametro Joystick Switch Threshold (Umbral de
activacion del joystick).

Elija el modo de tipo proporcional para manejar el movimiento a una velocidad que sea proporcional a la posicion del
joystick. El movimiento se activa cuando el joystick se desplaza fuera de la posicidn neutral hacia el cuadrante ®
delantero o el cuadrante © trasero.

Si el joystick no se usa para controlar este movimiento, defina este parametro como Not Used (No utilizado).

Funcionamiento Propdsito

Conmutado Activa el movimiento en la direccidon de avance/retroceso durante el tiempo en que el joystick se
mueve hacia delante/atras y su posicion supera el parametro Joystick Switch Threshold (Umbral
de activacion del joystick). El movimiento se desactiva cuando se alcanza el final del recorrido o
cuando la posicidn del joystick no supera el valor establecido en Joystick Switch Threshold (Umbral
de activacién del joystick)

Bloqueado Activa y bloquea el movimiento en la direccién de avance/retroceso cuando el joystick se mueve
momentidneamente hacia delante/atras a lo largo del Joystick Switch Threshold (Umbral de activacién
del joystick). El movimiento se desactiva cuando se alcanza el final del recorrido o cuando el joystick
se desplaza de nuevo a lo largo del Joystick Switch Threshold (Umbral de activacion del joystick).

Alterno Activa el movimiento en una direccion (avance o retroceso) durante el tiempo en que la posicion

del joystick supera el Joystick Switch Threshold (Umbral de activacién del joystick). El movimiento
se desactiva cuando se alcanza el final del recorrido o cuando la posicidn del joystick no supera el
valor de Joystick Switch Threshold (Umbral de activacién del joystick). La direccion del movimiento
va alternando hacia delante y hacia atras con cada nueva activacion.

Alterno/bloqueadActiva y bloquea el movimiento en una direccidén (avance o retroceso) cuando el joystick se desplaza
momentaneamente a lo largo del Joystick Switch Threshold (Umbral de activacién del joystick). El
movimiento se desactiva cuando se alcanza el final del recorrido o cuando el joystick se desplaza de
nuevo a lo largo del Joystick Switch Threshold (Umbral de activacién del joystick).

Proporcional Al desplazar el joystick hacia delante/atrds, se activa el movimiento en la direccion de
avance/retroceso durante el tiempo en que se mueve el joystick. El movimiento se desactiva cuando
se alcanza el final del recorrido o cuando el joystick regresa a su posicion neutral. La velocidad de
este movimiento se controla mediante el joystick, en funcion del grado de desplazamiento respecto
a su posicion neutral, y puede adaptarse mediante el pardmetro Speed (Velocidad).

No se usa No estd operativo.

Speed (Velocidad): en el funcionamiento de tipo interruptor (Conmutado, Bloqueado, Alterno, Alterno/bloqueado),
este pardmetro aplica la velocidad del movimiento cuando el joystick traspasa el parametro Joystick Switch Threshold
(Umbral de activacion del joystick).

En el funcionamiento de tipo proporcional, este pardametro establece la velocidad maxima del movimiento cuando el
joystick se desplaza el 100 % de su recorrido. En el resto de posiciones de desplazamiento del joystick, la velocidad
aplicada se reducird proporcionalmente.
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9.8.1 Angulos de activaciéon (herramienta para iOS)

En Angle Sensor-Triggers (Sensor de angulo - accionadores), puede modificar la configuracion de fabrica de los accionadores
de angulo de la silla de ruedas para ajustarlo a las necesidades especificas del usuario.
iPod ¥ 1:23 R
N

¢ Back £

Angle Sensor - Triggers

———
< Slowdown

Trigger a0 [ = /
Debounce
> Timer Slow- 2,0s [ — | + ‘
down
~Tockout Tig- 1o [— T
(\ger 150 ‘ .
Debounce - )
Timer Lock- 20s EE‘
Waimum —T
a \Bick Angle 170 @
Debounce y
 Timer Max 2,0s [ - | + ‘
Back Angle
Control Input 1 - Port Settings
Fig. 9-55

Parametro Descripcion

Establece el angulo de activacién del sensor de angulo para
reducir la velocidad de conduccidn.

Slowdown Trigger (Accionador de reduccién de velocidad)

Establece el angulo de activacién del sensor de angulos
para bloquear la conduccién.

Lockout Trigger (Accionador de bloqueo)

Establece el dngulo de activacién del sensor de angulos
para detener el movimiento del respaldo.

Maximum Back Angle (Angulo de respaldo méaximo)

1. En la pantalla Home (Inicio), toque en Trigger Angles (Angulos de activacion).
2. Ajuste los parametros a las necesidades del usuario.

9.8.2 Angulos de activacién (herramienta para PC)

En Angle Sensor-Triggers (Sensor de angulo - accionadores), puede modificar la configuracion de fabrica de los accionadores
de angulo de la silla de ruedas para ajustarlo a las necesidades especificas del usuario.

4 Open a Connection o

TOXSP2ULM &, Resetto Default &2 Manage

A vwanensers
TDX SP2 ULM
0O

(i Home Drive Slowdown

Drive Lockout (DLO)

MaxDLO

Trigger Angle

Max Back Angle (MBA)

Fig. 9-56

Trigger Angles (Angulos de activacién) | Configuracién Descripcion

Drive Slowdown (Ralentizacion de la
conduccion)

Drive Lockout (DLO) (Bloqueo de
direccion (DLO))

Max DLO (DLO max.)

Especifica la ubicacion de la conexion
o la fuente del sensor de angulos.

Angle Sensor Source (Fuente del
sensor de angulos) Aplica un tiempo de supresiéon de

rebote al dngulo de activacion.

Debounce Timer (Temporizador de

Maximum Back Angle (MBA) (Angulo
de respaldo maximo (MBA))

Maximum MBA (MBA maximo)

supresion de rebotes)

Trigger Angle (Angulo de activacién)

El tiempo de supresion de rebote se
aplica solo durante la conduccidn.
Establece el valor del angulo de
activacion.
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Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

1. Abra Trigger Angles (Angulos de activacion). Seleccione el tipo de dngulo de activacién que desee, por ejemplo, Drive
Slowdown (Ralentizacidon de la conduccion).
2. Ajuste los parametros a las necesidades del usuario.

9.9 Modificacion de los parametros del asistente

Actualmente, los perfiles permiten que sea un asistente quien controle las funciones de conduccién y del asiento de
la silla de ruedas. En la actualidad, hay dos entradas de usuario disponibles: la unidad de control para el asistente
(DLX-ACU200) y el control dual intuitivo (Invacare IDC).

Unidad de control para el asistente (DLX-ACU200)

Esta entrada permite programar las funciones de conduccidn y del asiento. Los parametros de las funciones son idénticos a
los mandos principales. Consulte 9.3 Modificacion de los pardmetros de conduccidn, pdgina 148y 9.8 Modificacion de los
parametros del asiento, pdgina 154

Control dual intuitivo (Invacare IDC)
Esta entrada permite programar como maximo una sola funcion de conduccidn.
Afadir una nueva funcion del asistente
i Esta herramienta permite afiadir todo tipo de funciones al perfil del asistente. En caso de que haya una funcién que

no sea valida, como Control de interruptor, aparecera un error con instrucciones para solucionarlo.

i Cuando se crea una nueva funcion, todos los pardmetros se establecen en sus valores predeterminados y es
necesario modificarlos. Puede resultar mas facil duplicar una funcién existente y moverla al perfil actual.

=

Abra Functions (Funciones).

2. Seleccione el perfil Attendant (Asistente) en la lista. De lo contrario, ninguna de las dos entradas de usuario
estara disponible.

3. Afada una nueva funcién o duplique una funcién existente. Consulte 9.1 Acciones de perfiles y funciones, pdgina139

4. Modifique otros parametros.

9.10 Modificacion de funciones de utilidad

Profile 1 13:37

L
Fig. 9-57

Con la funcién de utilidad, el usuario puede manejar las salidas (luces, bocina, etc.) asi como los accesorios conectados a
las salidas de control, como los disponibles en el médulo de salida LiNX.

La funcién de utilidad estd indicada tanto para la navegacidn 3Q como 4Q y se puede utilizar desde una amplia gama de
entradas de control del sistema, como mddulos de mando, interruptores y controles de cabeza.

Las funciones de utilidad se pueden agregar a cualquier perfil, excepto el perfil de asistente y se pueden configurar para
utilizar los siguientes elementos:

¢ la bocina

e las luces de peligro

e las luces de posicién

e Jos indicadores

e salidas de control (en el médulo de salida LiNX)

Permitir multiples salidas

El nimero de salidas que se pueden conmutar mediante una Unica demanda de entrada de control del sistema se controla
mediante Allow Multiple Quadrants (Permitir varios cuadrantes).
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Profile 1 13:37

v

&8

Fig. 9-58
De forma predeterminada, una sola salida se conmuta desde un solo cuadrante.

Profile 1 13:37

v

(0

r

Fig. 9-59

Sin embargo, si Allow Multiple Quadrants (Permitir varios cuadrantes) estd configurado en On (Activado)/Yes (Si), entonces
se pueden conmutar dos salidas simultdneamente seleccionando dos cuadrantes adyacentes.

Los cuadrantes adyacentes se seleccionan moviendo en diagonal una entrada de control del sistema basado en joystick
(entre cuadrante) o seleccionando las siguientes combinaciones de interruptores con una entrada de control del sistema
basado en interruptor: hacia delante/izquierda, hacia delante/derecha, hacia atras/izquierda, hacia atras/derecha.

Agregar salidas
El procedimiento para agregar una salida a una funcién de utilidad es el siguiente:

e asignar una salida a un interruptor,
e ajustar el comportamiento de la salida y
e seleccionar un icono de pantalla para el interruptor.

Asignar una salida a un interruptor

Forward

Outer band: long press

sy

Inner band: short/
momentary press

Reverse

Fig. 9-60 Bandas y cuadrantes de activacion
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Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Los interruptores se representan en una tarjeta de utilidad con iconos ubicados en dos bandas de activacion circulares
dentro de cuatro cuadrantes. El cuadrante y la posicién de los iconos en las bandas indican al usuario cdmo seleccionar y
utilizar los interruptores con la entrada de control del sistema.

Las bandas de activacidn internas y externas corresponden a uno de los tres tipos de interruptor: pulsacién corta, pulsacion
larga y pulsacion momentdnea. Las pulsaciones cortas y momentdneas se realizan en la banda interior y las pulsaciones
largas se realizan en la banda exterior.

i Los términos pulsacion corta y pulsacion larga se refieren a la duracion de la activacién de la entrada de control
del sistema, no a cuanto se mueve. El tiempo de activacién para distinguir una pulsaciéon corta de una pulsacion
larga puede modificarse en las preferencias del usuario (consulte 5.2.2 Informacién general sobre las preferencias
del usuario, pdgina 86).

Puesto que es dificil distinguir entre una pulsacién larga y una pulsacion momentdnea, un cuadrante configurado para
una pulsacion momentanea (banda interna) no se puede configurar también con un interruptor de pulsacién larga (banda
externa). Esto significa que, en cualquier configuracion de cuadrante con un interruptor momentéaneo, la banda externa
estara vacia. A continuacion, se muestran las opciones de configuracion.

“Forward * " Forward “Forward * " Forward

Fig. 9-61 Solo pulsacion corta Fig. 9-62 Solo pulsacién larga Fig. 9-63 Pulsacion corta y larga Fig. 9-64 Solo momentdnea
Definir el comportamiento de la salida

Ajuste el comportamiento de la salida cuando se cambia, basdndose en el cuadrante del interruptor y en la posicién del
anillo de activaciéon. Cada salida se puede configurar como un tipo de salida de bloqueo o sin bloqueo. Hay tres tipos
de bloqueo y un tipo sin bloqueo.

Sin bloqueo Bloqueo

Momentanea Bloqueo activado, Bloqueo desactivado, Alternar

Elija:

¢ Momentary (Momentanea) para activar una salida para la duracién en la que se seleccione el interruptor.

¢ Latch ON (Bloqueo activado) para activar una salida y que permanezca activada cuando se deja de seleccionar el
interruptor.

e Latch OFF (Bloqueo desactivado) para desactivar una salida y que permanezca desactivada cuando se deje de
seleccionar el interruptor.

e Toggle (Alternar) para cambiar el estado de salida actual (activado — > desactivado o desactivado — > activado) y que
permanezca en el nuevo estado cuando se deja de seleccionar el interruptor.

Seleccionar un icono de pantalla para el interruptor

Ninguno - - -
Flecha izquierda Sefial de giro a la izquierda Bloqueado hacia arriba
1 t = >l
Uno Flecha hacia delante Sefial de giro a la derecha Bloqueado hacia la derecha
2 — A \ 4
Dos Flecha derecha Luces de peligro Bloqueado hacia bajo
3 ] e -
Tres Flecha hacia atras Claxon Flecha izquierda-derecha
4 v < ¢
Cuatro Seleccionar Momentéaneo a la izquierda Flecha arriba-abajo
5 ~ A 6
Cinco Siguiente Momentdneo hacia arriba Clic izquierdo del ratén
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—

>

@.

Seis Anterior/atras Momentaneo a la derecha Clic derecho del ratén
7 (1 v

Siete Inicio Momentdneo hacia abajo
8 0 |

Ocho Luz de posicion Bloqueado a la izquierda

Para representar la salida, seleccione un icono de pantalla para el interruptor en la banda de activacion interna o externa
en uno de los cuatro cuadrantes de la entrada de control del sistema (hacia delante, hacia atras, izquierda o derecha)

Ejemplo de como agregar salidas

Las instrucciones siguientes indican cémo programar la primera salida de control de DLX-OUT500 utilizando como ejemplo
una pulsacidon corta o0 momentanea para avanzar.

1. Abra Functions (Funciones).

2. Agregue una nueva funcién de utilidad o abra una que ya exista. Consulte 9.1.2 Cambiar las acciones de perfiles y

funciones con la herramienta para

PC, pdgina 143

Herramienta para PC

TDX SP2 ULM

& Resetto Defauit

£ Manage

)

Fig. 9-67

Allow Multiple Quadrants Off
FORWARD MOMENTARY/SHORT PRESS _
Output < OUT500-1 Output 1>
Activation Mode poie
Display lcon Position Lights
Left Indicator
FORWARD LONG PRESS Right Indicator
Output Hazard Lights
Default None REM400 Hom
Sets the output for Forwa REM500 Homn
Displaylean OUTS00-1 Output 1
OUTS00-1 Output 2
REVERSE MOMENTARYISHORT P 7506, 1 Output 3
Output OUT500-1 Output 4
Display Icon @ ©OUT500-1 Output 5
‘OUT500-1 Output 6
REVERSE LONG PRESS
Output ‘OUT500-1 Output 7
‘OUT500-1 Output 8
Display Icon o
LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS

3.
iPod = 08:33 B s
= [
{ PACE 4 Utility =
General
Allow Multiple Quad- Yes 6
Forward Momentary/Short Press
Output None v
Activation Mode None v
Display Icon None v
Forward Long Press
Output None v
Activation Mode None v
Fig. 9-65
Despléacese a la seccion del comando de entrada que desee; por ejemplo, Forward Momentary/Short Press (Pulsacién
corta/momentanea de avance).
4,
Herramienta para iOS
iPod % 08:33 3 @4 3 LAK-H16166775 4=
< O @ o Hwie e ¢ [0 X
{ PACE 4 Utility = -' LAK-H16166775
oo TDXSP2 ULM
Forward Momentary/Short Press {ni Home
‘& REM2XX D
Output None Vv @w Functions.
None O User Preferences o
Position Lights S chairlog @ REM2XXS
. 25 Chair Setup
Left Indicator st
20 Lighting
Right Indicator  Utiity
Hazard Lights Mouse Mover
REM400 Horn Utility
REM500 Horn
‘&> REM400 D
OUT500-1 Output 1
D1
OUT500-1 Output 2
D2
@ &d Read 03
Fig. 9-66
Asigne la salida OUT500-1 Output 1 (OUT500-1 Salida 1) al parametro Output (Salida).
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iPod 08:33 3 s
s D

{ PACE 4 Utility

Forward Momentary/Short Press

Activation Mode None v
None
Momentary
Latch ON
Latch OFF
Toggle

Default
None

Sets the activation mode for Forward Quadrant
inner.

Display Icon None v

Read Write

Fig. 9-68

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Herramienta para PC

A LAK-H16166775 ar
® -

-' LAK-H16166775
Oo TDX SP2 ULM

o 9 X TDXSP2ULM & Resetto Default & Manage 1

{ni Home
. &° REM2XXD Allow Multiple Quadrants Off x
‘@w Functions
D1
O User Preferences
2] Chair Lo
S| CharLog & REM2XX S -
2 Chair Setup Display Icon None
st Momentary
=0 Lighting FORWARDIONGRRESS |\
Output
« Utility Latch OFF
Default None T
foggle
Mouse Mover Sets the output for Forward Quadrant Long Press.
Utiity Display lcon None.
REVERSE RS
& REM400 D Output None
Display Icon None
D1
REVERSE LONG PRESS
D2 Output None
Display lcon None
D3 play

LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS

Fig. 9-69

Establezca el parametro Activation Mode (Modo de activacién) en el valor que desee.

6.

Herramienta para iOS

iPod = 08:33 3 W
= 0O

{ PACE 4 Utility

Forward Momentary/Short Press

Display Icon None v
None
Position Lights ~ Z®
Left Turn Signal
Right Turn Signal

-
=

Hazard Lights A
=4

t

Forward Arrow

Read

Fig. 9-70

Herramienta para PC

Hazara Lignts

P
LAK-H16166775 T
=4 Horn
W ¢ O X rxnum SRt a1
-' LAK-H16166775 1 Reverse Amow
00O TOXSP2ULM tility -~ LeftArow
. - —> Right Arrow
{n Home o $ Up-Down Arrow
@ Functi @0 REM2XXD Allow Multiple Quadrants +> Left-Right Arrow
unctions
A M tary Uy
o D1 FORWARD MOMENTARY/SHORT PRE ALY
User Preferences ]

Output | ¥ Momentary Down
2| Chair Loy A Momentary Left
=l Crairtos @ REM2XXS Activation Mode ‘

_psonm [
2 Chair Setup o (Displaylcon ) Z Lached Up
£0 Lighting romwmolongeress | Y Latched Down
) & Uil Output 4 Latched Left
tility
Default None Pl Latched Right
Mouse Mover Sets the output for Forward C © Mouse Click Left
@ Mouse Click Right
Uity Display lcon 7=
_REVERSE MOMENTARY/SHORT pRest “ Next
L)
@ REM400D Output Previous/Back

Display Icon A Home

D1 1 One

REVERSELONGRRESS | 9 o

o Output 3 Three
Display lcon

D3 isplay 4 Four
LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS S B=

Fig. 9-71

Establezca el parametro Display Icon (Icono de pantalla) en el valor que desee. Seleccione un icono de pantalla

en la lista de iconos disponibles.

7. Modifique los parametros de los demas comandos.
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8. Desplacese a la seccion General (General).

9.
Herramienta para iOS Herramienta para PC
iPod = 08:33 B ks A LAK-H16166775 +
g |5 KdRead % Write o 2y X TOXSP2ULM &, Resetto Default & Manage 1)
{ PACE 4 Utility = U Lcriereers
OO TDX SP2ULM
General Vv - REIVIZAA S
Utility Function Utility Ly Home o J—
Name @ Functions Utlity Function Name
Enable Utility Function  Yes 0 O  User Preferences o Utiity Enable Utility Function on
Funection User \nput s Chalr Log Mosee Mover Function U... Profile User Input (REM 4xx series)
Profile User Input o5 Emn Navigation Timeout Enabled On
Navigation Timeout E ’ Ly ‘ off [x
a;\gga ion Timeout En- 0 ZP Lighting Default Off
= Allows quadrants to be activated simultaneously.
Allow Multiple Quad- Yes () & REMA00D
D1 FORWARD MOMENTARY/SHORT PRESS
Output QUT500-1 Output 1
Forward Momentary/Short Press
D2 Activation Mode Momentary
Output None v P
Fig. 9-72 Fig. 9-73
Establezca el parametro Allow Multiple Quadrants (Permitir varios cuadrantes) en Yes (Si/On (Desactivado) para
permitir la conmutacion simultdnea de dos salidas.
9.11 Joystick Switch Threshold (Umbral de activacion del joystick)

Define el porcentaje de movimiento del joystick necesario para activar una salida cuando el joystick se maneja como un

dispositivo de entrada conmutado.

Cuando el joystick se usa como un dispositivo de entrada encendido, este parametro especifica la distancia que se
debe mover el joystick para que cambie su estado (de OFF ® a ON ®) y active una salida. El valor del Joystick Switch
Threshold (Umbral de activacion del joystick) es un porcentaje del recorrido total del joystick y se debe definir segin

las necesidades del usuario. Por ejemplo:

“~
(B

Fig. 9-74

para los usuarios que tengan dificultad para mover el joystick, ajuste Joystick Switch Threshold (Umbral de activacion

del joystick) en un valor bajo, por ejemplo, en el 40 % o menos,

~___

Fig. 9-75

® ®

para los usuarios que no tengan un buen control motriz o que les tiemblen las manos, ajuste Joystick Switch Threshold
(Umbral de activaciéon del joystick) en un valor alto, por ejemplo, en el 80 %, para evitar que se active accidentalmente.
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Herramienta para iOS

iPod = 10:37 3 -
< Back Remote

Joystick
Neutral Window 10%

Joystick Throw 90%

Joystick Switch

Threshold 40%

H i ii 13

Tremor dampening 35%

Fig. 9-76

1. Abra Modules (Médulos) —> mando deseado.
2. Defina el porcentaje que desee.

Tremor Dampening (Atenuacion del temblor)

Use este pardmetro para reducir el efecto del temblor de manos sobre el joystick. Los valores bajos son adecuados para
usuarios con temblores de baja frecuencia (lentos). Los valores altos son adecuados para usuarios con temblores de alta

Fle Comnection View Wep
3 LAK-H16166775

@ e
A v
oo TDX SP2 ULM

o wite

{ni Home
& Functions

O User Preferences
= Chairlog

&> Modules

N Actuator Motions
§ Trigger Angles

0 Lighting

e 0O

Power Module
REM 20
REM 4
REM Sxx
R

ACU 20

ol

TPACU
NS
GYR100

ACT400-1

Fle Connecton View Help

3 LAK-H16166775
=
@ ~dweo

A vwssiserrs
TDX SP2 ULM
Je)

~
4 Write

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Herramienta para PC

o X TOX P2 ULM

) Resetto Dot Marsge

B

ol
-

(i Home Power Module
& Functions REM 23 Display Brightness 100 %
O User Preferences Enable auto brightness off [x
REM
nable Tap-Only Mor off 'x
Gt Enable Tap-Only Mode
REM Sic Enable Glove Mode off [x
&> Modules
R Display handedness Right Hanced
N, Actuator Motions Top Zore 2
ACU 200
§ Tigger Angles ustR meyT
- el jser Input Confguration roportionl Joysti
D Lshtine User Input Configurati Proportonal Joystick
Neutral Window
TPIACY o
stk Theo 90%
NS0 Joystick Switch Threshold 0%
¥R 100 Min 15%  Defaut 40%  Max 100%
ACT400-1
Tremor campering 3%
Joystick Rotation Angle 0°
Swap Joystick Avis No swap
LeftJack Socket U1)Tip
InputType
Enabie Input Type
a Fail-safe mode
X TOX P2 UM © Resetto et S Monage ¥ e
Display Brightness 100%
Enabie auto brightness off [
Enabie Tap-Only Mode off [
Enabie Glove Mode off [x
Display handecness Right Handed
Top Zone 20
useR weuT
User Input Confguration Proportional Joystick
Neutral Window 5%
Joystick Throw 0%
ystic Suitch Threshold 0%
E s
Min 0%  Default 0%  Max 100%
is dampened as tick s
Joystick Rotation Angle 0°
Swap Joystick Axis No swap
Leftack Socket 1) Tip
Input Type: Short + Long Press btton
Enable Input Type on W7
Fal-safe mode off [x

Fig. 9-78

frecuencia (rapidos). Si define el valor del parametro al 0 % no se produce atenuacién del temblor.
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9.12 Configuracion de joystick

Utilizando parametros

1. Abra Modules (Médulos) —> mddulo deseado.

2.

Herramienta para iOS

User Input - Joystick Shaping

Forward 100%
Low Default
10% 100%

0 be deflected for the forward

Reverse 100%
Left 100%
Right 100%
Go to Joystick Shaping Calil

Fig. 9-79

bration

3 LAK-H16166775

b Lcrisiserrs
= ToXsP2uM
o0

{ai Home

@ Functions

[

us

= Chairlog

&

Modules

. Actuator Motions

=D Lighting

Herramienta para PC

"0 ox

Power Module
REM 200

REM axx

REM S
CRanc
ACU20

o

N200

500
ACT2001
ASLswitched
ASLproportionl

ioc

TOXSP2ULM &, Resetto Default & Manage

Speedometer and Odometer on Drive Screen

Fig. 9-80

Vaya a User Input — Joystick Shaping (Entrada del usuario — Configuracion del joystick).
3. Ajuste el parametro de cada cuadrante segun la capacidad y la comodidad del usuario.

Utilizando la pantalla de calibracion

1. Abra Modules (Médulos) —> mddulo deseado.

2. Vaya a User Input — Joystick Shaping (Entrada del usuario — Configuracion del joystick).

3.

Herramienta para iOS

Left 100%

Fig. 9-81

Herramienta para PC

i [ View Help
Sip and Puff Calibration. 1+

Joystick Shaping

F

o

LAK-H16166775

= C12H10A9B01X-03

bl gation ©

CL2MI0BOX03 . Reseto Dot Monaee

Fig. 9-82

Seleccione Go to Joystick Shaping Calibration (Ir a calibraciéon de configuracion del joystick) (Herramienta para iOS).
Abra Connection (Conexion) y seleccione Joystick Shaping (Configuracién del joystick) (Herramienta para PC).

Se abre la ventana emergente, que explica como realizar la calibracidn.

Move the joystick as far as is

comfortable in each direction.

Move the joystick to start the
calibration.

Ok

Fig. 9-83

Elija OK (OK) o mueva el joystick para iniciar la calibracién.
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Utilizando la interfaz grafica

La pantalla de calibracién consta de la interfaz grafica en la
parte superior de la pantalla y la interfaz de parametros en
la parte inferior. Alrededor de la pantalla, hay tres botones
de usuario.

e Seleccione Cancel (Cancelar) en cualquier momento
para salir de la pantalla de calibracion sin guardar los
cambios.

e Seleccione Restart (Reiniciar) en cualquier momento
para restablecer la pantalla de calibracién y mostrar
los valores existentes de la configuracion.

e Seleccione Done (Finalizado) para salir de la pantalla
de calibracién y guardar los cambios.

La interfaz grafica muestra el grafico de cuatro cuadrantes.
Los valores de los pardmetros de configuracidn del joystick
existentes de cada cuadrante se muestran como barras
grises.

i Como guia, se muestran los puntos del 50 % y del
100 %. El valor exacto de cada barra se muestra en
la interfaz pardmetros debajo del grafico.

1. Pida al usuario que mueva el joystick en las cuatro
direcciones.
El usuario puede mover el joystick en cualquier
direccién y en cualquier orden, pero solo hasta el
punto que sea comodo vy repetible.
La barra gris ® indica el valor empleado en la
configuracién actual.
La barra azul oscuro muestra el movimiento en
tiempo real. La barra azul claro © indica el valor
maximo alcanzado en el cuadrante.

2. Si el usuario estd listo, el joystick debe estar en la
posicidon neutra.

3. Seleccione Done (Finalizado) para guardar los valores y
salir de la pantalla de configuracién.
El boton Done (Finalizado) no se puede seleccionar
hasta que se modifique al menos un valor.

Uso de la interfaz de parametros

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

iPod = 3:36 PM P4

Cancel Done

REM 4xx

Restart

Forward 77% ‘ - | +
Reverse 100% [ —

® Left 100% [ — | |
Right 82% | — | + |

Fig. 9-84

REM400

/—100%

50%

Restart

Fig. 9-85

REM400

Restart

Fig. 9-86

En la parte inferior de la pantalla de calibracidn, la interfaz de parametros muestra el valor numérico exacto de los cuatro

parametros del cuadrante. Siempre que se mueva el joystick, su valor se actualizard en la interfaz de parametros.

Cuando se inicia la calibracién, todos los parametros son
grises.

Durante la calibracién, los puntos y los parametros se
actualizan automdticamente para mostrar el valor actual y
el estado del movimiento.

e gris: no hay cambios en el valor
e azul claro: valor maximo
e azul oscuro: movimiento activo en tiempo real

1637708-H

- | +
- | +
- | +
- [+
Fig. 9-87
@ Forward s8% | — | +
Backward 100% - | +
- | +
Right 35% = +
Fig. 9-88
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Cuando el joystick vuelve a la posicidn neutra, los puntos se
vuelven azul claro si el valor cambia durante la calibracion.

Los parametros se pueden actualizar en cualquier momento
en la pantalla de calibraciéon, de manera manual e
independiente de la interfaz grafica. Esto es util para grabar
0 ajustar con precision valores especificos.

1. Utilice el control por pasos de parametro, situado junto
a cada parametro, para ajustar el valor.

9.13 Configuracidon del descanso

Configuracion del tiempo de espera para entrar en descanso

1. Abra Functions (Funciones) y el perfil que desee.
2.

Herramienta para iOS

iPod 23:02 4
J
1]
< Back REM 400/500 D %
General
Profile Name REM400/50...
Enable Profile Yes Q

Profile User Input

REM 4xx series
Enable Function Wrap  Yes (' \/
Enable Menu Scan No

Enter Navigation In-

stead of Eunaction Wrap No

@Timeout Enabled ) Yes Q
e

! Al i
@ < Read < Write

Fig. 9-91

Enable Menu Scan

Enter Mavigation In:

Enable Rest

Forward 7%% | — | +

Backward 100% @ — | +

Left 100% — | +

Right 58% | — | +
Fig. 9-89

F ard 5 -+

ard - | +

Le - |+

) - |+
Fig. 9-90

Herramienta para PC

DRIVE REMAD0

ves @)

REM dxx series
ves @)
ves @

stead of Function Wrap ——i"“’ i

Fig. 9-92

Ajuste Rest Timeout Enabled (Tiempo de espera de descanso habilitado)/Enable Rest (Habilitar descanso) en Yes (Si).
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3. Abra User Preferences (Preferencias del usuario).
4.

Herramienta para iOS Herramienta para PC

iPod 23:02 4
J
.0

{ Back  User Preferences E

Sleep and Rest Settings

Enable Sleep Timeout No

Sleep Timeout Duration smin  — +

Sleep and Rest Settings Enable User Input Wakeup Yo ,
T o T Rest Timeout Duration G
Sleep Timeout L )

Duration Smin |4|i F/g 9-94
Enable User Input Yes
Wake-up.Esom Sleep A/

est Timeout (
wLuration 5,08 ‘ +
Quadrant Actions in Rest

Forward
Long Press > None

Reverse > None
Long Press

[ ] TR
@ - Read o Write

Ajuste Rest Timeout Duration (Duracion del tiempo de espera de descanso) en el valor deseado.

Si un sistema estd configurado tanto para tiempo de espera de navegacion por el menu como para tiempo de espera
de descanso, considere ajustar una duracion del tiempo de espera de descanso mayor que la duracién del tiempo de
espera de navegacion por el mend; de lo contrario, no se podrd entrar en la navegacion por el menu.Por ejemplo, si
el tiempo de espera para la navegacidén por el menu se establece en cinco segundos y el tiempo de espera de
descanso se establece en cuatro segundos, el tiempo de espera de descanso expirara primero y el sistema nunca
entrard en la navegacion por el menu. Si el tiempo de espera de la navegacion por el menu se establece en cinco
segundos y el tiempo de espera de descanso se establece en seis segundos, el tiempo de espera de navegacidn
por el menu expirard primero y el sistema entrara en la navegacidén por el menu a los cinco segundos. Si no hay
ninguna actividad posterior durante el tiempo establecido para el tiempo de espera de descanso, es decir, otros seis
segundos en este ejemplo, se entrara en descanso.

[—Jo

Configuracion de la entrada de control para entrar en descanso

Laft Jack Socket (1) Tip - Port Settings

ut Type Power Button

Laft Jack Socket (1) Ring - Port Settings

ut Type Button -

b T T

Fig. 9-95

Configure un botdén de pulsacion corta, conectado a la conexion de anillo del jack hembra izquierdo del REM400, por
ejemplo.

1. Abra Modules (Médulos) —> REM 4xx (REM 4xx).
2. Vaya a Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settings (Anillo del jack hembra izquierdo [J1] - Ajustes de puerto).
3. Vaya a Input Type (Tipo de entrada) y seleccione Button (Botodn).
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4.
Right Jack Socket (J2) Tip - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
Momentary > None
z Short Press ) > None
Long Press > None
On Press > None
Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings
x ! e 1] -
© < Read o WVrite
Fig. 9-96
Vaya a la opcion Short Press (Presidn corta).
5.

Select
Always > Alw > Enter R
V: Menu Item ays (i s
Display Actions Select Menu Item ‘ ‘ Display Actions

Seating Select Menu ltem
Drive Toggle Navigation Menu
Control Outputs Enter Navigation Menu
Functions Exit Navigation Menu
Display Actions Toggle Rest
Lighting Enter Rest v
Connectivity Exit Rest
Safety Outputs Toggle REM 4xx Settings Menu
Display Reason for Toggle REM 4xx Screen Lock
Fig. 9-97 Fig. 9-98

Seleccione Display Actions (Mostrar acciones) —> Enter Rest (Entrar en descanso).
6. Seleccione Done (Finalizado).

Configuracion de la entrada de control para salir de descanso

Configure un botdn de pulsacion larga, conectado a la conexion de anillo del jack hembra izquierdo del REM400, por ejemplo.

Left Jack Socket (1) Tip - Port Settings

Input Type Power Button

Left Jack Secket (1) Ring - Port Settings

Input Type Button
Momentary > Hane
Shart Press > e
On Press > Hane
Fig. 9-99
1. Abra Modules (Médulos) —> REM 4xx (REM 4xx).
2. Vaya a Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settings (Anillo del jack hembra izquierdo [J1] - Ajustes de puerto).

3. Vaya a Input Type (Tipo de entrada) y seleccione Button (Botdn).
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Right Jack Socket (J2) Tip - Port Settings

Input Type

Momentary

Short Press

( Long Press

On Press >

VvV |V | VvV

Button Vv

Advanced

None

None

None

None

Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings

Vaya a la opcion Long Press (Presion larga).

Select
o | >

Display Actions

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting
Connectivity
Safety Outputs

Display Reason for

Fig. 9-101

Select Menu Item

Al i
<o Write

Always > Exit Rest

Select Menu Item

Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu

Exit Navigation Menu

Toggle Rest

Enter Rest

Exit Rest v
Toggle REM 4xx Settings Menu

Toggle REM 4xx Screen Lock

Fig. 9-102

Seleccione Display Actions (Mostrar acciones) —> Exit Rest (Salir de descanso).

6. Seleccione Done (Finalizado).

9.14 Activacion de la navegacion indirecta

En funcion del tipo de navegacion indirecta que necesite el usuario, deberan habilitarse distintos parametros principales.

Los tipos de navegacion indirecta son:

e Seleccion de menus
e Exploracion de menus

Parametro

Exploracion de menus

Seleccion de menus

Navigation Type (Tipo de navegacion):

Exploracion de menus

Seleccién de menus

Enable Menu Scan (Habilitar
exploracién de menus)

Activado

Desactivado

Navigation Timeout Enabled (Tiempo
de espera de navegacion habilitado)

Activado/desactivado

Activado/desactivado

Para la herramienta para iOS solo hay una Menu Scan (Exploracién de menus) con Navigation Timeout (Limite de tiempo
de navegacion) disponible en este momento.

Activacion de la exploracion y seleccion de mendus

ﬁ Deben seguirse los pasos 3 a 5 para cada funcién y perfil deseado.
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2.
3.

172

Herramienta para iOS

iPod = 08:33 3 E
]
2 D
{ PACE 4 Drive REM400 =l
General
Profile Name Drive REM400

Enable Profile Yes o

Profile User Input ~ REM 4xx series v/

Enable Function Wrap Yes O
E Enable Menu Scan™» Yes O

= e 1) i
@ < Read o Write

Fig. 9-103

Abra Functions (Funciones) y el perfil que desee.

Herramienta para PC

Fie Comecton View Hep
A LAKH16166775 +
e [0 X TOXSP2ULM &, Resetto Default S Manage. T %
b wcrsiserrs q
D ToXsP2ULM Drive REM400

o0

% Home
@ Drive REM216 Profle Name. Drive REM400

@ Functions on W7
REM216 Drive

O User Preferences. REM 4xx series.

) on M7

Bljcbe & Seating REM216

off x

> Chair Setup
REM216 Seating

b Lighting Enables scanning the men fortis profile.
@« Drive REM400
REMA00 Siow
REMA00 Siower
REMA00 Medium
REMA0O Fast
REMA0O Faster
@ Seating REM400
REMA00Tit
REMA00 Recline
REMAQO LH Leg

Q x

Fig. 9-104

Establezca el parametro Enable Menu Scan (Habilitar exploracion de menus) con arreglo a la tabla anterior.

Abra User Preferences (Preferencias del usuario).

Herramienta para iOS

iPod = 08:35 3 ED4
|
2 0
{ PACE 4 User Preferences B

User Function Navigation

Number of Menu
Scan Cycles before 3 =
Idle
Scan Selection Disabled v
Navigation type Menu Scan v
Menu Scan
Menu Select

Default
Menu Select

Selects the type of navigation (menu scan or menu
select)

L] I TRV
© < Read o« Write

Fig. 9-105

Herramienta para PC

LY X TOXSP2 ULM 2 Resetto Defautt &
) iacreresrrs
o0 TOXsP2uM User Preferences
A Home
Steep Timeout Duration 5 min
C R Enable Joystick Wakeup On
|
0 UserPreferences [—
2 Chairtog bl Lock on
2 Chair Setup
Cyce roies on
Zb Lighting on |7
No Resticton
L5t Functionin 1t Profle
w05
Menu Scn e 205
Nomber of Menu Scan Cycesbefore e s
can slection Aoy Quadeant
Detolt Mo Slect =
Selects the type of navigation (menu scan or menu select). Menu Select
s e
Usernput
ActhationTime 07s
Q
Usercock dspaymode 12 Hour

Fig. 9-106

Establezca el pardmetro Navigation Type (Tipo de navegacion) con arreglo a la tabla anterior.

Establezca otros parametros para la navegacién indirecta segun las necesidades del usuario.

Si el pardmetro Enable Timeout for Navigation Entry (Habilitar tiempo de espera para la entrada de navegacion)
se establece en Yes (Si)/On (Activado), también el pardmetro Navigation Timeout Enabled (Tiempo de espera de
navegacion habilitado) debe establecerse en Yes (Si)/On (Activado) (consulte el paso 6).
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Herramienta para iOS Herramienta para PC

Pl Comecion iew bl
G I 4 LACHI166775 i
eneral ‘
@ s Hwie & 9% [ X  Toxspzum &, Resetto Default & Mansge. w el
1w
TDX SP2 ULM
00

v
el Profile User Input £ Home
@ Diive REM216
i & Functions e REMA00 Siow
Navigation Yes O User references e pive i " on W7
Timeout Enabled A/ N Prfie User Input (RE.

2| Chair Log @ Seating REM216

Function User Input

35 Chair Setup REM216 Seating

Audible Cue Function Identifi-

ZD Lighti
er = tene

@ Drive REM400

Forward REMA400 Slow
Forv
REM400 Slower
Reverse

Max Forward
Speed

REM400 Medium Max Reverse Speed 20%

as% | — | + |

REM400 Fast

REMA00 Faster

Min Forward 5 7‘,7 raton 100%
Speed 15% g + ‘ T

&% Seating REM400 Turn Boost at Max Speed 200 %

REM400 Tilt MaxTum Speed S0%

REMA00 Recline

REM400 LH Leg

smsuTy

Fig. 9-108

Fig. 9-107

Abra la funcidn que desee del perfil actual.

7. Establezca el parametro Navigation Timeout Enabled (Tiempo de espera de navegacion habilitado) en Yes (Si)/On

(Activado).

a. Si Enable Timeout for Navigation Entry (Habilitar tiempo de espera para la entrada de navegacion) y Navigation
Timeout Enabled (Tiempo de espera de navegacién habilitado) se establecen en No (No)/Off (Desactivado),
programe un interruptor externo para entrar en el modo de navegacién. Consulte 9.15.6 Configuracion de
interruptores externos, pdgina 186

Otros parametros de las preferencias del usuario

Fle Comection View Help
3 LAK-H16166775 +

@ e Hwie

w ™ [ X TDX P2 ULM &, Resetto Default & Manage Y %

A wcmensers
TDX SP2ULM
[]e)

{ni Home
&« Functions

O User Preferences

Steep Timeout Duration
Enable Joystck Wakeup on

Lock sETTNGs

Enable Lock on MY

| ChairLog

2 Chair Setup

=0 Lighting

of Menu Scan Cycles Before Idle

Enable Function Change Whilst Driving

sermvGs

Fig. 9-109
® Navigation Entry (Entrada de navegacion): establece el punto de entrada del mend.
Navigation Type (Tipo de navegacion): selecciona el tipo de navegacion.

Navigation Menu View (Vista del menu de navegacion): selecciona la vista de navegacién (lista o cuadricula).

© Enable Timeout for Navigation Entry (Tiempo de espera para entrada de navegacion): determina si el sistema
LiNX, junto con el pardmetro Navigation Timeout Enabled (Tiempo de espera de navegacion habilitado) de
una funcion, agotara el tiempo de espera en el modo de navegacion. Ambos pardmetros deben establecerse
en Activado para que se agote el tiempo de espera de la funcién dada.

© Timeout for Navigation Entry (Tiempo de espera para entrada de navegacion): establece el tiempo de
inactividad necesario antes de que el sistema entre en modo de navegacidn.

El tiempo de espera de navegacidn se indica mediante el simbolo de anillo en la pantalla del mando a distancia.
Cuando Timeout for Navigation Entry (Tiempo de espera para la entrada de navegacion) se establece en valores
muy bajos, no se muestra el indicador de tiempo de espera.

® Navigation Preference (Preferencia de navegacion): establece si la navegacién a través de la interfaz tactil tiene
preferencia frente a la navegacién a través de la entrada del usuario. Si se selecciona la entrada del usuario,
la seleccion actual aparece resaltada en la pantalla.
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Scan Selection (Seleccion de exploraciéon): configura qué cuadrantes de la entrada principal se pueden utilizar
para realizar selecciones en Menu Scan (Exploracion de menus).

Scan Selection Interval (Intervalo de seleccion de escaneado): Establece el tiempo disponible para realizar una
seleccion después de que se presente cada opcion de menu durante Menu Scan (Escaneo de menu).

Menu Scan (Exploracion de menus).

Number of Menu Scan Cycles before Idle (Nimero de ciclos de exploracion de menus antes de la espera):
numero de veces que se recorre el menu antes de pasar al modo de espera si no hay actividad del usuario

9.15 Configuracion de entradas/salidas de control (E/S de control)

9.15.1 Configuracion de la E/S de control (herramienta para iOS)

Para obtener informacién detallada sobre las E/S de control, consulte 5.2.4 Informacion general sobre entradas/salidas de
control (E/S de control), pdgina 91.

Seleccionar y configurar la entrada de control

1.

174

En la pantalla Home (Inicio) desplacese hacia abajo y
toque en Modules (Médulos).

Seleccione el mdédulo al que estd conectada la entrada
de control del sistema.

Por ejemplo, si tiene un pulsador simple conectado a
uno de los pasadores de EC en el mddulo de suministro
eléctrico, seleccione Power Module (Mdédulo de
suministro eléctrico). Si desea utilizar uno de los
botones multifunciéon en REM400, seleccione REM 4xx.

Desplacese hasta Port Settings (Ajustes de puerto)
para la entrada de control.

Por ejemplo, si desea agregar un botén de alimentacion
al jack hembra izquierdo en un REM400, desplacese
hasta Left Jack Socket (J1) Tip — Port Settings (Punta
de jack hembra izquierdo (J1) — Ajustes de puerto).

iPod = = 2:46 PM - 4

Close %
Modules
Actuator Motions
Trigger Angles
User Preferences
Lighting
Fig. 9-110
iPod & 11:34 AM 4
d
.
< Back Modules =
Power Module
REM 1xx
REM 2xx
REM 4xx
REM 5xx
CR 4xx
ACU 2xx
TPI
IN 500
Fig. 9-111
iPod & 11:06 AM -
£ Back Power Module El

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Not Connected v
Advanced

Control Input 2 - Port Settings

Input Type Not Connected v
Advanced

Control Input 3 - Port Settings

Input Type Not Connected v
Advanced

Control Input/Output - Port Settings

Fig. 9-112
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En Port Settings (Ajustes de puerto) toque en Input
Type (Tipo de entrada) para mostrar los tipos de
entrada que estan disponibles.

Los tipos de entrada varian en funcién del médulo y
del nivel de LiNX Access Key. Los tipos de entrada
disponibles son uno o mas de los siguientes:

¢ Not Connected (No conectado)

e 10-Way Switch (Interruptor de 10 botones)
¢ Resistor Bands (Bandas de resistencia)

e Button (Botdn)

e Power Button (Boton de alimentacion)

¢ Function Key (Tecla de funciones)

Toque en uno de los tipos de entrada mostrados para
ver su ranura de E/S de control.

e Si se selecciona 10-Way Switch (Interruptor de
10 botones), se muestran diez ranuras llamadas
Switch 1 (Interruptor 1) a Switch 10 (Interruptor
10).

e Sj se selecciona Resistor Bands (Bandas de
resistencia), se muestran diez ranuras llamadas
Band 1 (Banda 1) a Band 10 (Banda 10).

e Sj se selecciona Button (Botdn), se muestran
cuatro ranuras (tipos de botén): Momentary
(Momentaneo), Short Press (Presién corta), Long
Press (Presion larga) y On Press (Presion de
activacion).

e Si se selecciona Power Button (Botdon de
alimentacion) o Function Key (Tecla de funciones),
no se muestra ninguna ranura y no es necesaria
ninguna accién adicional.

Seleccione y toque en la ranura que desee para
comenzar a asignar la accién y la salida del control del
sistema a la entrada de control seleccionada.

Para obtener mas informacién sobre los iconos de
ranuras, consulte 5.2.4 Informacion general sobre
entradas/salidas de control (E/S de control), pdgina 91.

Asignar salida de control del sistema y accién

1637708-H
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iPod = 11:06 AM -
< Back Power Module £

Linput 1 - Port Settings

Input Type >ot ected Vv

nnected
Button
witch

Bands

nction Key
Default
Not Connected
Sets the type of input device connected to this
control input
Advanced
Fig. 9-113
iPod = 11:07 AM -
< Back Power Module =
Control Input 1 - Port Settings
Input Type 10-Way Switch v
Not Connected
Button
10-Way Switch

Resistor Bands
Function Key

ault
nnected

Sets { {'device connected to this
contre

Advanced

Switch 1 > None
Fig. 9-114
iPod = 11:07 AM -
D

{ Back Power Module E

Control Input 1 - Port Settings

Input Type 10-Way Switch v
Advanced
Switch 1 None
Switch 2 None
Switch 3 one
Switch 4
Switch &
Switch 6

None

Switch 7 None

 V V V V.

Quitch 8

Nana

Fig. 9-115
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7.

9.

Toque en una de las salidas de control del sistema
disponibles que se muestran.

e Seating (Asiento)

¢ Drive (Conduccién)

e Control Outputs (Salidas de control)
¢ Functions (Funciones)

¢ Navigation (Navegacion)

e Lighting (lluminacién)

¢ Horn (Claxon)

e Connectivity (Conectividad)

Desplacese por las siguientes opciones para describir
la accion de la salida de control del sistema. Tenga
en cuenta que la salida de control del sistema puede
tener una o dos opciones que se pueden desglosar.

Cuando haya terminado, toque en Done (Finalizado)
(esquina superior derecha). En la ranura de la salida se
muestra un resumen de las opciones.

iPod &

iPod = 9:50 AM

10:06 AM (-

Cancel Control Input 1 - Swi... Done

[N  Output1 | Momentary \

None

Seating

Drive

Control Outputs v
Functions

Navigation

Lighting

Horn

Connectivity

Fig. 9-116

- iPod =

10:07 AM

Cancel Control Input 1 - Swi... Done

Cancel Control Input 1 - Swi... Done

Output 1 v Momentary v
Output 2 Latch On

Output 3 Latch Off

Output 4 Toggle

Output 5

Output 6

Output 7

Output 8

Fig. 9-117 Fig. 9-118
iPod = 10:07 AM . - iPod & 11:26 AM -
Cancel Control Input 1 - Swic.. f;nb D
{ Back Power Module =

Control Out. Output 1 Momentary

Fig. 9-119

9.15.2 Configuracion de la E/S de control (herramienta para PC)

Control Input 1 -

Port Settings

Input Type

Switch 1

Switch 2
Switch 3
Switch 4
Switch 5
Switch 6

Switch 7

10-Way Switch v

VIV IV VIV VvV

Fig. 9-120

Output 1
Momentary

None

None

None

None

None

None

Para obtener informacién detallada sobre las E/S de control, consulte 5.2.4 Informacion general sobre entradas/salidas de
control (E/S de control), pdgina 91.
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Seleccionar y configurar la entrada de control

Fie Connection View Help
3 LAK-H16166775 i

© “dRread W wiite TDX-SP2_EXPAND.T. (&
A weesrrs
TDX SP2ULM
oO
{4 Home Power Module

& Functions

0 user

Chair Log

i (B) |

Actuator Motions

z

-

Trigger Angles

Lighting

VVVVVVVVYVYV

None
None
None
None
None
None
None
None
None
None

GYR100

ACT 400

ASL Switched

ASL Proportional

1. Abra Modules (Mdédulos) en la primera barra lateral de navegacion ®.

2. En la barra lateral Modules (Médulos) ® seleccione el médulo al que estd conectada la entrada de control del
sistema.
Por ejemplo, si tiene un pulsador simple conectado a uno de los pasadores de EC en el médulo de suministro
eléctrico, seleccione Power Module (Mdédulo de suministro eléctrico). Si desea utilizar uno de los botones
multifuncién en REM400, seleccione REM 4xx.

3. Desplacese hasta Port Settings (Ajustes de puerto) © para la entrada de control que desee configurar.
Por ejemplo, si desea agregar un botdn de alimentacion al jack hembra izquierdo en un REM400, desplacese hasta
Left Jack Socket (J1) Tip — Port Settings (Punta de jack hembra izquierdo (J1) — Ajustes de puerto).

4. En Port Settings (Ajustes de puerto) haga clic en Input Type (Tipo de entrada) © para mostrar los tipos de
entrada que estan disponibles.
Los tipos de entrada varian en funciéon del mddulo y del nivel de LiINX Access Key. Los tipos de entrada disponibles
son uno o mas de los siguientes:

* Not Connected (No conectado)

e 10-Way Switch (Interruptor de 10 botones)
¢ Resistor Bands (Bandas de resistencia)

e Button (Botdn)

¢ Power Button (Botdn de alimentacién)

¢ Function Key (Tecla de funciones)

5. Haga clic en uno de los tipos de entrada mostrados ® para ver su ranura de E/S de control.

e Si se selecciona 10-Way Switch (Interruptor de 10 botones), se muestran diez ranuras llamadas Switch 1
(Interruptor 1) a Switch 10 (Interruptor 10).

e Si se selecciona Resistor Bands (Bandas de resistencia), se muestran diez ranuras llamadas Band 1 (Banda 1)
a Band 10 (Banda 10).

e Sj se selecciona Button (Botén), se muestran cuatro ranuras (tipos de botdn): Momentary (Momentaneo),
Short Press (Presion corta), Long Press (Presion larga) y On Press (Presion de activacion).

e Si se selecciona Power Button (Boton de alimentacion) o Function Key (Tecla de funciones), no se muestra
ninguna ranura y no es necesaria ninguna accion adicional.

6. Seleccione y haga clic en la ranura que desee (® para comenzar a asignar la salida y la accién a la entrada
de control seleccionada.
Para obtener mas informacidn sobre los iconos de ranuras, consulte 5.2.4 Informacion general sobre entradas/salidas
de control (E/S de control), pdgina 91.
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Asignar salida y accion

Switch 1 >

7. La salida y la accién se configuran en uno o varios de los menus desplegables que se muestran en la ranura

de E/S de control.

Haga clic en el primer menu desplegable (situado mas a la izquierda) @ para mostrar las salidas disponibles.

e Seating (Asiento)
e Drive (Conduccidn)

©
Soau’ngkj v > Tilt
Drive
Control Outputs
Functions
Navigation
Lighting
Hom
Connectivity

None

nne

H

Fig. 9-122

e Control Outputs (Salidas de control)

¢ Functions (Funciones)

¢ Navigation (Navegacion)

¢ Lighting (lluminacién)

e Horn (Claxon)

e Connectivity (Conectividad)

> Extend

8. Después de seleccionar la salida, se mostrardn uno o dos menus desplegables mas, ® e (D. Moviéndose de izquierda

a derecha, abra cada menu y seleccione la accién adecuada para la salida.

Tenga en cuenta que la salida puede tener uno o dos menus que se pueden desglosar.

9.15.3 Configuracion del botén de alimentacion externa

En este ejemplo, se configura un botdn externo para utilizarlo como botén de alimentacidn. El botén externo se conecta al

jack hembra del médulo de entrada (IN500).

Herramienta para iOS

1. En la pantalla Home (Inicio) desplacese hacia abajo y

toque en Modules (Médulos).

2. Seleccione el mdédulo IN 500.

178

iPod = = 2:46 PM

Close

Modules
Actuator Motions
Trigger Angles
User Preferences

Lighting

Fig. 9-123

iPod & 11:34 AM
]

< Back Mms
Power Module

REM 1xx

REM 2xx

REM 4xx

REM 5xx

CR 4xx

ACU 2xx

TP

IN 500

Fig. 9-124
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3. Desplacese hasta Jack Socket Tip — Port Settings o sia5 P

(Punta de jack hembra — Ajustes de puerto) y toque 0 A
en Input Type (Tipo de entrada). < Back IN 500 =
Jack Socket Tip - Port Settings
Input Type Not Connected v

Not Connected
Button

Power Button
10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

Default
Not Connected

Sets the type of input device connected to this
control input.

Advanced
Fig. 9-125

4. Toque en Power Button (Botéon de alimentacién). Pod = E LY -
D

{ Back IN 500 =

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Type Power Button v
Not Connected
Button
Power Button
10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

Default
Not Connected

Sets the type of input device connected to this
control input.

Advanced
Fig. 9-126
La configuracién ha finalizado. No se requieren mas configuraciones.
Herramienta para PC
1. Abra Modules (Médulos) - IN 500.

2. Desplacese hacia abajo hasta Jack Socket Tip (Punta
de jack hembra).

vviviv

Fig. 9-127

3. Ajuste Input Type (Tipo de entrada) en Power Button
(Boton de alimentacion).

o]

i Para obtener mas informacién sobre el resto de los parametros, como Input Port Debounce (Supresion de rebotes
del puerto de entrada), consulte 9.15.2 Configuracién de la E/S de control (herramienta para PC), pdginal76

9.15.4 Configuracion de clics del ratén

En este ejemplo, se configura un pulsador simple para realizar una operacién con doble clic en el botdn izquierdo del
ratéon. El pulsador simple se conecta al jack hembra izquierdo en el REM400.
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Herramienta para iOS

Seleccionar y configurar la entrada

1. En la pantalla Home (Inicio) desplacese hacia abajo y Pod = 2a67M -
toque en Modules (Médulos). a 3
Close =

Modules

Actuator Motions
Trigger Angles

User Preferences

Lighting
Fig. 9-128
2. Seleccione el mdodulo REM 4xx. Pod = 11:34 AM -
&
{ Back Modules =

Power Module
REM 1xx

REM 2xx

REM 4xx

REM 5xx

CR 4xx

ACU 2xx

TPI

IN 500
Fig. 9-129

3. Desplacese hasta Left Jack Socket (J1) Tip — Port Pod % 3:34pM -
Settings (Punta de jack hembra izquierdo (J1) — ]
Ajustes de puerto) y toque en Input Type (Tipo de < Back RN =
entrada).

Left Jack Socket (J1) Tip - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

) Ring - Port Settings
Not Connected

Advanced

ack Socket (J2) Tip - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings

Fig. 9-130
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4. Toque en Button (Botdn). pod = s:34pM -
5. Toque en Momentary (Momentaneo). o
{ Back REM 4xx =

Left Jack Socket (J1) Tip - Port Settings

Input Type Button

Advanced
Momentary
Short Press

Long Press

V|V Vv

On Press

Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settin

Input Type Not Connectel
Advanced
Fig. 9-131
Asignar salida
6. Toque en Connectivity (Conectividad). Pog = a0s P -

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Mouse Direc Up

None
Seating
Drive

Control Outputs

Connectivity

Fig. 9-132

7. Toque en Mouse Left Click (Clic izquierdo del ratén). ot = aso7 P -
Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Connectivity VSNSRI Momentary

Mouse Direction

Mouse Left Click
Mouse Middle Cli

Mouse Right

Fig. 9-133
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8. Toque en Double (Doble). Pod = s07om -
Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Connectivity Double

Momentary
Single
Double v
Toggle
Fig. 9-134
9. Toque en Done (Finalizado). Pod = 407 oM -

Cancel Left Jack Socket (J1<. Done >

Connectivity | Mouse Left Double

Fig. 9-135
La configuracidén ha finalizado. No se requieren mas configuraciones.
Herramienta para PC
1. Abra Modules (Médulos) - REM 4xx.
2. Desplacese hacia abajo hasta Input Type (Tipo de -
entrada) de Left Jack Socket (J1) Tip (Punta del jack
hembra izquierdo [J1]).
Fig. 9-136

3. Elija Input Type (Tipo de entrada).
Las opciones son las siguientes:

* Not Connected (No conectado)
e Button (Botén)
e Power Button (Boton de alimentacion)

4. Haga clic en Button (Botdn) para mostrar las ranuras
de E/S de control.

5. Elija la ranura Momentary (Momentanea).

6. Ajuste los menus desplegables mostrados en
Connectivity (Conectividad) > Mouse Left Click (Clic
izquierdo del ratén) > Double (Doble).

S Para obtener mas informacion sobre el resto de los parametros, como Input Port Debounce (Supresion de rebotes
del puerto de entrada), consulte 9.15.2 Configuracion de la E/S de control (herramienta para PC), pdginal76

9.15.5 Configuracion de los conmutadores

Los conmutadores de avance izquierdo y derecho se ajustan con una configuracidon predeterminada que se puede
cambiar.

i
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En este ejemplo, el botén conmutador izquierdo del REM400 esta configurado para controlar el pasador de salida 3
en el médulo de salida (OUT500). Mientras se pulsa el botdn conmutador izquierdo, estara activo el pasador 3 del
moddulo de salida.

Herramienta para iOS

Seleccionar y configurar la entrada

1. En la pantalla Home (Inicio) desplacese hacia abajo y Pod = 246 pm -
toque en Modules (Médulos). o
Close %
Modules
Actuator Motions
Trigger Angles
User Preferences
Lighting
Fig. 9-137
2. Seleccione el médulo REM 4xx. Pod = 138 AM -
&
{ Back Modules =
Power Module
REM 1xx
REM 2xx
REM 4xx
REM 5xx
CR 4xx
ACU 2xx
TPI
IN 500
Fig. 9-138
3. Desplacese hasta Left Toggle Forward — Port Settings pod = sis2pm -
(Conmutador de avance izquierdo — Ajustes de |
puerto) y toque en Input Type (Tipo de entrada). < Back REM 4xx =
Left Toggle Forward - Port Settings
Input Type Not Connected v

Advanced

Not Connected v

Advanced

loggle Forward - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Right Toggle Back - Port Settings

Fig. 9-139
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4.
5.

Toque en Button (Botdn).
Toque en Momentary (Momentaneo).

Asignar salida

6.

7.

184

Toque en Control Outputs (Salidas de control).

Toque en OUT 3.

iPod &

{ Back

3:52PM -
REM 4xx =

Left Toggle Forward - Port Settings

Input Type

Momentary
Short Press
Long Press

On Press

Button
Advanced

> None
> jone
>

>

Left Toggle Back - Port Settings

Input Type

Not Connectel

Advanced

Fig. 9-140

iPod & 3:40 PM (- 4

Cancel Left Toggle Forward... Done

Control Out..

None
Seating

Drive

Control Outputs v
Functions

Navigation

Lighting

Horn

Connectivity

Fig. 9-141

iPod ¥ 3:40 PM 4

Cancel Left Toggle Forward... Done

Output 1

Output 2

Output 3 v
Output 4
Output 5
Output 6
Output 7

Output 8

Fig. 9-142
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8. Toque en Momentary (Momentaneo). pod = a:a0 M =

Cancel Left Toggle Forward... Done

Control Out... | Output3  [VEIEHIENY

Momentary v
Latch On
Latch Off
Toggle
Fig. 9-143
9. Toque en Done (Finalizado). Pog = 3540 PM -

Cancel Left Toggle Fomard(f)%n,e

Fig. 9-144

Herramienta para PC

1. Abra Modules (Mdédulos) - REM 4xx.
2. Desplacese hacia abajo hasta Input Type (Tipo

de entrada) de Left Toggle Back (Conmutador de JEE e

retroceso izquierdo).

vviviv
i

Fig. 9-145

3. Elija Input Type (Tipo de entrada).
Las opciones son las siguientes:

¢ Not Connected (No conectado)
e Button (Botdn)
e Power Button (Boton de alimentacion)

4. Haga clic en Button (Botdn) para mostrar las ranuras

de E/S de control. e

> ows

vviviv

Fig. 9-146
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5.

6.

o

1l

Elija la ranura Momentary (Momentanea).

Ajuste los menus desplegables mostrados en Control
Outputs (Salidas de control) - Output 3 (Salida 3) >
Momentary (Momentanea).

Fig. 9-147

Para obtener mds informacién sobre el resto de los pardametros, como Input Port Debounce (Supresion de rebotes
del puerto de entrada), consulte o 9.15.2 Configuracidn de la E/S de control (herramienta para PC), pdginal76

9.15.6 Configuracion de interruptores externos

i

La punta del jack hembra izquierdo (J1) se ajusta con una configuracion predeterminada que se puede cambiar.

En este ejemplo, se configura un interruptor de 10 botones conectado al jack hembra del DLX-REM400.

1.
2.

186

Abra Modules (Médulos) —> REM 4xx.

Desplacese hasta Input Type (Tipo de entrada) de Left
Jack Socket (J1) Ring (Anillo del jack hembra izquierdo

pi)).

Elija Input Type (Tipo de entrada).
Las opciones son las siguientes:

¢ Not Connected (No conectado)
e Button (Boton)
e 10-Way Switch (Interruptor de 10 botones)

Haga clic en 10-Way Switch (Interruptor de 10
botones) para mostrar las ranuras de E/S de control
Switch 1 (Interruptor 1) a Switch 10 (Interruptor 10).
Elija la ranura deseada.

Fig. 9-148

Fig. 9-149

1) () (5) (1) (9)
OROROROR0

Fig. 9-150 Bandas de interruptor de 10 botones
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5. Haga clic en el primer menu desplegable (situado mas
a la izquierda) para mostrar las salidas disponibles.
Estas son las opciones:

e Seating (Asiento)

¢ Drive (Conduccidn)

e Control Outputs (Salidas de control)
¢ Functions (Funciones)

¢ Navigation (Navegacion)

¢ Lighting (lluminacién)

e Horn (Claxon)

¢ Connectivity (Conectividad) -

o B _ Fig. 9-151
Para obtener mas informacién sobre las salidas

disponibles, consulte 5.2.4 Informacion general sobre
entradas/salidas de control (E/S de control), pdgina 91.

6. Después de seleccionar la salida, se mostrardn uno o
dos menus desplegables mas. Moviéndose de izquierda
a derecha, abra cada menu y seleccione la accidn
adecuada para la salida.

Fig. 9-152

Fig. 9-153

Otros parametros

ﬁ Para obtener mas informacién sobre el resto de los pardmetros, como Input Port Debounce (Supresion de rebotes
del puerto de entrada), consulte 9.15.2 Configuracion de la E/S de control (herramienta para PC), pdginal76

9.15.7 Programacion de los botones multifuncion
En este ejemplo, el botdn multifuncidn 1 estd configurado para activar las luces de posicion.

1. Abra Modules (Médulos) > REM 4xx.

2. Desplacese hacia abajo hasta Input Type (Tipo
de entrada) de Multipurpose Button 1 (Botdn
multifuncién 1).

Fig. 9-154
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3. Elija la ranura Momentary (Momentanea).

vvivy

Fig. 9-155

4. Ajuste los menus desplegables mostrados en Lighting
(lluminacién) - Position Lights (Luces de posicién) >
On (Activado).

o

il Para obtener mads informacién sobre otros parametros como Stop Driving and Seating (Detener la conduccién y el
asiento), consulte 9.15.2 Configuracion de la E/S de control (herramienta para PC), pdginal76

9.16 E/S de control condicional

El sistema LiNX ahora es compatible la E/S de control condicional, lo que amplia el modelo basado en reglas siempre,
en el que siempre se activa una Unica accién de salida en respuesta a una Unica accién de entrada. Con la introduccion
de la E/S de control condicional, ahora se pueden crear las siguientes reglas:

e varias reglas siempre: una o mas salidas se activan siempre desde una Unica entrada;

e reglas condicionales: se activan una o mas salidas a partir de una Unica entrada si las condiciones especificadas son
verdaderas;

e reglas condicional/de lo contrario: se activa un resultado desde una Unica entrada si una condicién especificada es
verdadera; de lo contrario se activa una salida alternativa si la misma condicion especificadaes falsa.

El beneficio de la E/S condicional es doble. En primer lugar, una sola entrada puede activar ahora varias salidas. En segundo
lugar, las entradas de control se pueden sobrecargar. La sobrecarga se produce cuando una sola entrada puede tener varios
usos, cada uno de los cuales depende de las condiciones especificadas. Esto significa que se puede utilizar una entrada
para activar una salida si el sistema esta en un estado o una funcién y activar una salida diferente cuando el sistema esta
en otro estado u otra funcién. Por ejemplo, un pulsador que se utilice para detener una silla de ruedas al conducir también
se puede utilizar para extender un movimiento de asiento cuando esté en una funcidn de asiento.

Creacion de reglas

Control Input 1 - Port Settings Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v Input Type 10-Way Switch v
Advanced Advanced
{ Momentary > None } ( Switch 1 > None ]
Short Press > None Switch 2 > None
Long Press > None Switch 3 > None
On Press > None Switch 4 > None
Fig. 9-156

Todas las reglas se definen desde la opcion de E/S del control de salida, como la opcién de E/S de control Momentdneo
cuando el tipo de entrada se ha ajustado en botén o la opcién de E/S del control Interruptor 1 cuando el tipo de entrada
se ha ajustado en interruptor de 10 posiciones.

Primero, se debe configurar una entrada de control; consulte 9.15 Configuracién de entradas/salidas de control (E/S de
control), pdgina 174

Para crear cualquier regla para una entrada, asigne condiciones y salidas o simplemente salidas.
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Asignacion de condiciones y salidas con la herramienta para iOS

1. Seleccione la opcién de E/S de control deseada para
mostrar el boton Add Rule (Agregar regla).

2. Para asignar la condicién a la regla, seleccione el botdn
Add Rule (Agregar regla).
Se muestra la lista de condiciones.

3. Seleccione la condicién deseada.
El botén de condicion ® muestra la opcion elegida.

4. Para asignar la salida a la regla, seleccione el botén de
salida ®.
Se muestra la lista de salidas.

1637708-H

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

iPod T 10:14 AM -
{ Modules Power Module B
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
> None
> None
Long Pr& > None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings
Input Type Button Vv
Fig. 9-157
iPod & 10:14 AM -
{ Modules Power Module =]
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv
Advanced
Momentary ", dd Rule
Sets the action to be per] e the switch is
activated
Short Press None
Long Press > None
On Press > None
Fig. 9-158
iPod & 10:15 AM -

Cancel Control Input 1 - Mo...
System is elect
> S

Always

Chair is Driving
Seating is in Motion
System is in Navigation Menu

Systemis i ’3

Delete

Fig. 9-159
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5.

6.

190

Seleccione la salida deseada.

Si se muestran mas listas de salidas, desplacese por las
opciones que se presentan.

Seleccione las salidas deseadas.

Seleccione Done (Finalizado).

En la opcidn de E/S de control se muestra el resumen
de la regla

iPod = 10:15 AM (—

Cancel Control Input 1 - Mo...
System is > Select
in Rest Action

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

Fig. 9-160

iPod & 10:15 AM (-

Cancel Control Input1-Mo... Done
System is It
Tilt (\

Recline

Elevate
Left Leg
Right Leg
Both Legs

Recline and Legs

Anterior Tilt
Fig. 9-161
iPod = 10:15 AM (—

Cancel Control Input 1 - Mo...

System is
in Rest

Seating
Extend
Retract
Latched Ex
Latched Retrac!
Toggle

Toggle Latched

Fig. 9-162
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iPod ¥ 11:26 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...

ng is in Motion
System is in Navigation Menu
System is in Rest 7

Active Function is

iPod ¥ 11:26 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...

System is

in Rest > m

Seating e

Drive
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity
Safety Outputs

Display Reason for

Fig. 9-163

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Se puede cambiar facilmente entre la lista de condiciones de visualizacion y la lista salidas mediante el botén de condicién

® vy el botén de salida ®.

Asignacion directa de salidas solo con la herramienta para iOS

Las salidas se seleccionan en la lista de salidas. Si aun no se ha definido ninguna regla, se puede abrir inmediatamente la
lista de resultados seleccionando el cuadro situado a la derecha de la opcion de E/S de control.

iPod = 11:07 AM

0O

{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type

Button v

C_ 4 iPod = 11:07 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...

UE Select
Al >
ways Action

Seating f,
Advanced Drive
Momentary None Control ¢
Functiq
Short Press None
Display Actions
Long Press None Lighting
On Press > None Horn
Connectivity
Control Input 2 - Port Settings
Safety Outputs
Input Type Button v

iPod = 11:07 AM =) 4

Cancel Control Input1 - Mo... Done

Tilt
a2

iPod = 11:07 AM (- 4

Always > r m

{ Seating Extend ] { Seating ‘ Tilt
Tilt f’ Extend

Recline Retract

Elevate Latche

Left Latcl

Right Leg Toggle

Both Legs Toggle Latched

Recline and Legs

Anterior Tilt

Fig. 9-164

Seleccione la casilla de la derecha de la opcién de E/S de control deseada.
Asegurese de que el botdn Select Output (Seleccionar salida) esté resaltado y seleccione la salida deseada.

Seleccione las salidas deseadas.
Seleccione Done (Finalizado).

uRhwWNE

Si se muestran mas listas de salidas, desplacese por las opciones que se presentan.

En la opcion de E/S de control se muestra el resumen de la regla

Asignacion indirecta de salidas solo con la herramienta para iOS

Si ya existe una regla, se puede agregar mas salidas.

1637708-H
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NouhkwnNpeE

iPod & 11:23 AM )

O

{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button Vv
Advanced

Tilt
MomegRpy | s
Short > None
Long Pr G > None
On Press > None

Control Input 2 - Port Settings

Input Type Button v

iPod & 11:23 AM

|

<{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button Vv
Advanced
Momentary d Rule
Tilt
e Extend
Sets the action to be pd £ithe switch is
activated
Short Press > None

> None

Long Press

iPod & 11:23 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...

elect

Always

Chair is Driving

Seating is in Motion

System is in Navigation Menu
System is in Rest

Active Function is

Fig. 9-165

En la opcidon de E/S de control se muestra el resumen de la regla

Asignacion de condiciones y salidas con la herramienta para PC

192

& LAK-H16166775 +
0 Y wie [

A e
TOXSP2ULM
o0

TOXSP2UM D Resetto el Mane

& Home Power Modie
o Functions o Veer Compensation 0%
Right vert on I
O User Preferences
REM o Left Invert on I/
& Crairtog .
i swap on
< Mods R4 POWER MODULE - L0AD COMPENSATION
§ oD Motor Resisance wmo
_ Acu 2w Losd Compensation Pecentage 0%
=5 Lightng
. P —
et Type Buton
IN200 Advanced
w00 Momentay
Acra001 o0
> [orve > Toggle Rev. @
ASL Switched Short Press.
ASL Proportional Long Press.
onpress
oc
et Type 10 Way Stch
Avanced
suien1
swicn2
swicns
swicns

Opcidn de condicién: para asignar la condicién deseada a la regla

Opcidn de salida: para asignar la salida deseada a la regla

iPod & 11:23 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...

mar |2
Seating H
Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

Seleccione la opcién de E/S de control deseada para mostrar el botén Add Rule (Agregar regla).
Seleccione el botén Add Rule (Agregar regla).
Seleccione el botén de salida.
Seleccione la salida deseada.
Si se muestran mas listas de salidas, desplacese por las opciones que se presentan.
Seleccione las salidas deseadas.

Seleccione Done (Finalizado).
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3 LAK-H16166775

A v
TDXSP2ULM
o0

& Home
. Runctons
O User Preferences
& Crairlog
& Modues
S, Actuator Motions

= Lighting

e [ X TOKSP2ULM ) Resetto Default S Mansge )

Power Module o |

Joystick Rotation Angle:

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

REM 200 Swap Joystick s Noswap
useameur
REM 40
Forvard P
REM S0 Reverse o
eft 100%
R
Right 0%
Acuzs
™ oputType p—
Advanced
200
Momentary
500 ShortPress
Long Press
AcT200-1
On Press
ASLSwitched
ASLProportionsl oputType p—
Advanced
oc
Momentary
ShortPress
Long Press
Onress
oput Type uton
Advanced

Fig. 9-167

Seleccione la opcién de E/S de control deseada para mostrar el botén Add Rule (Agregar regla).

Para asignar la condicién a la regla, seleccione la condicién que desee en

1637708-H

2 LAKH16166775

A wnsees
TOXSP2ULM
o0

G Home
& Functions
O User Preferences
= CairLog
&b Modules
. Actuator Motions

Lighting.

+
e O X TOXSP2ULM & Resetto Default < Manage YW %3
Power Module: Right 100%
REM 20 Input Type Button
REM dc Advanced
Momentary
REM 5oc
Raxx
ACU 20 Short pr Se3tNE
orive
Long Pr
™ Control utputs
OnPIES Enctions
IN200 Lerruncy DisplayActions gr sermncs
oput Ty Lights on
o nputTy Lighting aut
Advance Hom
AcT200-1 Comecti
cra00 Momencary v
25 Switched ShortPress
Long Press
ASLProportoral
OnPress add e
ioc
nputType Button
Adanced
Momentary
ShorePress
Avays
> Functions > NextFunc.

Fig. 9-168

el menu desplegable de la opcion de condicidn.
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3. 4 AKH16166775 +
ey O X Toxsp2uM D R W%
| Lacrssiserss
o_O TDXSP2 ULM
i Home Power Module oo
&> Modul
e
IN 500 Buti
e
S [Functons > (NextFure
Fig. 9-169
Para asignar la salida a la regla, seleccione la salida que desee en el menu desplegable de la opcidn de salida.
4. 4 LAKH16166775 +
e [0 X TOXSP2ULM D Resetto Default < Manage %
b Lacrsiserrs
0_0 TDXSP2 ULM
{a Home Power Module Right 100%
@ Functions REM 200 —
O User Preferences —— Avanced
5 @ =
% Modul Aways —/\
o o R Yo e
ACU 2xx Short Pr
£0 Lighting
e
ASL Proportional ey
e
P
.
> [Funess NextF

Para guardar la regla, elija la marca de verificacidn verde.
Para eliminar la regla, elija la cruz roja.

9.16.1 Regla siempre

Una regla siempre se puede utilizar para asignar una o mas salidas a una entrada sin condiciones. Para crear una

regla

siempre, simplemente especifique una entrada y asignele una o mas salidas. Puesto que no hay condiciones, una regla

siempre se puede escribir como:

on [entrada]

activate [salida]

Esto indica que cada vez que se activa la [entrada], la [salida] asignada a la [entrada] se activa siempre. No depende de
ninguna condicidén, como del estado del sistema o de qué funcion esté utilizando actualmente el usuario; si se activa la

entrada, se activa la salida.
Una regla siempre puede tener varias salidas, que se pueden escribir como:
on [entrada]
activate [salida 1]

activate [salida 2]

activate [salida n]

Esto indica que cada vez que se activa la [entrada], se activan simultdneamente todas las [salidas] asignadas a la [entrada].
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Adicion de varias reglas siempre

If greater
than angle Add Rule
Momentary
Drive
Always
b > Slowdown to
10%
Drive
Always > Slowdown is
Tilt

Fig. 9-171

En este ejemplo se agrega una regla siempre multiple para determinar la salida de una sola accién momentdnea sobre un

botén, conectado al contacto Cl-1 de un mddulo de suministro eléctrico:

Cada vez que se pulsa el botén [entradal, la silla de ruedas siempre detiene la conduccion [salida 1] y siempre se entra en

el menu de navegacién [salida 2].

La regla tiene este aspecto:

on [accién momentdnea en el botdn]
activate [Drive Stop]

activate [Enter Navigation Menu]

e Salida de la regla 1: se detiene la conduccién de la silla de ruedas
e Salida de la regla 2: se entra en el menu de navegacion

Adicion de reglas con la herramienta para iOS

iPod = 11:26 AM - iPod 11:26 AM - iPod T 11:26 AM -
£ Modules = { Close 2 ¢ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Modules Power Module e
Input Type e Button v

Actuator Motions REM T Advanced
Trigger Angles REM 2xx
Momentary > None
REM 4xx
Rules
User Preferences REM 5xx Short Press > None
Core Features CRaxx Long Press > None
Drive Limits ACU 2
On Press None
Gyro Limits I >
Lighting IN 500 Control Input 2 - Port Settings
GYR Input Type 10-Way Switch v
Fig. 9-172
1. Abra Modules (Mddulos) —> Power Module (Mdédulo de suministro eléctrico).
2. Vaya a Control Input 1 — Port Settings (Entrada de control 1 — Ajustes de puerto).
3. Ajuste Input Type (Tipo de entrada) en Button (Botdn).
Asignar salida de regla 1
iPod 11:26 AM - iPod = 1:20 PM C_ T4 iPod = 1:21PM - 4
Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1 - eDone

L M
{ Modules Power Module
wor > w3

Control Input 1 - Port Settings
[ owe Drve stp

v
Input Type Button Seating Increment Speed Slider
Advanced Drive 9 Decrement Speed Slider
Momentary 0 None Control Outputs Toggle Reverse

Functions Drive Stop 9 v
None
Display Actions
=
None

Lighting

Short Press

vV V| VvV

Long Press

On Press > None Horn

ivif
Control Input 2 - Port Settings Connectivity

Angle Name Safety Outputs

Distributor Access

Fig. 9-173
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el o

Asignar salida de regla 2

iPod & 1:20 PM 4

Cancel Control Input 1 - Mo...

ANEES > Select
4 Menu Item

iPod & 1:20 PM

Cancel Control Input 1 -

Always >

Display Actions Select Menu Item

Seating
Drive

Control Outputs

Display Actions Enter Navigation Menu

Select Menu ltem

Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu e v

Functions Exit Navigation Menu

Display Actions 9 Toggle Rest

Lighting Enter Rest

Horn Exit Rest

Connectivity Toggle REM 4xx Settings Menu

Fig. 9-174

Seleccione el botén Add Rule (Agregar regla).

Seleccione Display Actions (Mostrar acciones).

Seleccione Enter Navigation Menu (Entrar en el menu de navegacion).
Seleccione Done (Finalizado).

Se muestra el resumen de reglas siempre mdltiples.

uewWNE

Adicion de reglas con la herramienta para PC

1.

3 LAK-H16166775

+
ey O X TOXSP2ULM ) Resetto Defaut S Mansge

b cisiess
D Toxse2uM
o0

{a Home Pover Module

Seleccione el cuadro a la derecha de la opcién Momentary (Momentanea).
Asegurese de que el boton de salida esté resaltado y seleccione Drive (Conduccidn).
Seleccione Drive Stop (Detener conduccidn).

Seleccione Done (Finalizado).

iPod & 11:26 AM -

{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button Vv
6 Advanced

Momentary Add Rule

Always > Drive Stop

Enter

Always > Navigation

Menu

Sets the action to be performed while the switch is
activated

Short Press > None

~

W | %

Veer Compensation
@ Functions REM 20

Right nvert

O User Preferences e

= Chairlog

Swap

REM 5
& Modules

CRanc
Motor Resistance.

P2

Actuator Motions

_ ACU 20 Load Compensation Percentage

b Lighting

i CONTROL INGUT 1. PORT SETTINGS
Input Type

IN200 Advanced

Momentary

NS00

Short P

ACT2001
Long Press.

ASL switched On Press

ASL Proportonl CONTROL INeuT 2. PORT ETTINGS

Button

nputType
oe Advanced
Switen1
Switch2
Switch3
Switch 4
Switch 5

Suitch 6

Fig. 9-175

10-Way Switch

Seleccione la opcién de E/S de control deseada para mostrar el boton Add Rule (Agregar regla).

Asignar salida de regla 1
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b ucrsiesrrs

O-O TOXSP2 ULM
& Home

. Functons

O User preferences

= Chairlog

& Modules

. Actuator Motions

=0 Lighting

™ 0O X

Pawer Module:
REM 200

REM 4

REM S0c

R

ACU20

ol

IN200

IN500
AcT2001
AsLswitched
ASLproportonsl

i

TOXSP2UM 2 Rest o et

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

< Marage

Veer Compensation
Right Invert
Leftnvert

Swap

0%
on Y]
on Y]
on WY

Motor Resistance

Load Compensation Percentage.

CONTROLINUT 1. PORT SETTINGS

68m0
70%

Input Type.
Advanced
Momentary

Always

ShortPress.
Long Press

Onpress

Button

o - oveso °e
oo

Input Type
Advanced
Switch 1
Switch2
Switcha

Switch 4

Fig. 9-176

Asigne la condicion Always (Siempre) a la opcién de condicion.
Asigne la salida Drive (Conduccién) —> Drive Stop (Detener conduccion) a la ranura de salida.

3.

Guarde la regla.

1637708-H

A wnaeers
TOXSP2ULM
o0

& Home
. Functions
O User Preferences
= Crairlog
& Modues
. Actustor Motions

0 Lighting

e O X

Power Module
REM 20

REM ¢

REM S

CRac

ACU 2

™

IN200

NS00
AcT2001
ASLswitched
st proportional

ioc

TOXSP2UM 2 Rest o et

10Way Switch

S Marage

Veer Compensation
RightInvert
Leftinvert

Swap

0%
on 7]
on Yl
on Y]

Motor Resistance

Load Compensaton Percentage

CONTROLIFUT 1 -PORT SETTINGS

s8ma
70%

InputType
Advanced
Momentary

Aways

Button.

3o > o siop

ShortPress.
Long Press
OnPress

conTroL T

IputType
Advanced
Switch 1
Switch2
Switch 3

Switch 4

Fig. 9-177

10-Way Switch
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Asignar regla de salida 2

4. Seleccione el boton Add Rule (Agregar regla).

5. ‘
3 LAK-H16166775 ES
e [ X TOXSP2ULM D Resetto Default S Manage W %
JT—
0B Tz
ACT 200-1 ]
Fig. 9-178
Asigne la condicidn Always (Siempre) a la opcidén de condicion.
Asigne la salida Display Action (Mostrar accion) — > Enter Navigation Menu (Entrar en el menu de navegacion) a la
opcién de salida.
6.

3 LAKCH16166775 +

b crsissrrs

7 TOXSP2ULM
00 TOXsP2UL

ARt wiie o [ X TOKSPZULM 2 Resetto Dt S Manase % | %

(o Home Power Module

@ Functions REM 20

O User Preferences
REM 4 Leftinvert on Y

= Chairlo
® REM S Swap on Hls

Co (=D POWER MODULE - LOAD COMPENSATION

N, Actuator Motions

=0 Lighting

IN200

IN500

ACT200-1

ASL s

10-Way Switch

Fig. 9-179
Guarde la regla.

9.16.2 Regla condicional

Una regla condicional se puede utilizar para activar una salida desde una entrada, sujeta a una condicidn. Es decir, cada vez
que sucede la entrada, solo se activa una salida cuya condicion es verdadera. Para crear una regla condicional, es necesario
seleccionar una [entrada] y especificar una [condicién] y una [salida]. La regla condicional se puede escribir como:

on [entrada]

if [condicidn] is true, activate [salida]

Esta regla indica que cada vez que suceda [entradal, se active la [salida] si la [condicidn] es verdadera. Si la [condicidn]
es falsa, la [salida] no se activa.

A una entrada se le pueden asignar varias reglas condicionales que se pueden escribir como:

on [entrada]
if [condicion 1] is true, activate [salida 1]

if [condicidon 2] is true, activate [salida 2]

if [condicién n] is true, activate [salida n]
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Esta regla indica que cada vez que suceda la [entradal:

e activar [salida 1] si la [condicion 1] es verdadera,

e activar [salida 2] si la [condicion 2] es verdadera,

e v asi sucesivamente, hasta el nimero (n) de las reglas condicionales definidas.
e Si cualquiera de las condiciones es falsa, la salida respectiva no se activara.

i Cuando se asignan varias reglas, cada condicion se evalta individualmente y, por lo tanto, es posible que se activen
varias salidas al mismo tiempo si se cumplen mas de una de esas condiciones. Esta puede ser o no ser la intencion.

A una regla condicional se le pueden asignar varias salidas, que se pueden escribir como:

on [entrada]
if [condicidn] is true,
activate [salida 1]
activate [salida 2]
activate [salida 3]

Esta regla indica que cada vez que sucede [entrada], se activan [salida 1], [salida 2] y [salida 3] simultdneamente si la
[condicidn] es verdadera.

Momentary Add Rule
Chair )
is Driving > Drive Stop
System is )
in Rest > Exit Rest
Active )
Function is > Ex&:—rl\l(:
Seating

Fig. 9-180

Tres reglas condicionales asignadas a la entrada momentdnea del botén conectado al médulo de suministro eléctrico.
Cuando se presiona el botdn:

e sila silla de ruedas se esta conduciendo [condicidn 1], la conduccién de la silla de ruedas se detiene [salida 1],
e sila silla de ruedas esta en estado de descanso [condicion 2], el sistema sale del estado de descanso [salida 2],
e sila funcidén activa es una funcién de asiento [condicidn 3], la silla de ruedas activa una inclinacion [salida 3].

Agregar regla condicional

En este ejemplo, se agregan dos reglas condicionales para determinar la salida a partir de una sola accion momentdnea
sobre un botdn, conectada al contacto CI-1 del mdédulo de suministro eléctrico:

Si la silla de ruedas se esta conduciendo [condicion 1] cuando se presiona el botdn [entrada], la silla de ruedas empieza a
cambiar de sentido [salida 1]. Si se activa la funcidon de impulsor del ratdn [condicidn 2] cuando se presiona el botén
[entrada], se realiza un solo clic izquierdo [salida 2].

La regla tiene este aspecto:

on [accion momentdnea en el botdn]
si [in Drive function] is true,
activate [toggle reverse]
if [in Mouse Mover function] is true,
activate [single left click]
e Salida de la regla 1: si la silla de ruedas se estd conduciendo, cambiar de sentido.
e Salida de la regla 2: si esta en la funcién de impulsor del ratén, activa un solo clic izquierdo.

Adicion de reglas con la herramienta para iOS

Seleccionar tipo de entrada

1. Abra Modules (Mddulos) —> Power Module (Médulo de suministro eléctrico) —> Control Input 1 — Port Settings
(Entrada de control 1 — Ajustes de puerto).
Ajuste Input Type (Tipo de entrada) en Button (Botdn).
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Asignar salida de regla 1

iPod & 2:47 PM [C X4
{ Modules Power Module Bl
Control Input 1 - Port Settings

Input Type a Button Vv

Advanced

Momentarxe > None

iPod & 2:48 PM C X4
{ Modules Power Module E

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary e Add Rule

Short Press > None ::{li/alteedz.ichon to be performed while the switch is
Long Press None
> Short Press > None
On Press > None
Long Press > None
Control Input 2 - Port Settings
. [N
Fig. 9-181
2. Seleccione el elemento de entrada Momentary (Momentaneo).
3. Seleccione el botén Add Rule (Agregar regla).
4. Seleccione Active Function is (Funcién activa es).
5.
iPod = 2:48 PM (C X4 iPod = 2:48 PM C_ X4
Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1 - Mo...
[Active Active |
Function is > ro; Function is > ii\eocr:
;;;; I Drive J
Drive e v Seating
Seating Drive e
Mouse Mover Control Outputs
Switch Control Functions
Utility Display Actions
Any Active Function Lighting
Horn
Connectivity
Fig. 9-182
Seleccione Drive (Conduccién).
6. Seleccione el botén de salida.
7. Seleccione Drive (Conduccién).
8. Seleccione Toggle Reverse (Cambiar de sentido).
9. Seleccione Done (Finalizado).

Asignar salida de regla 2

iPod & 2:49 PM (-—) 4

b

<{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button Vv
Advanced
Momentary odd Rule
Active
o Toggle
Function is
e > Reverse

Sets the action to be performed while the switch is
activated

Short Press > None

200

iPod & 2:49 PM (—) 4

Cancel Control Input 1 - Mo...

> Select
N Action
Active Function is Mouse Mover

Drive

Seating

Mouse Mover e v

Switch Control
Utility

Any Active Function

Fig. 9-183

iPod = 2:48 PM (- #

Cancel Control Input 1 - Mo...
Active
Function is

> Select
. Action

Active Function is Drive

Always

Chair is Driving
Seating is in Motion
System is in Navigation Menu

System is in Rest

Active Function is e

iPod = 2:48 PM =) 4

Cancel Control Input 1 Done

@

;:cn\/f_ 5 > Toggle
unction is Reverse
Drive )

Increment Speed Slider

Decrement Speed Slider

Toggle Reverse @

Drive Stop

N

Delete

iPod = 2:49 PM 7 @) 4

Cancel Control Input 1 -Mo... Done

Active Mouse
Function is >
Mouse Mover R
o o
Seating
Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn

Connectivity a
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1. Seleccione el boton Add Rule (Agregar regla).
2. Seleccione Mouse Mover (Impulsor del ratén).
3. Seleccione el botén de salida.
4. Seleccione Connectivity (Conectividad).
5. - N
iPod & 2:50 PM < =) 4 iPod = 2:50 PM [C_ X4
Cancel Control Input 1 -Mo... Done Cancel Control Input1-l\eDone
Active Mouse Active
Function is > Left Click Function is >
Mouse Mover Mo Mouse Mover
| Connectivity MouseLeftCm Momentary | Connectivity |Mouse Left C
Mouse Direction Momentary
Mouse Left Click 6 Single @ v
Mouse Middle Click Double
Mouse Right Click Toggle
Mouse Scroll
Switch Control
Fig. 9-184
Seleccione Mouse Left Click (Clic izquierdo del ratén).
6. Seleccione Single (Unico).
7. Seleccione Done (Finalizado).
8. Se muestra el resumen de reglas condicionales.

Adicion de reglas con la herramienta para PC

1.

Seleccione la opcidn de E/S de control deseada para mostrar el botén

Asignar salida de regla 1

1637708-H

3 LAK-H16166775 +

@ et Hwne

I wanaers
TOXSP2ULM
-Ye)

(i Home
. Functions
O UserPreferences
ChairLog

Modules

7 &

Actuator Motions

0 Lighting

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

iPod &

2:50 PM

{ Modules Power, ﬁdule =

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary Add Rule
’/:\ctlve‘ . > Toggle
Lfnctlon s Reverse
Drive
Active Mouse
Function is > Left Click
Mouse Mover Single

Sets the action to be performed while the switch is
activated

™ O X TOXSP2ULM & Resetto Default S Manage Y o
REM ¢ Left Invert on Y
REM S Swap on Y
IN200 Advanced
Sp— S
1o Advanced

Add Rule (Agregar regla).
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3.

4.

202

Asignar condicion Active Function

3 LAK-H16166775 +
o X TOXSP2ULM & Resetto Default & Manage %
A wnionerrs
TOXSP2ULM
(e}
G Home Pover Modie
. I Veer Compensation 0%
Right Ivert on Y]
O User references
REM axc Leftovert on WYl
= Chairlog
REM Six Swap on /]
& Modules
R
. Actuator Motions Motor Resistance oy
_ AcU200 Load Compensation Percentage 0%
=0 Lighting
v conTRoL NeuT - PoRTsETTIGS
InputType Button
INzoo Advanced
500 ﬁu
ACT200-1 o
AL Switched Shortpress
ASL Proportional Long Press.
Onpress
ioc
Input Type 10-Way Switch
Advanced
Swich 1
Swich2
Switch add rule
Swich .

Fig. 9-186
is (Funcion activa es) —> Drive (Conduccion) a la opcion de condicidn.

3 LAK-H16166775 +
i e 0 X TOXSP2ULM ) Reset o Detait S Mansge W%
A v
TDX SP2ULM
o0
G Home PowerModie
’ Veer Compensation 0%
. Functons .
Rght vt on W71
O User Preferences
REM 4 Lettinvert on Y]
= Chairlog
REM S Swap on [l
& Modues
Rom
. Actuator Motions Motor Resistance ssma
_ AUz Losd Compenstion Percentage 0%
=0 Lighting
™ commovnsur
nputType Button
IN200 Advanced
IN500 Momentary
Acr2001 oo
Brve > Toggle
ASLswiched Shortproe
ASL proportional Lon Press
Onress
ioc
Input Type 10-Way Switch
Advanced
Suin1
Suitn2
Suitch3
suitns

Fig. 9-187

Asignar salida Drive (Conduccion) —> Toggle Reverse (Cambiar de sentido) a la opcion de salida.

Guarde la regla.

A LAK 16166775 +
wi o X TOXSP2ULM D Resetto Default < Mansge % %
] v
TOX$P2ULM
o0
i Home Pawer Module:
. Veer Compensation 0%
@ Functions ——
Rightnvert on 7]
O User Preferences
REM dox Left Invert on V]
= Chairlog
REM S0c swap on
& Modules
CRaxc
. Actuator Motions Molor Resistance. P
_ AU200 Load Compensation Percentage 70%
=0 Lighting
™ contmo mrur
nput Type Buton
200 Advanced
500 Momentary
ActveFun.. | > Drive
serzos Zoo>
> oive > Toggle Rev
ASLswitched Shortpress
ASLProportonal Long press
On press
oc
nput Type 10-Way Switch
Advanced
Swich 1
Swich2
Switch3
Switcha

Fig. 9-188
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Asignar regla de salida 2

5.
6.

Asignar condicion Active Function
de condicion.

Seleccione el botén Add Rule (Agregar regla).

3 LAK-H16166775 +
b Licisiserrs

SO TOXsP2uM

o0

G Home Power Modle

a- Functions REM 200

O User Preferences
REM

= Crairog
REM 5o

&b Modules
R

N\, Actustor Motions
ACU 2

=0 Lighting
™
IN200
IN500
ACT2001
ASLswitched
st Proportional
ioc

x TOKSP2UM D ResettoDetat S Manae

Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

)
32

Veer Compensation
Rightnvert
Leftinvert

Swap

Motor Resistance
Load Compensation Percentage

conroLmuT

InputType.
Advanced

Momener

FctiveFun.. > Mouse Mo,
Active Fun. > Drive

> [owe

ShortPress.

> Toggle Rev.

Long Press

On Press

InputType.
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-189

10-Way Switch

is (Funcién activa es) —> Mouse Mover (Impulsor del ratéon) a la opcidn

S LAKHI6166775 +
o [
1 wucsnessers
TOX P2 ULM
o0
(i Home Power Mode
@ Functions REM 200
O User preferences
REM o
= CrairLog
REM Soc
&5 Modules
R
N, Actuator Motions
_ AU 20
=0 Lighting
R
IN200
IN500
ACT2001
ASLSwitched

st proportonal

ioc

X TOXSP2ULM ) Resetto Default & Mansge

Veer Compensation
RightInvert
Leftinvert

Swap

on ]

on ]

Motor Resistance
Load Compensation Percentage

sama

InputType.
Advanced
Momentary

Active Fun > Mouse

Button

20
€5 Comectivity | > Mouse Le. > single

Actve Fun. > Dive

> [owe

ShortPress.

> Togele Rev.

Long Press

OnPress

controLruT:

InputType
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-190

1

0-Way Switch

Asignar salida Connectivity (Conectividad) —> Mouse Left Click (Clic izquierdo del ratén) —> Single (Unico) a la

opcién de salida.

Guarde la regla.
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A LAKHI6166775 +
L}
I vwnonesrrs
TOX$P2ULM
o0
(i Home Power Mode
@ Functions REM 200
O User preferences
REM o
= CrairLog
REM Soc
&> Modules
R
N, Actuator Motions
_ AU 200
=0 Lighting
T
IN200
IN500
ACT2001
ASLswitched

st proportonal

ioc

X TOXSP2 ULM

B Resetto Dottt S Mare

Veer Compensation
RightInvert
Leftinvert

Swap

on Y]

on ]

Motor Resistance
Load Compensation Percentage

utTye
Adaneed

Monentay
peverin. |5 Moo
> comeathiy | > Mousele

Active Fun. > Dive

> [owe

ShortPress.

> Togele Rev.

Long Press

OnPress

controLUT:

> | single

InputType
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-191

10-Way Switch
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9.16.3 Regla condicional/en caso contrario

Una regla condicional/en caso contrario permite activar una salida desde una Unica entrada si una condicion especificada es
verdadera. De lo contrario, se activa una salida alternativa si la condicién es falsa. Para crear una regla condicional/en caso
contrario, debe seleccionar una [entrada], una [condicién] y dos salidas [salida 1] y [salida 2]. La primera salida que se
especifica se activa si la [condicién] es verdadera. De lo contrario, se activa la segunda salida si la [condicidn] es falsa. La
regla condicional/en caso contrario se puede escribir como:

on [entrada]
if [condicidn] is true, activate [salida 1]

else activate [salida 2]

Agregar regla condicional/de lo contrario

Momentary Add Rule
System is .
in Rest > Exit Rest
Else > Enter Rest
Fig. 9-192

En este ejemplo se agrega una regla condicional/de lo contrario para determinar la salida de una sola accién momenténea
sobre un botdn, conectado al contacto ClI-1 del médulo de suministro eléctrico:

Si el sistema esta en la [condicion] de descanso cuando se presiona el botdn [entrada], el sistema sale del descanso [salida
1]. De lo contrario el sistema entra en descanso [salida 2], si no esta en descanso, al presionar el botdn.

La regla tiene este aspecto:

on [accion momentanea en el botdn]
if [system is in Rest] is true, activate [Exit Rest]
else activate [Enter Rest]
e Salida de la regla 1: salir de descanso (si esta en estado de descanso).
e Salida de la regla 2: entrar en descanso (de lo contrario).

Adicion de reglas con la herramienta para iOS

Seleccionar tipo de entrada

1. Abra Modules (Mddulos) —> Power Module (Médulo de suministro eléctrico) —> Control Input 1 — Port Settings
(Entrada de control 1 — Ajustes de puerto).
Ajuste Input Type (Tipo de entrada) en Button (Botdn).
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Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

iPod & 9:46 AM - iPod = 9:47 AM - iPod = 9:47 AM -
D D Cancel Control Input 1 - Mo...
{ Modules Power Module = { Modules Power Module =
> @
in Rest Action
Control Input 1 - Port Settings Control Input 1 - Port Settings
Input Typea Button v Input Type Button v
Always
Advanced Advanced
Chair is Driving
Momentary 9 > None Momentary 9 Add Rule Seating is in Motion
Short Press > None :;tii::eedaiction to be performed while the switch is System is in Navigation Menu
System is in Rest e v
Long Press None
Short Press > None Active Function is
On Press None
Fig. 9-193
2. Seleccione el elemento de entrada Momentary (Momentaneo).
3. Seleccione el botén Add Rule (Agregar regla).
4. Seleccione System is in Rest (El sistema estd en descanso).
5. Seleccione el botdén de salida.
6.
iPod = 9:48 AM - iPod = 9:48 AM -

Cancel Control Input 1-Mo... Done
System is

> Select
in Rest Menu Item

Cancel Control Input1 - @ Don
System is

N > Exit Rest

Display Actions Select Menu Item ]

[ Display Actions Exit Rest

Seating
Drive

Control Outputs

Select Menu Item
Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu

Functions Exit Navigation Menu
Display Actions @ Toggle Rest
Lighting Enter Rest
Horn Exit Rest e v
Cannectivity Tnnale RFM Adyxy Settinas Menii
Fig. 9-194
Seleccione Display Actions (Mostrar acciones).
7. Seleccione Exit Rest (Salir de descanso).
8. Seleccione Done (Finalizado).
Asignar salida de regla 2
iPod = 9:48 AM () iPod & 9:48 AM [C 3] iPod & 9:49 AM -
D Cancel Control Input 1- Mo... Cancel Control Input1-Mo... Done
{ Modules Power Module E > olect . >
se Action € Menu Item
Control Input 1 - Port Settings
Display Actions
Input Type Button v
Else v Seating
Advanced
Chair is Driving Drive
Momentary o Add Rule Seating is in Motion Control Outputs
System is > Exit Rest System is in Navigation Menu Functions
in Rest
System is in Rest Display Actions 6
Sets the action to be performed while the switch is
activated.
Active Function is Lighting
Horn

>

Short Press None

Fig. 9-195

1. Seleccione el boton Add Rule (Agregar regla).
2. Seleccione el botén de salida.
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3. Seleccione Display Actions (Mostrar acciones).
4,

iPod & 9:49 AM -

Cancel Control Input 1 - Done

Else > Enter Rest

iPod & 9:49 AM -
{ Modules Power Module S|

Control Input 1 - Port Settings

Button v
Advanced
Add Rule
> Exit Rest
> Enter Rest

Sets the action to be performed while the switch is

Input Type

Select Menu Item
Toggle Navigation Menu
Enter Navigation Menu Momentary
Exit Navigation Menu System is

in Rest
Toggle Rest

Else
Enter Rest v
Exit Rest activated.
Toaanle RFM Axx Settinas Menii

Fig. 9-196

Seleccione Enter Rest (Entrar en descanso).
5. Seleccione Done (Finalizado).

6. Se muestra el resumen de la regla condicional/de lo contrario.

Adicion de reglas con la herramienta para PC

1.

3 LAK-H16166775. +

b cisiesrs
D Txse2uM
o0

{a Home Pover Module
& Functions REM 20

O User Preferences e

=) Chairlog
REM 5o
& Modues
cRam
. Actutor Motions
_ Acuz
=0 Lighting
T

TOXSP2UM D ResettoDetost S Mg

~

B | %

Veer Compensation
Right Invert
Leftnvert

Swap

Motor Resistance.
Load Compensation Percentage

CONTROL INGUT 1. PORT SETTINGS

Input Type

Button

IN200 Advanced —
1be Advanced
e
e
Fig. 9-197

Seleccione la opcién de E/S de control deseada para mostrar el botén Add Rule (Agregar

Asignar salida de regla 1

206
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Asigne la condicidén System is in Rest (El sistema esta en descanso) a la

3.

Asigne la salida Display Actions (Mostrar acciones) —> Exit Rest (Salir de descanso) a la opcidn de salida.

4.

Guarde la regla.

1637708-H
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i
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¥ o
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Swap
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CONTROLINPUT 1 PORT SETTINGS
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InputType
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Fig. 9-198

TOXSPZUM 2 Reset o Dot S Monase

10Way Switch

.z

ranura de condicion.

Veer Compensation
Right Invert
Leftlnvert

Swap

0%
on 7]
on Y]
on Y]

Motor Resistance
Load Compensation Percentage.

CONTROLINPUT 1 PORT SETTING
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outToe
o
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i
—
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Button

20

InputType
Advanced
Switch 1
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Fig. 9-199

10Way Switch

+
e O X TOXSP2ULM &, Resetto Defauit S Manage T %3
PowerModue
Veer Compensation 0%
REM 210
Right vt on Y]
REM 4 Letvert on Y]
REM S swap ol
R
Motor Resstance sama
Acu2xc Load Compensation Prcentage 70%
. conTRoLNpUT 1o sETGS
nputType Button
IN200 Advanced
w500 Momentary
j— Co o>
S ospac. | > Bitrest
ASLSwitched Shortpress
ASL Proportional Long Press
Onpress
ioc
nput Type 10-Way Switch
Advanced
Switch 1
Switch2
Switch
Switch 4

Fig. 9-200
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Asignar regla de salida 2

5. ‘
ey O TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage
b cnenaans
o)
ASL Proportional > DisplayAc > ExitRest
Fig. 9-201
Asigne la condicion Else (De lo contrario) a la opcién de condicion.
Asigne la salida Display Actions (Mostrar acciones) — > Enter Rest (Entrar en descanso) a la opcién de salida.
6. ‘
A LAK-H16166775. +
4 ™ O TOXSP2ULM & Resetto Default
b cneraas
o) e
Fig. 9-202
Guarde la regla.
9.17 Instalacion y configuracion de interruptores alternativos

LeftInvert on 7

Suap on 7

Input Type Button

= o
< DisplayAc > EnterRest

10-Way Switch

LeftInvert on 7

Suap on 7

Input Type Button

10-Way Switch

Existen distintos tipos de interruptores alternativos que se conectan de forma diferente al sistema. Para conocer los
componentes y sus conexiones concretas, consulte la tabla siguiente.

Componente

Conexion

Kit de tubo de respiracién de sorber y soplar

Moédulo de entrada IN5xx

Control de cabeza de sorber y soplar

Moddulo de entrada IN5xx

Joystick compacto pediatrico

Moddulo de entrada IN5xx

Control de cabeza

Puerto de buses (TPI)

Control de barbilla

Puerto de buses (TPI)

Joystick con interruptor simple compacto

Control de proximidad con cuatro interruptores

(
Puerto de buses (TPI)
Puerto de buses (TPI)

Interruptor de parada del mando

Puerto auxiliar (mdédulo de suministro eléctrico)

i Para obtener informacién sobre la instalacion del control Sorber y soplar, consulte 9.18 Instalacion del mdédulo

de sorber y soplar, pdgina21Q
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Para instalar un interruptor de parada del mando, simplemente conéctelo al médulo de suministro eléctrico con
el cable de interfaz y al conector de 4 direcciones con el cable de bus; consulte el diagrama del cableado 3.8
Diagramas de cableado, pdgina 24. No es necesario programarlo.

Programacion con la herramienta para iOS

1.

4.

Afada un nuevo perfil o una funcién de usuario al
perfil existente. Para obtener mas informacion sobre
como afiadir perfiles y funciones, consulte 9.1 Acciones
de perfiles y funciones, pdgina 139

Ajuste User Input (Entrada del usuario) en TPl o en IN
5xx, segun la entrada del componente.

i Siga el mismo procedimiento para las funciones
de conduccién, asiento y conectividad.

En la pantalla Home (Inicio), abra Modules (Mdédulos)
—> IN 5xx o TPI, segun la entrada del componente.

Ajuste User Input Configuration (Configuracion de
entrada del usuario) en el componente que desee.
Las opciones son las siguientes:

e Joystick proporcional: Joystick compacto
pediatrico, Control de barbilla, Joystick con
interruptor simple compacto

e Joystick proporcional distinto: no se usa

e Interruptores: Control de proximidad con cuatro
interruptores, Control de cabeza de sorber y soplar

e Control de cabeza conmutado: Control de cabeza

e Joystick conmutado: no se usa

e Sip and Puff: Sorber y soplar

En funcion del componente, modifique otros
parametros. Para las entradas conmutadas, como
Sip and Puff (Sorber y soplar), los pardametros se
encuentra en User Preferences (Preferencias del
usuario); consulte 5.2.2 Informacion general sobre las
preferencias del usuario, pdgina 86.
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iPod = 1:21 3 -y

Cancel New Function
e O ePEe

Please select function type
™ Drive
= Seating

@ Mouse Mover

Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx

CR 4xx
S

(TP]

Fig. 9-203

iPod 13:29 3

J
i

< Back =

User Input - Configuration

User Input Configu-
ration

Sip and Puff v
Proportional Joystick
Discrete Proportional Joystick
Switches
Switched Head Array
Switched Joystick
Sip and Puff

Default
Proportional Joystick

Selects the operation of the user input for this

~1 e 1} o
< Read o« Write

Fig. 9-204
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Programacion con la herramienta para PC

1. Abra Functions (Funciones).

2. Aiada un nuevo perfil o una funcién de usuario al
perfil existente. Para obtener mas informacion sobre
como afadir perfiles y funciones, consulte 9.1 Acciones
de perfiles y funciones, pdgina 139

3. Ajuste Function User Input (Entrada de usuario de
funcién) en Input Module (Mddulo de entrada) o en
Third Party (Tercero), segun la entrada del componente.

i Siga el mismo procedimiento para las funciones
de conduccidn, asiento y conectividad.

4. Abra Modules (Mdédulos) —> IN 5xx o TPI, segun la
entrada del componente.

5. Ajuste User Input Configuration (Configuracion de
entrada del usuario) en el componente que desee.

TOXSP2ULM

b Licrieresrrs

Las opciones son las siguientes: | 6D s

e Joystick proporcional: Joystick compacto o Functons ez
pediatrico, Control de barbilla, Joystick con 2 U Prfmers .
: . 8 uirtox
interruptor simple compacto o

CRaxc

e Joystick proporcional distinto: no se usa
e Interruptores: Control de proximidad con cuatro

7

Actuator Motions

ACU 200
Trigger Angles

T

Lighting ™

interruptores, Control de cabeza de sorber y soplar
e Control de cabeza conmutado: Control de cabeza e
e Joystick conmutado: no se usa

ACT400-1

e Sip and Puff: Sorber y soplar

6. En funcién del componente, modifique otros
parametros. Para las entradas conmutadas, como
Sip and Puff (Sorber y soplar), los parametros se
encuentra en User Preferences (Preferencias del
usuario); consulte 5.2.2 Informacion general sobre las
preferencias del usuario, pdgina 86.

9.18 Instalacion del moédulo de sorber y soplar

En el modulo de entrada se incluye un mddulo de sorber y soplar.

Fig. 9-205

B ResettoDetaut S Momage

Neutral Window

Joystick Throw
Joystick Switch Threshold
Tremor dampening
Joystick Rotation Angle
Swap Joystick Avis

CONTROL INPUTS/OUTPUTS

Proportional Joystick |

Proportional Joystick

Head Amay

Switched Joystick

Sip and Puff

ProportionalJoystick

Control Input &
Input Type
Input Port Debounce
Control Input/Output 6
Input Type:
Input Port Debounce.
Control Input/Output 8
Input Port Debounce.
Control Input/Output 10
Input Type
Input Port Debounce
Control Input/Output 12

Input Type

Fig. 9-206

Not Conne

cted

Este modulo ofrece al usuario la capacidad de activar cuatro entradas digitales con la respiracion a través de un tubo,
dependiendo del nivel de presidn, fuerte o floja, y la direccidn, sorbo o soplo. Estas entradas se pueden utilizar para

controlar la conduccion o las acciones del asiento.
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Herramienta para iOS Herramienta para PC
iPod = 11:21 3 =
Cancel New Function

§ 3 urnive

= Seating

@ Mouse Mover
N utility
06\ Switch Control

Prfie User nput |+
Please select User Input

Follow Profile

REM 4xx
CR 4xx

TPl

IN 5xx

Fig. 9-207 Fig. 9-208

1. Abra Functions (Funciones).

2. Afada la funcién de usuario para el mddulo de sorber y soplar. Para obtener mas informacion sobre cémo afadir
perfiles y funciones, consulte 9.1 Acciones de perfiles y funciones, pdgina 139

3. Ajuste Function User Input (Entrada de usuario de funcién) en Input Module (Médulo de entrada).

o
Jl  Siga el mismo procedimiento para las funciones de conduccién, asiento y conectividad.

4. Abra Modules (Mddulos) —> IN 5xx.
5.

Herramienta para iOS Herramienta para PC

[ BD 3D Fucmesers R

Fah W O X TxuM D Rectsdt S vamge v e

User Input - Configuration :” :n: Fowerese USER INPUT - CONFIGURATION

User Input Configu- Si dPuff ~ O User Preferences e user Proportional Joystick

ration b and Fu - @ XX Sipand Puff Ramp Time

Proportional Joystick & Modules m: J—
Discrete Proportional Joystick o MHMM:"W AcU2x e
Switches =D Lighting ™
Switched Head Array e Input Port Debounce
Switched Joystick oot
Sip and Puff
Default
Proportional Joystick
Selects the operation of the user input for this
@ &4 Read 2 write o -
Fig. 9-209 Fig. 9-210
Ajuste User Input Configuration (Configuracidon de entrada del usuario) en Sip and Puff (Sorber y soplar).

6. Calibre el médulo de sorber y soplar, consulte9.18.1 Calibracion de sorber y soplar, pdgina211

7. Abra User Preferences (Preferencias del usuario) para ajustar el comportamiento de desvio para las entradas
conmutadas. Para obtener mds informacion, consulte 5.2.2 Informacion general sobre las preferencias del usuario,
pdgina 86.

9.18.1 Calibracion de sorber y soplar

i Las operaciones de entrada principal, como la conduccién, se deshabilitan al usar la herramienta de calibracién por
motivos de seguridad y para evitar el funcionamiento no intencionado al realizar la calibracidn.
Existen tres zonas de presidon para cada direcciéon de presion (sorber y soplar):

e Zona neutra,
e zona floja y
e zona fuerte.

La respuesta del mddulo de sorber y soplar ante una entrada de soplo o sorbo depende de la zona en la que se sitUa
la presidn: fuerte o floja. Las presiones dentro de la zona neutra se ignoran.
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Puesto que los usuarios tiene distintas capacidades, el modulo de sorber y soplar se puede calibrar para cambiar el tamafio
y la posicién de estas zonas. Las zonas tienen que ajustarse de modo que un usuario pueda controlar la silla de ruedas con
comodidad y uniformidad. Se utiliza una herramienta de calibracion de sorber y soplar para determinar los umbrales de
presion que definen las zonas. Estos umbrales son los siguientes:

e Limite minimo de soplo flojo,

e |imite minimo de soplo fuerte,
¢ limite minimo de sorbo flojo y
e |imite minimo de sorbo fuerte.

Para calibrar el médulo de sorber y soplar, debe registrar las mediciones de presidn a partir de una serie de muestras de
presidon que realiza el usuario y ajustar en consecuencia los cuatro umbrales de presion.
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Modificacion de configuraciones de silla de ruedas

Calibracion con la herramienta para iOS

1. En la pantalla Home (Inicio), abra Modules (Médulos)
—> IN 5xx.

2. Toque en Go to Sip And Puff Calibration (Ir a
calibracion de sorber y soplar).

iPod = 11:34 3

4

¢ Back

User Input - Configuration

User Input Configuration

User Input - Sip and Puff Setup

Sip and Puff Ramp Time Y
& Go to Sip And Puff Calibratio

Jack Socket Tip - Port Settings

I t Port De- (
* bounce . 00s [ [+]
Jack Socket Ring - Port Settings
I t Port De- ( )
* bounce . 00s [~ [ +]
Fig. 9-211
@  Zona neutra de entrada de sorbo fPod = ED 3 - iPad = i 3 -
Sip & Puff Calibration  Done Sip & Puff Calibration  Done
Nivel de presidon = — S - —~
© Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo 0
- Neutral ®
de sorbo flojo . T
© Zona floja de entrada de sorbo
® Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo ®
de sorbo fuerte
50
® Zona fuerte de entrada de sorbo 0
©  Zona fuerte de entrada de soplo ® @
® Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de soplo fuerte 5 ® ‘.
. Soft Puff ®0
® Zona floja de entrada de soplo 4} peak
0) Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo Fig. 9-212 Fig. 9-213

de soplo flojo

® Zona neutra de entrada de soplo

3. Si la ficha Sip (Sorber) esta abierta, el usuario sorbe fuerte y sorbe flojo sin ningun orden especifico.
Si la ficha Puff (Soplar) esta abierta, el usuario sopla fuerte y sopla flojo sin ningliin orden especifico.
Cada vez que sople o sorba, se registra un nivel de presién ® en la herramienta de calibracion. Segun estos niveles
registrados, se determina el mejor nivel en el que ajustar cada umbral de presion.

4. Arrastre los deslizadores de umbral correspondientes.

1637708-H

Para el sorbo flojo, arrastre el deslizador de umbral © a la posicién justo por encima del sorbo flojo del usuario.
Cualquier presion posterior por encima del deslizador de umbral © se encuentra en la zona neutra ® y se
ignora. La presidn por debajo del deslizador de umbral © y del deslizador de umbral ® se encuentra en la
zona floja ® y se determina como un sorbo flojo.

Para el sorbo fuerte, arrastre el deslizador de umbral ® a la posicidn justo por encima del sorbo fuerte del
usuario. La presidn por encima del deslizador de umbral ® no se considera sorbo fuerte. La presidn por debajo
del deslizador de umbral ® se encuentra en la zona fuerte ® y se determina como un sorbo fuerte.

Para el soplo flojo, arrastre el deslizador de umbral @ a la posicidn justo por debajo del soplo flojo del usuario.
Cualquier presidn posterior por debajo del deslizador de umbral O se encuentra en la zona neutra ® y se
ignora. La presion por encima del deslizador de umbral @ y por debajo del deslizador del umbral ® se
encuentra en la zona floja @ y se determina como un soplo flojo.

Para el soplo fuerte, arrastre el deslizador de umbral ® a la posicion justo por debajo del soplo fuerte del
usuario. La presion por debajo del deslizador de umbral ® no se considera soplo fuerte. La presion por encima
del deslizador de umbral ® se encuentra en la zona fuerte @ y se determina como un soplo fuerte.
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Calibracion con la herramienta para PC

1.
2.

Abra Connection (Conexion) en la barra de menus. I Connection NOURTR)
Sip and Puff Calibration. . IBis

Seleccione Sip and Puff Calibration (Calibracion de
sorber y soplar).

IG Joystick Shaping I C12H10A9B0O1X-03 "" Reset to Default 52 Manage

LAK-H16166775
== C12H10A9B0O1X-03
00 Feible Navigation ©

Fig. 9-214

Zona fuerte de entrada de soplo

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de soplo fuerte

Zona floja de entrada de soplo

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de soplo flojo

Zona neutra de entrada de soplo
Zona neutra de entrada de sorbo

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de sorbo flojo

Zona floja de entrada de sorbo

Deslizador de umbral para ajustar el limite minimo
de sorbo fuerte Fig. 9-215

Zona fuerte de entrada de sorbo

El usuario sopla fuerte, sopla flojo, sorbe fuerte y sorbe flojo sin ninglin orden especifico. Cada vez que sople o
sorba, se registra un nivel de presion ® en la herramienta de calibracidn. Segun estos niveles registrados, se
determina el mejor nivel en el que ajustar cada umbral de presion.

Arrastre los deslizadores de umbral correspondientes.

e Para el soplo flojo, arrastre el deslizador de umbral © a la posicién justo por debajo del soplo flojo del usuario.
Cualquier presion posterior por debajo del deslizador de umbral ® se encuentra en la zona neutra ® y se
ignora. La presion por encima del deslizador de umbral ® y por debajo del deslizador del umbral ® se
encuentra en la zona floja © y se determina como un soplo flojo.

e Para el soplo fuerte, arrastre el deslizador de umbral ® a la posicidn justo por debajo del soplo fuerte del
usuario. La presidn por debajo del deslizador de umbral ® no se considera soplo fuerte. La presidn por encima
del deslizador de umbral ® se encuentra en la zona fuerte ® y se determina como un soplo fuerte.

e Para el sorbo flojo, arrastre el deslizador de umbral @ a la posicion justo por encima del sorbo flojo del usuario.
Cualquier presidn posterior por encima del deslizador de umbral @ se encuentra en la zona neutra ® y se
ignora. La presion por debajo del deslizador de umbral @ y del deslizador de umbral O se encuentra en la
zona floja ® y se determina como un sorbo flojo.

e Para el sorbo fuerte, arrastre el deslizador de umbral O a la posicién justo por encima del sorbo fuerte del
usuario. La presion por encima del deslizador de umbral ® no se considera sorbo fuerte. La presidén por debajo
del deslizador de umbral O se encuentra en la zona fuerte @ y se determina como un sorbo fuerte.

Tiempo de aceleracion de sorber y soplar

El Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleracion de sorber y soplar) define la cantidad de tiempo que una entrada de
presidon debe permanecer en la zona floja antes de registrarse como soplo o sorbo flojo. Por consiguiente, ofrece:

214

Tiempo para que un usuario pase de la zona neutra a la zona fuerte y
un filtro para cualquier ruido (presiones no intencionadas) en los limites de las zonas.
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Fig. 9-216

El tiempo de aceleraciéon © comienza en el punto en el que la entrada de presion ©, ® o ® pasa a la zona floja ®, ya sea
desde la zona neutra D, cuando la presion estd aumentando, o desde la zona fuerte @, cuando la presion desciende.
Una entrada de presion © que llega a la zona fuerte antes de que expire el tiempo de aceleracidn se registra como un
sorbo o un soplo fuerte. Una entrada de presion ® dentro de la zona floja al final del tiempo de aceleracion se registra
como soplo o sorbo flojo. Las entradas de presion ® que salen de la zona neutra antes de que expire el tiempo de

aceleracion no se registran como entrada.

Bt

@

@

©

Fig. 9-217

@)

Al ajustar el Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleracién de sorber y soplar), deben tenerse en cuenta a los usuarios
que no puedan producir un soplo o un sorbo fuerte en el tiempo de aceleracién. Si el tiempo de aceleracion se ajusta
demasiado bajo, el usuario puede no ser capaz de llegar a la zona fuerte @ a tiempo y se registra un soplo o un sorbo
flojo, en lugar del soplo o sorbo fuerte que se pretendia registrar. En el caso de los usuarios que necesiten mas tiempo
para llegar a la zona fuerte, el tiempo de aceleracion © debe ser mas amplio, para que la entrada de presion @ se

registre como soplo o sorbo fuerte.

Herramienta para iOS

Fle Comecton View Help

iPod = 11:34 3 = .
A LAK 16166775

< Back =

7 TDXSP2ULM
0O

(i Home

User Input - Configuration &w Functions

O User Preferences

User Input Configuration

2| Chair Log

2 Chair Setup

User Input - Sip and Puff Setup
£0 Lighting
Sip and Puff Rm Oms
ZSip and Puff Ramp Time

Go to Sip And Puff Calibration

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Port De- [—ﬁ
bounce 00s | +
Jack Socket Ring - Port Settings
Input Port De- ( ]
bounce 0.0s I + a
Fig. 9-218

1. Abra Modules (Médulos) —> IN 5xx.

@ “dred Hwie

b Luceissrrs

Herramienta para PC

W % [ X ToxseuM D restoomu S

InputType

JACK SOCKET RING - PORT SETTINGS
AcU 20 Input Type

IN200

IN 500

ACTa00

ASL Switched

ASL Proportional

3

OnPress

INPUTPIN - PORT SETTINGS

Fig. 9-219

2. Ajuste el Sip and Puff Ramp Time (Tiempo de aceleracion de sorber y soplar).
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Diagndsticos

10 Diagnosticos

Opciones de diagndstico:

e System Summary (Resumen del sistema)

e Active Errors (Errores activos)

e Event Log (Registro de eventos)

e Chair Statistics (Estadisticas de la silla)

e Real-time diagnostics (Diagndsticos en tiempo real)

10.1 Visualizacion del resumen del sistema

Herramienta para iOS Herramienta para PC
Carrier ¥ 9:30 AM 1 = 5
{ Back  System Summary = L— o0z

DLX-REM211-A 14
Chair DLX-GYR100-A 1.1

Power Module

) . DLX-PM7SAL-AL3
DLX-PMGOAL-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12
Hardware: 1.3
Serial No.: 115190664

o: O e: o

Remote . .

DLX-REM400-A Firmware: 4.1.12 .
App: 4112 " o
GUI: 4112

Asset 1: 4112
Asset 2: 4112
Hardware: 1.2
Serial No.: G16138666

Tools

Access Key

DLX-HKEY02-A Firmware: 4.0.5

Access Level: Manufacturer

Haga clic en el boton System Summary (Resumen del sistema) para ver la pantalla System Summary.

La pantalla System Summary (Resumen del sistema) muestra datos sobre los mddulos conectados del sistema, por ejemplo:

e Moadulos conectados

e Version de software del mddulo

e Numero de serie del mddulo

e Nivel de acceso de LiNX Access Key

Haga clic en el botén Back (Atras) o Close (Cerrar), para salir de la pantalla System Summary (Resumen del sistema).

10.2 Visualizacion de los errores activos

Herramienta para iOS Herramienta para PC
iPod = 13:’28 P Events O Reset Lo
- 88 events recorded
1)
< Back Chair Log £

ACTIVE EVENTS

Right Park Brake Error FC:6

DLX-PM7SAL-A
ACTIVE ERRORS Check right park brake s released. If nat, check the loom.
Left Park Brake Error Left Park Brake Error FC'S
DLX-PM75AL-A DLX-PM7SAL-A

Gyro orientation error FC
EVENT LOG DLX-GYRLO0-A

Left Park Brake Error
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 13:30:06

TODAY

Left Park Brake Error FC.5

Programming Changed
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 11:43:29

System Available
DLX-PM75AL-A

11 Nov 2016, 11:14:51

Programming Changed
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Haga clic en el botén Active Errors (Errores activos) para ver qué errores, si los hay, estan vigentes. Cada entrada de este
registro muestra el error, su cédigo de intermitente (por ejemplo, FC5) y el componente que sufre el error. Haga clic en la
entrada del error para ver una descripciéon del error con mds informacién util sobre el error.

Haga clic en el boton Back (Atras) o Close (Cerrar), para salir de Active Errors (Errores activos).

10.3 Visualizacion de las estadisticas de la silla

Vaya a Chair Log (Registro de la silla) para ver una lista detallada de las estadisticas actuales del sistema. Las estadisticas
de la silla se dividen en las siguientes secciones:

e Uso de la bateria

e Estadisticas de conduccion

Herramienta para iOS Herramienta para PC

< Back Chair Log &

[ N o
BATTERY USAGE

Battery Charging Time

Number of Charge Cycles

0

Band 1 Indicator Time m

Band 2 Indicator Time [ Lisisia}

Band 3 Indicator Time mn . .

Band 4 Indicator Time wman Fig. 10-2

Band 5 Indicator Time [LI11]

Fig. 10-1

Lectura del uso de la bateria

Para obtener mas informacion sobre una estadistica de la bateria, haga clic en la estadistica correspondiente y aparecera
una util descripcién en el panel de ayuda local.

Las estadisticas disponibles se detallan en la siguiente tabla.

Estadisticas de uso de la
bateria

Detalles

Battery Charging Time
(Tiempo de carga de la
bateria)

Tiempo de carga de las baterias.

Number of Charge Cycles
(Numero de ciclos de carga)

Numero de veces que se han cargado las baterias.

Band 1 Indicator Time
(Tiempo del indicador de la
banda 1)

Tiempo total que el sistema LiNX ha estado operativo con un estado de carga comprendido
entre el 0 y el 20 %.

Band 2 Indicator Time
(Tiempo del indicador de la
banda 2)

Tiempo total que el sistema LiNX ha estado operativo con un estado de carga comprendido
entre el 20 y el 40 %.

Band 3 Indicator Time
(Tiempo del indicador de la
banda 3)

Tiempo total que el sistema LiNX ha estado operativo con un estado de carga comprendido
entre el 40 y el 60 %.

Band 4 Indicator Time
(Tiempo del indicador de la
banda 4)

Tiempo total que el sistema LiNX ha estado operativo con un estado de carga comprendido
entre el 60 y el 80 %.

Band 5 Indicator Time
(Tiempo del indicador de la
banda 5)

Tiempo total que el sistema LiNX ha estado operativo con un estado de carga comprendido
entre el 80 y el 100 %.

Average Battery Voltage
(Tensién media de la
bateria)

Tensién media de la bateria durante los ultimos 31 dias.
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Estadisticas de uso de la Detalles
bateria

Last Charge Timestamp Fecha y hora en que se cargaron las baterias por ultima vez.

(Marca de fecha/hora de la
ultima carga)

Number of High Battery Numero de advertencias de bateria alta.

Events (NUmero de eventos
de bateria alta)

Number of Low Battery Numero de advertencias de bateria baja.

Events (NUmero de eventos
de bateria baja)

Number of Deep Discharge | NUmero de advertencias de descarga total.

Warnings (NUmero de
advertencias de descarga
total)

Battery Usage Last Reset Fecha en la que estas estadisticas se reiniciaron por ultima vez.

(Ultimo reinicio del uso de
la bateria)

Reinicio del uso de la bateria

Herramienta para PC

Fig. 10-4

Haga clic en el botén Reset Battery Usage (Reiniciar uso de la bateria).

Herramienta para iOS
iPod = 13:22 3 ==
]

2 D
< Back Chair Log &

BATTERY USAGE
Last Charge Timestamp
26 Oct 2016, 14:11:04
Number of High Battery Events
Number of Low Battery Events
a
Number of Deep Discharge Warnings
2
Battery Usage Last Reset
Never Reset
DRIVE STATISTICS
Average Motor Current
6774

Fig. 10-3

Herramienta para iOS

Warning
Battery Statistics should only be reset
after replacing the batteries of the
wheelchair.

Cancel

Fig. 10-5

Haga clic en OK (Aceptar) o Yes (Si) para continuar.

Lectura de las estadisticas de conduccion

Herramienta para PC

Fig. 10-6

Para obtener mas informacién sobre una estadistica de conduccién, haga clic en la estadistica correspondiente y aparecera

una descripcion en el panel de ayuda local.

Las estadisticas disponibles se detallan en la siguiente tabla.

1637708-H
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Estadistica de conduccion

Detalles

Average Motor Current
(Corriente media del
motor)

Corriente media suministrada por todos los motores durante la conduccion.

Maximum Left Motor
Current (Corriente maxima
del motor izquierdo)

Corriente maxima registrada en el motor.

Maximum Left Motor
Current Time (Tiempo
de corriente maxima del
motor izquierdo)

Tiempo durante el cual se ha producido el "consumo de corriente de conduccidn mdaximo".

Maximum Right Motor
Current (Corriente maxima
del motor derecho)

Corriente maxima registrada en el motor.

Maximum Right Motor
Current Time (Tiempo
de corriente maxima del
motor derecho)

Tiempo durante el cual se ha producido el "consumo de corriente de conduccién maximo".

Powered Up Time (Tiempo
de funcionamiento)

Tiempo total durante el cual ha estado encendido el médulo de suministro eléctrico de la
silla de ruedas.

Drive Time (Tiempo de
conduccion)

Tiempo total durante el cual se ha conducido la silla de ruedas.

Average Drive Time
(Tiempo de conduccion
medio)

Tiempo de conduccidon medio.

Time Near Maximum
Current (Tiempo cercano a
la corriente maxima)

Tiempo que la corriente ha estado dentro del 20 % del umbral maximo.

Trip Distance (Distancia de
recorrido)

Distancia total recorrida por la silla de ruedas en metros desde que la renicid el usuario.

Total Distance Travelled
(Distancia total recorrida)

Distancia total recorrida por la silla de ruedas desde que la renicié un proveedor.

Drive Statistics Last Reset
(Ultimo reinicio de las
estadisticas de conduccion)

Fecha en la que estas estadisticas se reiniciaron por Ultima vez.
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Reinicio de las estadisticas de la conduccion
1.

Herramienta para iOS

iPod = 13:34 E
]

< Back Chair Log =

DRIVE STATISTICS

73,74 A

Maximum Right Motor Current Time
218

Powered Up Time
1 day, 12 hrs, 41 min

Drive Time

1hr, 51 min, 7 secs

Average Drive time

3min, 49 secs

Time Near Maximum Current
13 secs

Drive Statistics Last Reset
16 Jun 2016, 14:56:01

Fig. 10-7

Herramienta para PC

Fig. 10-8

Haga clic en el botdn Reset Drive Statistics (Reiniciar estadisticas de conduccion).

Herramienta para iOS

Warning
Resetting Drive Statistics will clear all
logs relating to the wheelchair
electronics and motors usage.

Cancel OK

Fig. 10-9

Haga clic en OK (Aceptar) o Yes (Si) para continuar.

Haga clic en el botén Back (Atras) o Close (Cerrar) para salir de Chair Statistics (Estadisticas de la silla).

10.4 Consulta de los diagndsticos en directo

iPod =

{ Back

Live Diagnostics

Herramienta para PC

Fig. 10-10

Drive

ACTUATOR

™. Angle Sensor

ACT400-1

Diagnésticos

Los diagndsticos en directo solo estan disponibles cuando la herramienta LiINX Access iOS esta conectada a una silla de
ruedas. Los parametros (consulte Lista de pardmetros, pdgina222 de la pantalla Live Diagnostics (Diagndsticos en directo)

se dividen en dos categorias:

1637708-H
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e conduccién y
e pistones.

Lista de pardmetros

Drive (Conduccion)
Demanda de velocidad (%)
Demanda de giro (%)
Motor izquierdo

e Tension (V)
e Corriente (A)
* Resistencia (mQ)

Motor derecho

e Tension (V)
e Corriente (A)
e Resistencia (mQ)

Tensiéon de la bateria (V)
Indicador de velocidad (%)
Actuators (Pistones)

Angulo del sensor (°)
1. Haga clic en el botdn Live Diagnostics (Diagndsticos en directo).

2. Haga clic en la categoria que desee para ver los graficos y los datos en tiempo real.
3. Haga clic dos veces en el boton Back (Atras) para salir de Live Diagnostics (Diagndsticos en directo).

10.5 Borrado del registro de eventos

Esta funcidn solo estd disponible cuando una silla de ruedas estd en el modo Connection context (Contexto de conexidn).

Events ‘@

Para borrar el registro de eventos, haga clic en el botdn Reset Log (Restablecer registro) en la parte superior de los registros.

Herramienta para PC
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Estructura de los nombres de programa

11 Estructura de los nombres de programa
De forma predeterminada, el nombre del archivo, el nombre del programa y el nombre del sistema se crean a partir de la
configuracién de la silla de ruedas. El nombre del programa se puede cambiar por un nombre mas familiar.

RIO1/E/@ 6/ABA0GOX-[12

L@ Revision of File
nght system
User Input
Powered Positioning

Speed
D) Power Module
Model
L@ Propulsion

Fig. 11-1 Ejemplo del nombre de un programa de Kite (motor de dos cilindros solo para conduccion) con la nomenclatura vdlida hasta julio de 2018

RI1

YE

L@ Revision of Chair Config
Revision of Bundle Config
Light system
User Input

Powered Positioning
" (E) Speed

D) Power Module

'O Motor
Model

A Propulsion

Fig. 11-2 Ejemplo del nombre de un programa de Kite (motor de dos cilindros solo para conduccién) con la nomenclatura vdlida a partir de

agosto de 2018

Propulsion

@ | ®

Modelo

Motor

Médulo de suministro eléctrico

Velocidad

Disponibilidad de motorizacion

Entrada del usuario

Sistema de iluminacion

Revision de la configuracion del archivo o grupo de archivos

©00|0|0® 0|0

Revision de la configuracion de la silla

1637708-H
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11.1 Matrices de uso

Motor
#
i
Modelo
on 2 cilindros 4 cilindros -
linea cilindros
(2) LS (Y) | HS (X) | LS(W) | HS (V) | HD (U) | LS (T) HS (S) | UHS (R)
Kite - X X X X - - X
TDX SP2 - - - X X - X X X
Bora/Spectra XTR - X X X X - - -
Fox X - - - - - - -
Stormé4, Storm#4 X-plore - - - X X - - X
Storm#4 Max - - - - - X - -
AVIVA RX - - - - - - X X X
Tipo de Velocidad
maddulo de
Motor suministro
eléctrico de 03 06 08 10 12
LiNX
Z | Motor en linea DLX-PM60 X X X - -
Y | 2 cilindros (baja velocidad) DLX-PM75 / X X - - -
X | 2 cilindros (alta velocidad) DLX-PM75AL - - X X -
W| Heredado de 4 cilindros X X - - -
(baja velocidad)
V | Heredado de 4 cilindros - - X X -
(alta velocidad)
U| Heredado de 4 cilindros DLX-PM120 / - X - - -
(HD) DLX-PM120AL
T | DuraWatt (baja velocidad) - X - - -
DuraWatt (alta velocidad) - - X X -
R | DuraWatt (velocidad - - - x3 X
ultraalta)
Disponibilidad de motorizacion
Modelo Asiento Max seat (Asiento Recaro seat Asiento Ultra Low
Standard/Modulite Max) (Asiento Recaro) Maxx
Kite X X - -
TDX SP2 X X - X
Bora/Spectra XTR X X - -
Fox X - - -
Storm4, Storm# X-plore X - X -
Storm# Max X X - -
AVIVA RX X - - X

11.2 Nomenclatura

3. Solo en Francia
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Estructura de los nombres de programa

Hasta julio de 2018 A partir de agosto de 2018

@ | R = Traccién trasera
C = Traccion central

F = Traccion delantera

01 = Kite 1 = Kite
02 = TDX SP2: motores heredados 2 = TDX SP2
12 = TDX SP2: motores DuraWatt 3 = Bora/Spectra XTR
03 = Bora/Spectra XTR 4 = Fox
04 = Fox 5 = Storm4, Storm# X-plore, Storm#4 Max
05 = Storm#4, Storm# X-plore 6 = no se usa
06 = Storm* Max 7 = Stream

8 = Pronto M41
9 = AVIVA

© | No se usa. Incluido en ®. Z = motor en linea

Y = dos cilindros (baja velocidad)

X = dos cilindros (alta velocidad)

W = heredado de cuatro cilindros (baja velocidad)

V = heredado de cuatro cilindros (alta velocidad)

U

heredado de cuatro cilindros (HD)
T = DuraWatt (baja velocidad)
S = DuraWatt (alta velocidad)

R = DuraWatt (velocidad ultraalta)

= NO se usa

Nno se usa

DLX-PM60

= NO Se usa

DLX-PM75

DLX-PM75AL
= DLX-PM120

I 66 mMm m o O W >

= DLX-PM120AL
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Hasta julio de 2018 A partir de agosto de 2018
® | 03
06
08
10
12
® | Al = Inclinacién de «pivote fijo» motorizada (20°) Drive only (Solo conduccion)
A2 = Inclinacién motorizada (30°) con cambio de CDG AOQ = sin pistones?
A3 = Elevador del asiento e inclinacién motorizada (300 mm, | Standard seat / Modulite seat (Asiento
30°), cambio de CDG Standard/Modulite)
A4 = Inclinacion motorizada (12°) Al = Inclinacién de «pivote fijo» motorizada (20°)

A5 = Elevador del asiento e inclinacién motorizada (300 mm, | A2 = Inclinacién motorizada (30°) con cambio de CDG

28°), cambio de CDG L, .
A3 = Elevador e inclinacién (300 mm, 30°), cambio

A6 = Elevador de columna e inclinacion de «pivote fijo» de CDG

250 mm, 25° i .
( ) A4 = Elevador de columna e inclinacién de «pivote

fijo» (250 mm, 25°)

4. Si el sistema de iluminacion estd equipado: use el perfil A1, B1 o C1 (en funcion del asiento)
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Estructura de los nombres de programa

Hasta julio de 2018

A partir de agosto de 2018

® | A7 = Recaro con inclinacidn de «pivote fijo» motorizada (25°)

A8 = Recaro con elevador de columna e inclinacion de «pivote
fijo» (250 mm, 25°)

A9 = Ultra Low Maxx con inclinacién (50°), cambio de CDG

BO = Ultra Low Maxx con elevador e inclinacion (300 mm,
45°), cambio de CDG

Max seat (Asiento Max)
B1 = Inclinacién de «pivote fijo» motorizada (25°)

B2 = Elevador e inclinacidon (300 mm, 28°), cambio
de CDG

Recaro seat (Asiento Recaro)
C1 = Inclinacién de «pivote fijo» motorizada (25°)

C2 = Elevador de columna e inclinacién de «pivote
fijo» (250 mm, 25°)

Asiento Ultra Low Maxx

D1 = Inclinacién motorizada (50°), cambio de CDG
+ LNX

D2 = Elevador e inclinacion (300 mm, 45°), cambio
de CDG + LNX

D3 = Inclinacién motorizada (50°), cambio de CDG
+ ADP

D4 = Elevador e inclinacién (300 mm, 45°), cambio
de CDG + ADP

D5 = Inclinacién motorizada (50°), cambio de CDG
+ Pivot Plus

D6 = Elevador e inclinacion (300 mm, 45°), cambio
de CDG + Pivot Plus

@ | AOO = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX + DLX-REMO050
AO01 = DLX-REM2XX + LNX

A02 = DLX-REM2XX + ADP

AO03 = DLX-REM2XX + Pivot Plus

A04 = DLX-REM2XX/400 + ACU200

BO1 = DLX-REM400 + 4Q-P + LNX

B0O2 = DLX-REM400 + 4Q-P + ADP
B03 = DLX-REM400 + 4Q-P + Pivot Plus
CO01 = DLX-REM400 + 3Q-D + LNX
C02 = DLX-REM400 + 3Q-D + ADP
C03 = DLX-REM400 + 3Q-D + Pivot Plus
C04 = DLX-REM400 + 4Q-D + LNX
CO5 = DLX-REMA400 + 4Q-D + ADP
C06 = DLX-REM400 + 4Q-D + Pivot Plus

AOO = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX + DLX-REMO0505

A04 = DLX-REM2XX/400 + ACU200

BO2 = DLX-REM400 + 4Q-P

CO01 = DLX-REM400 + 3Q-D

C04 = DLX-REM400 + 4Q-D

Tradicional

®T
L = LED

X = sin luzs,”

@ | Revisidn del archivo

Revision de la configuracion del grupo de archivos

D | No se usa. Incluido en @.

Revision de la configuracion de la silla

5. Solo debe usarse si se ha instalado DLX-REM1XX o DLX-REMO50 en la silla de ruedas. De lo contrario, utilice el perfil A04.

o

Si solo estan disponibles los programas con el sistema de luz activado: use el perfil LED en su lugar.

7. De forma predeterminada, los programas Ultra Low Maxx tienen el sistema de luz desactivado. Consulte Modificacion de los parametros
de iluminacion y 9.7 Modificacion de los pardmetros de iluminacion, pdgina 154 para activar el sistema de luz.
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